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Omowienie

Legenda

Mapa obrazkowa / Definicje

B Uwaga! Niebezpieczenstwo
Informacje

Wytyczne do spetnienia
Zaczep transportowy
Kontrola wzrokowa
Wskazdwka

Niewtasciwe zastosowanie
Kask ochronny

Buty ochronne

Rekawice ochronne
Okulary ochronne

Srodki ochrony indywidualnej
dla zapobiegania upadkom

QOGO RERENEIENR

z wysokosci

Strzatki

==p  Strzatka przedstawiajaca
dziatanie

—=> Strzatka przedstawiajaca reakcje
na dziatanie*

Sity

* W przypadku gdy nie jest tozsama ze strzatka
dziatania.

Kategorie instrukcji bezpieczenstwa
Instrukcje bezpieczenstwa ostrzegaja
pracownikéw na placu budowy o
mozliwym ryzyku i informuja, w jaki
sposob unikac tego ryzyka. Instrukcje
bezpieczenstwa sa przedstawione na
poczatku rozdziatu lub na wstepie DTR i
sa wyroznione jak ponizej:

ﬂ Niebezpieczenstwo

Ten znak wskazuje wyjatkowo
niebezpieczna sytuacje, ktéra - jesli
wystapi - moze skutkowaé $miercia lub
powaznym obrazeniem.

E Ostrzezenie

Ten znak wskazuje niebezpieczna
sytuacje, ktéra - jesli wystapi - moze
skutkowa¢ $miercia lub powaznym
obrazeniem.

E Wskazowka

Ten znak wskazuje niebezpieczna
sytuacje, ktéra - jesli wystapi - moze
skutkowac niewielkim lub
umiarkowanym obrazeniem.

“ Informacja

Ten znak wskazuje sytuacje, w ktorych
nieprzestrzeganie zaleceh moze
skutkowa¢ powaznym uszczerbkiem.

Struktura instrukcji bezpieczenstwa

E Hasto sygnalizacyjne
Rodzaj i zrédto niebezpieczenstwal
Konsekwencje niestosowania sie do
zalecen.

= Srodki unikania ryzyka.

PERI

Specyfikacja wymiarow

Wymiary sa zazwyczaj podane w cm.
Pozostate jednostki miary, np. m,

sa pokazane na ilustracjach.

Ustalenia
= Zalecenia sa ponumerowane
w kolejnosci: 1. ..., 2., 3.

= \Wynik stosowania sie do zalecen jest
pokzazany jako: =

= Numery pozycji sa wyraznie podane
dla oddzielnych elementéw oraz
zaznaczone na rysunku, np. 1,
a w tekscie w nawiasach, np. (1).

= Numery wielu pozycji, tj. elementow
alternatywnych, sa przedstawione za
pomoca ukoénika: np. 1/ 2.

Odniesienie pogladowe

llustracja na okfadce niniejszej
dokumentacji jest rozumiana jedynie
jako przedstawienie systemu. Etapy
montazu przedstawione w ninijesze;j
Dokumentacji Techniczno-Ruchowej sa
pokazane w formie przyktadow

z wykorzystaniem tylko jednego
wymiaru elementow. Sa one aktualne
odpowiednio dla wszystkich wymiarow
elementéw objetych konfiguracja
standardowa.

Dla lepszego zrozumienia szczegotowe
ilustracje sa czesciowo niekompletne.
Niektore elementy bezpieczenstwa,
ktére nie zostaty przedstawione w
szczegotowych opisach, musza by¢
zastosowane.
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Wprowadzenie

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace montazu,

eksploatacji, demontazu oraz trans-

portu i sktadowania systemow PERI

PERI

w miejscu ich uzytkowania.

Okreslenie pojec

llekroé w niniejszej dokumentacji

jest mowa o:

a) deskowaniu — rozumie sie przez to
urzadzenie do robét budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowej
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentow nosnych, tacznikdéw i innych
elementow uzytkowych (np. balustra-
dy, obarierowania), uzywane przy wy-
konywaniu monolitycznych konstrukgji
betonowych i zelbetowych, stuzace
do nadania odpowiednich ksztattow
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowe;j
do czasu jej stwardnienia i uzyskania
wymaganej wytrzymatosci,

b) rusztowaniu — rozumie sie przez to
tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktérej moga byé wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s06b, materiatéw i sprzetu oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem
z wysokoéci ludzi i przedmiotow,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca rowniez do rektyfikacji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowa-
nia lub wczesniej sprefabrykowanych
elementéw konstrukeyjnych,

¢) instrukcji montazu — rozumie sie przez
to wytyczne opracowane przez produ-
centa systemow PERI (lub jego upo-
waznionego przedstawiciela), okresla-
jace podstawowe wymogi bezpiecz-
nej eksploatacji, a w szczegodlnosci
montazu i demontazu,

d) projekcie technologicznym PERI —
ro- zumie sie przez to indywidualne,
opi- sowo-graficzne opracowanie,
wykona- ne przez technologa PERI,
okreslajace zasady poprawnego i bez-
piecznego zastosowania systemoéw
PERI, w szczegdlnosci dla niestandar-
dowych rozwiazan; projekt taki powi-
nien zapewniaé bezpieczne przejecie
obciazen (roboczych, konstrukcyj-
nych, materiatowych itp.) przez kon-
strukcje systemow PERI oraz przeka-
zanie tych obciazen na otoczenie (inny
element konstrukcji budowlanej, pod-
foze itp.); w przypadku gdy projekt
technologicz- ny PERI opisuje niestan-
dardowe za- stosowanie rozwiazan
systemowych PERI, stanowi on wow-
czas podsta- wowy dokument okre-
$lajacy zasady bezpiecznego uzytko-

—

wania; nie zwalnia to jednak uzytkow-
nika od stosowania sie do wytycznych
zawartych w instrukcjach montazu i
dokumentacjach techniczno-rucho-
wych dla systeméw PERI zastosowa-
nych w takim projekcie,
e) montazu — rozumie sie przez to wy-
konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do
kumentacji lub instrukcji montazu, a w
szczegblnym przypadku w projekcie
technologicznym PERI, majacych na
celu potaczenie w jedna konstruk-
cyjna catos$¢ uprzednio przygotowa-
nych elementoéw systeméw PERI, z
zastosowaniem niezbednych potaczen,
eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemiesz-
czanie i stosowanie systemow PERI
w miejscu uzytkowania, zarbwno w
fazie ich magazynowania jak réwniez
w trakcie montazu, uzytkowania i
demontazu, ktére powinny odbywac
sie zgodnie z instrukcja montazu,
dokumentacja techniczno-ruchowa, w
szczegblnym przypadku z projektem
technologicznym PERI oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami,

g) demontazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej

do kumentacji lub instrukcji montazu,
a w szczegdblnym przypadku projekcie
technologicznym PERI majacych na
celu rozbidrke wczesniej wykonane;
konstrukcji z systemow PERI, w kolej-
nosci odwrotnej do montazu, o ile
indywidualne zalecenia nie stanowia
inaczej,

h) technologu PERI — rozumie sie przez
to osobe posiadajaca upowaznienie
producenta systemow PERI do opra-
cowywania projektéw technologicz-
nych PERI z zastosowaniem takich
systemdw oraz do udziatu w odbio-
rach technicznych konstrukcji wykona-
nych na podstawie takich projektéw

i) zamawiajacym — rozumie sie przez to
osobe fizyczna lub prawna zamawia-
jaca systemy PERI na podsta wie
zamowienia, dwustronnej umowy lub
potwierdzonego protokotu odbioru
systemow PERI; zamawiajacy zobo-
wiazany jest do przestrzegania zasad
bezpieczenstwa okreslonych w doku-
mentacji techniczno ruchowej oraz
obowiazujacych przepisach bhp,

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
Dokumentacja techniczno-ruchowa - Konfiguracja standardowa

j) kierowniku budowy — rozumie sie przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie
z wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie

przez to kierownika budowy lub upo-

waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowania
montaz lub demontaz systemoéw PERI,
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,’
uzytkowniku systeméw PERI-rozumie
sie przez to kierownika budowy? lub
upowaznionego przez niego
wykonawce prowadzacego roboty

(w szczegdlnosci roboty budowlane)

w miejscu uzytkowania,!

m)systemach PERI — rozumie sie przez
to elementy deskowan lub rusztowan
wyprodukowane wedtug technologii
PERI, posiadajace narzucone wymiary
konstrukcyjne oraz okreslone parame-
try techniczne; elementy te sa przez-
naczone do faczenia ze soba wg
zasad okreslonych w instrukcji lub
dokumen- tacji producenta w doce-
lowa, tymczasowa konstrukcje
budowlana, w ktérej wymiary siatki
konstrukcyjnej sa jednoznacznie
narzucone przez wy- miary zastoso-
wanych elementéw; konstrukcja taka
zapewnia bezpieczne przejecie obcia-
zen (roboczych, kon- strukcyjnych,
materiatowych itp.) oraz przekazanie
tych obciazen na otocze- nie (inny ele-
ment konstrukcji budo- wlanej, pod-
toze itp.),

n) miejscu uzytkowania — rozumie sie
przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktorej prowadzone sa jakiekolwiek
prace z zastosowaniem systemow PERI,

o) dopuszczalnym obciazeniu — rozumie
sie przez to dopuszczalne obciazenia
robocze, uzytkowe lub eksploatacyjne,
ktérym mozna obciazy¢ element sys-
temu PERI lub konstrukcje wykonana
z takich elementéw; okreslane jest
ono na podstawie wytrzymatosci
(nosnosci) charakterystycznej ele-
mentu systemu PERI zredukowanej o
wspotczynnik bezpieczenstwa obcia-
zenia oraz o wspotczynnik materia-
towy bezpieczenstwa; w przypadku,
gdy w aktach, normach lub dokumen-
tacjach pojawia sie pojecie no$nosci
nominalnej nalezy ja rozumiec¢ réw-
niez jako obciazenie dopuszczalne.



Wprowadzenie

Zasady stosowania systemow PERI

1. Biorac pod uwage obowiazujace na
dzien wydania niniejszej dokumentacji
techniczno ruchowej przepisy:

gadzie rusztowanie okreslane jest jako’:

L, tymczasowa konstrukcja budowlana,

z ktorej moga byc¢ wykonywane prace

na wysokosci, stuzaca do utrzymania

0S0b, materialdw i sprzetu, oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem z wyso-
kosci ludzi | przedmiotow”

oraz

gazie obiektami budowlanymi sa3:

,budynek wraz z instalaciami i urzadze-

niami technicznymi, budowla stanowia-

ca calosc techniczno-uzytkowa wraz

z Instalacjami i urzadzeniami, obiekt

matej architektury”,

konstrukcje wykonane z zastosowa-

niem i systemow PERI nie sa obiekta-

mi budowlanymi, sa natomiast urza-

dzeniami przeznaczonymi do tymcza-

sowego stosowania lub tymczaso-
wymi konstrukcjami budowlanymi,
ktorych celem jest spetnienie scisle
okreslonej funkgcji (np. pomoc w bu-

dowie). Sa one przewidziane do tym-

czasowego stosowania w miejscu

uzytkowania przez wykwalifikowa-

nych pracownikow.

2. Niniejsza dokumentacja moze byé
wykorzystywana przy opracowywa-
niu ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz", tj. stuzy¢ do wskazan
dotyczacych przewidywanych zagro-
zen wystepujacych podczas realizacji
robét budowlanych z zastosowaniem
deskowan lub rusztowan. Dokumen-
tacja ta nie zastepuje ,planu bioz".

3. Uzytkowanie systemow PERI opisa-
nych w dokumentacjach technicznru-

chowych jest dopuszczalne wytacznie
przy zastosowaniu oryginalnych wyro-

béw PERI. Stosowanie innych wyro-
bow i systemdw w potaczeniu z sys-
temami PERI stwarza zagrozenie dla
zdrowia oraz zycia ludzi i jest zabro-
nione.

4. Przed kazdym uzyciem nalezy kontro-

lowac stan techniczny elementow
systemow PERI pod katem sprawno-
$ci ruchowej i ewentualnych uszko-
dzen (np. deformacja, pekniecie, zta-
manie itp.). W przypadku ich stwier-
dzenia, uzytkownik bezwzglednie
zobowiazany jest do wycofania usz-
kodzonych elementéw z dalszej eksp-
loatacji. Naprawe elementow wycofa-
nych z eksploatacji moze przeprowa-
dzi¢ wytacznie zaktad PERI.

. Dokonywanie w wyrobach systemow

PERI zmian konstrukcyjnych i przero-
bek jest niezgodne z dokumentacja
techniczno-ruchowa dla systeméw
PERI, stwarza zagrozenia dla zdrowia
oraz zycia ludzi i jest zabronione.

.Nalezy Scisle przestrzega¢ wskazo-

wek bezpieczenstwa i informacji o
dopusz- czalnych obciazeniach zawar-

PERI

ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI, moga by¢
one dokonywane jedynie za zgoda
kierownika budowy?, lub osoby przez
niego upowaznionej Osoby podejmu-
jace decyzje o rozwiazaniach zamien-
nych ponosza petna odpowiedzial-
nos¢ za wptyw takich zmian na kon-
strukcje wykonana z systemow PERI.
Dokonane zmiany nie moga pogar-
sza¢ parametréw noénosci i bezpie-
czenstwa uzytkowania przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno
ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI.

. Podczas montazu i eksploatacji syste-

mow PERI w sasiedztwie napowietrz-
nych linii elektroenergetycznych
nalezy przestrzegaé postanowien

tych w do- kumentacjach techniczno
-ruchowych dla systemoéw PERI,
instrukcji montazu a w szczegolnych
przypadkach w projekcie technolo-
gicznym PERI.

7. W przypadku konieczno$ci zastosowa-
nia na budowie niesystemowych ele-
mentow | materiatow uzupetniajacych
systemy PERI, odpowiedzialno$¢ za
jakos¢ takich elementdw i materiatow
ponosi wykonawca montazu badz
uzytkownik systeméw PERI. Powinny
one spetnia¢ wymogi aktualnych
prze- piséw i norm. W szczegdlnosci
doty- czy to:

M elementdw drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg PN-EN 338,

M rur do rusztowan: rury stalowe ocyn-
kowane o przekroju co najmnie;j
@ 48,3x3,2 mm wg PN-EN 12811-1,
ust. 4.2.1.2,

M ztaczy rur do rusztowan wg PN-EN 74.

8. Jezeli specyficzne uwarunkowania
w miejscu uzytkowania wymuszaja
wprowadzenie rozwiazan zamiennych
w stosunku do rozwiazan przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno -

okreslonych w aktualnie obowiazuja-
cych przepisach.

10.Przed rozpoczeciem montazu syste-
mow PERI nalezy bezwzglednie okre-
$li¢ noénos¢ podtoza wg norm zwia-
zanych lub w inny sposéb uzasad-
niony technicznie. Jezeli podtoze nie
spetnia warunkéw podanych w tych
normach, nalezy wykonaé odpowied-
nie wzmocnienie podtoza wg norm
zwiazanych, np. poprzez dozbrojenie,
utwardzenie, utozenie podktaddw itp.
dostosowane do przeniesienia obcia-
zenia z konstrukcji systemu.

11.Celem zapewnienia stabilnosci pod-
toza konieczne jest wykonanie sku-
tecznego odprowadzenia wody poza
obrys poziomej siatki konstrukcyjnej
ustawionego na podtozu systemu
PERI. Przy spadkach podtoza przekra-
czajacych 6° (10%), do ustawienia lub
zakotwienia konstrukcji systemu PERI
konieczne jest wykonanie odpowied-
nich tarasow lub schodow.

Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogodlne
Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem

wybranych elementéw systemow PERI.

Zastosowanie innych elementdéw nie

zwalnia uzytkownika z przestrzegania
zasad oraz stosowania rozwiazan poda-
nych w niniejszej dokumentaciji.
Niektore z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na

ich czytelno$¢ pokazano bez srodkow
ochrony zbiorowej. Srodki takie musza
by¢ jednak bezwzglednie stosowane.

Za stosowanie takich srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systeméw PERI.

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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Wprowadzenie

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemoéw PERI zobo-

wiazany jest do:

a) zapoznania pracownikéw z zasadami
uzytkowania okreslonymi w ninigjszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpiecznej eksploatacji ze
szczegdlnym uwzglednieniem etapu
montazu i demontazu,

b) zapewnienia odpowiedniego nadzoru
podczas catego procesu eksploatacji
ze szczegblnym uwzglednieniem
etapu montazu i demontazu,

¢) zapewnienia pracownikom niezbed-
nych narzedzi oraz $rodkéw ochrony
zbiorowej koniecznych do bezpieczne-
go prowadzenia robdét z zastosowa-
niem systemow PERI, a w przypadku,
gdy nie ma mozliwosci stosowania
Srodkdéw ochrony zbiorowej, do stoso-
wania srodkéw ochrony indywidualne;
(szelki bezpieczenstwa itp.),

d) zapewnienia statecznosci elementow
systemow PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia bez-
piecznego przeniesienia obciazen na

otoczenie (inny element konstrukcji
budowlanej, podtoze, itp.),

e) zapewnienia bezpiecznych stanowisk
pracy, dostepu do nich, wydzielenia
piondw komunikacyjnych, wyznacze-
nia i oznakowania stref niebezpiecz-
nych oraz zabezpieczenia wszelkich
luk, przetazow o otworéw technolo-
gicznych (w szczegolnosci w ciagach
i pionach komunikacyjnych),

f) bezwzglednego stosowania sie do
wytycznych podanych w niniejszej
dokumentaciji, instrukcji montazu
a w szczegbinych wypadkach
w projekcie technologicznym PERI,

g) biezacej kontroli hakéw i zawiesi
transportowych, zgodnie z wytyczny-
mi producenta oraz obowiazujacymi
przepisami,

h) zapewnienia szczegdlnej starannosci
w procesie eksploatacji systeméw
PERI majacej zapewni¢ unikniecie
zniszczen elementéw systemow PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagrazaé bezpieczenstwu uzyt-

PERI

kownikéw systemow PERI, a w
szczegoblnych wypadkach spowodo-
wa¢é zagrozenie zdrowia i zycia,
bezwzglednego wycofania z uzytko-
wania elementoéw uszkodzonych,
udostepnienia pracownikom oraz
organom kontroli niniejszej dokumen-
tacji w miejscu uzytkowania syste-
mow PERI,

k) przeprowadzania przegladdéw syste-
mow PERI nie rzadziej niz co 30 dni
oraz kazdorazowo po silnym wietrze,
opadach atmosferycznych, dziataniach
innych czynnikbéw stwarzajacych za-
grozenie oraz przerwach w pracy
dtuzszych niz 10 dni; zakres przegla-
dow powinien obejmowac szczegdl-
nie prawidtowos¢ posadowienia wraz
z kontrola sprawnosci funkcjonowania
odwodnienia, prawidtowos$¢ stezen
i zakotwien, prawidtowos$¢ obciazen
oraz zakotwien pomostow oraz
wszystkie inne czynnosci majace
wptyw na statecznos$¢ konstrukgji
i bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1. Do podejmowania i przemieszczania
elementéw systemow PERI nalezy
stosowaé systemowe palety, haki i
zawiesia transportowe oraz wciagarki.

2. Elementy systeméw PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby
w czasie transportu lub sktadowania
tadunek nie mogt przesunac sie. Haki
transportowe i zawiesia mozna odcze-
pi¢ od odstawionego tadunku dopiero
po upewnieniu sie, ze tadunek nie
zmieni swojego potozenia.

3. Zasady uzytkowania i kontroli syste-
mowych hakoéw i zawiesi transpor-

towych opisane sa m.in. w osobnych
dokumentacjach techniczno-ruchowych
opracowanych dla tego rodzaju urzadzen.

4. Elementy systemow PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposéb, aby
w czasie podejmowania lub przemiesz-
czania tadunku nie mogty wysliznac,
rozsypac, rozsunaé lub przewrocic sie.

5. Przy przemieszczaniu lub w transporcie
luZzne elementy systeméw PERI nalezy
usunac¢ badz zabezpieczy¢ je przed
przesunieciem sie lub spadnieciem.

6. Przy przemieszczaniu tadunku zawie-
szonego na haku zurawia wymagane

jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

7. Podtoze w miejscu sktadowania
powinno by¢ czyste, wypoziomowane
i utwardzone.

8. Zrzucanie elementdéw systemow
PERI z wyzszego poziomu na nizszy
powoduje uszkodzenia tych elemen-
téw, zagraza bezpieczenstwu uzyt-
kownikéw systemow PERI, innych
pracownikdéw oraz osob postronnych,
a w szczegoblnosci stwarza zagrozenie
zdrowia i zycia.

Uzytkowanie

1. Przy stosowaniu systemow PERI
nalezy przestrzega¢ ogdlnie obowia-
zujacych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy, przepisow ochrony $ro-
dowiska i aktualnych norm.

2. W przypadku wystapienia szczegdlnie
niekorzystnych czynnikéw atmosfery-
cznych okreslonych w stosownych
przepisach uzytkownik zobowiazany
jest podjac¢ odpowiednie Srodki
techniczne i organizacyjne dotyczace
bezpieczenstwa pracy.

3. W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie ele-
mentow systemow PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji
piorunochronnej, uzytkownik zobowia-
zany jest do wykonania takiej instalacji.

4. W przypadku stosowania zakotwien
do betonu obciagzenie ich moze nasta-
pi¢ dopiero po uzyskaniu przez beton
odpowiedniej wytrzymatosci.

5. Demontaz elementow systemow
PERI moze rozpocza¢ sie jedynie
po uzyskaniu zgody od kierownika
budowy? lub od osoby przez niego
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upowaznionej. Demontaz nie moze
rozpoczac sie przed uzyskaniem przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie
ustanowiono kierownika budowy,
demontaz elementéw systemow
PERI moze rozpoczaé sie jedynie po
uzyskaniu zgody od zamawiajacego
lub pracodawcy oso6b zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu, ktoérzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksupracy.



Wprowadzenie

6. Odrywanie elementow deskowan od

powierzchni betonu przy pomocy
Zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do

stosowania wszelkich zabezpieczen
gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementdéw systemow PERI,
a w szczegdlnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na

butawy wibratorow wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadow

podczas sktadowania elementdéw
systemow PERI lub sktadowania
innych ciezkich przedmiotéw na
poszyciu elementow systeméw PERI,

c¢) stosowaniu odpowiednich elementow

dystansowych do zbrojenia, zapew-
niajacych powierzchnie przylegania
ich do poszycia elementéw deskowan
gwarantujaca zabezpieczenie poszy-
cia przed uszkodzeniami.

.W przypadku gdy zgodnie z obowia-

Zujacymi przepisami zastosowanie
systeméw PERI wymaga pionéw
komunikacyjnych, niezbedne jest

wydzielenie takich pionéw.4

. W przypadku gdy zgodnie z obowia-

Zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia stanowisk pracy
na wysokoséci przed upadkiem z
wysokosci siatkami ochronnymi, siat-
kami bezpieczenstwa i pomostami
zabezpieczajacymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takich srodkow.

10.W przypadku gdy zgodnie z obowia-

Zujacymi przepisami zastosowanie
systeméw PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia daszkami
ochronnymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takiego zabezpieczenia.

11.W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie sys-
temow PERI wymaga dodatkowego
zabezpieczenia ogrodzeniem, odbo-
jami, tablicami ostrzegawczymi i $wia-
ttami ostrzegawczymi, zamawiajacy
lub uzytkownik zobowiazany jest do

PERI

zastosowania takiego zabezpieczenia.

12.W przypadku gdy organizacja robot
przy zastosowaniu systeméw PERI
wymaga stosowania urzadzen techni-
cznych, takich jak m.in.: wysiegniki
transportowe z wciagarkami i wcia-
gnikami oraz konieczne jest zamonto-
wanie takich urzadzen do konstrukgji
wykonanej z systemow PERI, wyko-
nawca montazu lub uzytkownik zobo-
wiazany jest do uzgodnienia sposobu
ich mocowania z kierownikiem
budowy oraz do uzyskania akceptacji
sposobu mocowania takich urzadzen
do elementow systemdw PERI. Brak
takiej akceptacji oznacza, ze odpowie-
dzialnos$¢ za prawidtowe i bezpieczne
zamontowanie urzadzen transporto-
wych ponosi wykonawca montazu lub
uzytkownik. Dodatkowo eksploatacja
takich urzadzen technicznych odby-
wac sie musi zgodnie z dokumentacja
ich producenta i z przepisami o dozo-
rze technicznym.

Zatozenia systemowe

1.

Przy sktadowaniu na elementach
systemow PERI innych, ciezkich
przedmiotow nalezy przestrzegac
dopuszczalnych obciazen obowiazuja-
cych dla tych elementow.

. Przy uzytkowaniu systemoéw PERI

nalezy przestrzegac zalecen w niniej-
szej dokumentacji oraz wymagan

i przepiséw ustalonych w aktualnie
obowiazujacych aktach, normach

i dokumentacjach. Wg stanu na dzien
wydania niniejszej dokumentaciji;
naleza do nich m.in.:

B Rozporzadzenie Ministra Pracy i Poli-

tyki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997
w sprawie ogolnych przepiséw bez-
pieczenstwa i higieny pracy — tekst
jednolity z dnia 28 sierpnia 2003

(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 roku);

B Rozporzadzenie Ministra Infrastruk-

B~ w

tury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas wykonywania robot budowla-
nych (Dz. U. Nr 47, poz. 401);

llekro¢ w niniejszej dokumentaciji
techniczno-ruchowej jest odwotanie
do Dz.U.03.47.401 nalezy przez to
rozumie¢ ww. rozporzadzenie;

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z

dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robét ziem-
nych, budowlanych i drogowych

(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

B Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z

dnia 30 pazdziernika 2002 r. w spra-
wie minimalnych wymagan dotycza-
cych bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikéw podczas pracy (Dz. U.
Nr 191, poz. 1596);

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,

Pracy i Polityki Spotecznej dnia 30 wrze-
Snia 2003 roku zmieniajace rozporzadze-
nie w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn

przez pracownikdéw podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745);

B Dyrektywa Parlamentu Europejskiego
i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
2001 roku w sprawie ogolnego bezpie-
czenstwa produktow (Dz. U. L 11/4);

B PN-EN 12810
Rusztowania fasadowe z elementéw
prefabrykowanych (Fassadengeriste);

B PN-EN 12811 Konstrukcje tymczaso-
we dla budowli (Temporare Konstruk-
tionen fur Bauwerke);

B PN-EN 12812 Rusztowania podporowe
(Traggeruste);

B DIN 18202 Tolerancje wymiarowe
w budownictwie ladowym
(Mafdtoleranzen im Hochbau);

B DIN 4420 Rusztowania robocze
i zabezpieczajace
(Arbeits- und SchutzgerUste);

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Palety tadunkowe i ktonice pietrzace”;

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Wozek podnosny do palet tadunkowych”;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

(Dz. U. Nr 47, poz. 401 - § 1 pkt. 6-8).

Jezeli w miejscu uzytkowania nie ustanowiono kierownika budowy za wykonawce montazu lub uzytkownika rozumie sie zamawiajacego lub pracodawce osob zatrudnio-
nych przy montazu, eksploatacji oraz demontazu systeméw PERI, ktérzy odpowiadaja za bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy.
Ustawa Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Dz. U. 2 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z pézn. zm.).

Zgodnie z obowiazujacym na dzien wydania niniejszej dokumentacji Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) odlegto$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wieksza niz 20 m, a miedzy pionami nie wieksza niz 40 m.
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Wprowadzenie

Grupy docelowe

Wykonawcy

Niniejsza DTR zostata stworzona

dla wykonawcow, ktérzy korzystaja

z systemow deskowan w celu

= montazu, modyfikacji lub demontazu,
lub

= na przykfad, betonownia czy tez

= wykonania innych zadan, np. prac
ciesielskich.

Koordynator placu budowy

Koordynator BHP*

= jest wyznaczony przez klienta,

= musi okresli¢ potencjalne ryzyko
podczas fazy planowania,

= okresla dziatania, ktore zapewniaja
ochrone przed ryzykiem,

= tworzy plan BHR

= koordynuje dziatania zabezpieczajace
na rzecz wykonawcy i personelu placu
budowy, tak aby nie stanowili oni dla
siebie zagrozenia,

= monitoruje i zapewnia zgodnos$é
z dziataniami zabezpieczajacymi.

* Obowiazujace w Niemczech: Przepisy dot.
bezpieczenstwa i higieny pracy na placach
budowy 30 (RAB 30)

Osoby wykwalifikowane

Dzieki specjalistycznej wiedzy zdobytej
podczas szkoleh zawodowych,
dos$wiadczeniu oraz dziatalnosci
zawodowej osoba wykwalifikowana
posiada rzetelna wiedze dotyczaca
zagadnien zwiazanych z bezpieczenstwem
i moze prawidfowo przeprowadzaé
badania. W zaleznosci od trudnosci
badania, ktére ma zosta¢ przeprowadzone,
np. zakres i rodzaj badania lub
zastosowanie okreslonego narzedzia
pomiarowego, wymagana jest
odpowiednia wiedza specjalistyczna.

Personel wykwalifikowany pod
wzgledem technicznym
Systemy deskowan moga by¢ jedynie
montowane, modyfikowane lub
rozmontowywane przez personel,
ktory jest do tego odpowiednio
przygotowany. W celu wykonania prac
wykwalifikowani pracownicy musza
uzyskac¢ informacje**, ktére obejmuja
przynajmniej nastepujace punkty:
= Wyjasnienie planu montazu, modyfikacji
lub demontazu systemu deskowan
w zrozumiatej formie i jezyku.
= QOpis dziatan dla bezpiecznego
montazu, modyfikacji lub demontazu
systemu rusztowan.

** Informacje sa przekazywane przez samego
wykonawce lub wybrana przez niego osobe
wykwalifikowana.

PERI

= \Wskazanie srodkow zapobiegawczych,
aby unikna¢ ryzyka upadku oséb lub
przedmiotéw.

= \Wskazanie srodkow bezpieczenstwa
w przypadku zmiany warunkow
pogodowych, ktére w negatywny
spos6b moga wptynac na
bezpieczenstwo systemu deskowan
i personelu.

= |nformacje dot. dopuszczalnego
obciazenia.

= QOpis wszelkich innych zagrozen, ktére
s3 zwiazane z procedurami montazu,
modyfikacji i demontazu.

Nalezy zapewni¢ zgodnosé¢ z odpo-
wiednimi krajowymi wytycznymi
i regulacjami w aktualnej wersji!

Dodatkowa dokumentacja techniczna

= Broszura/Ulotka informacyjna:
— HANDSET Alpha

= DTR:

Hak transportowy HSA

Palety i ktonice pietrzace

— Woézek do podnoszenia palet

PERI Bio Clean

= |nformacje techniczne: Sruba kotwiaca PERI 14/20 x 130
= Tablice projektowe 2015 - Deskowania i podpory
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Wprowadzenie

Przeznaczenie

Opis produktow

Produkty PERI sa przeznaczone do
profesjonalnego uzytku wytacznie przez
odpowiednio przeszkolonych
uzytkownikow.

PERI HANDSET Alpha jest lekkim,
modutowym deskowaniem ptytowym
odpowiednim dla deskowan $ciennych i
stupow. Jest ono zaprojektowane w taki
sposob, ze wszystkie plyty sa
uniwersalne i moga by¢ stosowane w
dowolnym kierunku.

Majac do wyboru trzy wymiay wysokosci
i trzy wymiary szerokos$ci, system ten
oferuje wszelkie mozliwe konfiguracje
dla spetnienia wymagan dotyczacych
wysokosci betonowania przy mnijesze;j
niewykorzystanej powierzchni
deskowania.

Dlatego jest to skuteczny i oszczedny
system do stosowania na placu budowy.

Dla taczenia ptyt dostepne sa
nastepujace elementy:
Standardowe potaczenie ptyt
Zamek HSA

Zacisk HSA

Kompensacja do 10 cm
Zamek kompensacyjny HSA
Rygiel wyréwnawczy HSA 95

Kompensacje luk od 10 cm do 30cm
Zamek kompensacyjny HSA i rygiel
wyréwnawczy HSA 95

Listwa kompensacyjna 18 HFS, tacznik
klinowy HSA i rygiel wyréwnawczy
HSA 95

Charakterystyka

System spetnia wszelkie wymagania,
zapewniajac wypetnienia w module co
30 cm, prostokatne wewnetrzne

i zewnetrzne narozniki, $ciany
odchodzace, zastawki i uskoki.

Ptyta deskowania jest wykonana

z wysokiej wytrzymatosci ram stalowych
i sklejki (12-milimetrowa sklejka z filmem
z zywicy fenolowej), co sprawia, ze
system jest niezwykle trwaly.j Zapewnia
tez gtadka powierzchnie betonowa.

Ptyta posiada zintegrowane,
ergonomiczne uchwyty, ktére gwarantuja
tatwe przenoszenie.

Ptyta posiada wbudowane gtowice
dla przymocowania zastrzatow.

Tréjkatne otwory w ramach ptyt
pomagaja w ich fatwym montazu,
zaréwno w kierunku poziomym, jak
i pionowym.

Przy uzyciu ptyty o szerokosci 90 cm
mozna deskowac stupy o wymiarach od
15 x 15 cm do 90 x 90 cm,

bez koniecznosci uzycia innych
specjalnych elementéw.

Niski ciezar poszczegdlnych elementéw
pozwala na tatwy, manualny montaz

i demontaz przy minimalnym stopniu
przeszkolenia.

To sprawia, ze system jest bardzo
wydajny nawet w przypadku braku
dzwigu.

PERI

Dane techniczne

= Wysokos¢ ptyt: 300, 150, 120 cm

= Szeroko$¢ ptyt: 90, 60, 30 cm

= Dopuszczalne obciazenie pomostow
roboczych: 150 kg/m?

Dopuszczalne parcie betonu 60 kN/m?2
na $ciany, 75 kN/m2 na stupy (do 60 x
60 cm) i 60 kN/m2 na stupy (od 65 x
65 cm do 90 x 90 cm) zgodnie

z DIN EN18218

Ugiecia: Linia 6 zgodnie z DIN EN18202.

Zawiesie HSA: maks. nosnos¢ 500 kg.
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Wprowadzenie

Zalecenia dotyczace czyszczenia i konserwacji

W celu utrzymania przez dtugi czas
sprawnosci ruchowej deskowania nalezy
je czysci¢ po kazdym uzyciu.

Na skutek trudnych warunkéw pracy
naprawa deskowan moze byc¢
niezbedna.

Ponizsze puknty powinny by¢ pomocne
dla utrzymania kosztow konserwacji na
jak najnizszym poziomie.

Przed kazdym uzyciem spryskaj
deskowanie $rodkiem antyadhezyjnym;
pozwala to na tatwiejsze i szybsze
czyszczenie deskowania. Spryskaj
bardzo cienka i rbwnomierna warstwa
Srodka antyadhezyjnego!

Bezposrednio po betonowaniu optucz
tylna strone deskowania woda; to
zapobiega kosztownym i czasochfonnym
procesom czyszczenia.

W przypadku ciagtego uzytkowania
spryskaj oktadzine ptyty srodkiem
antyadhezyjnym natychmiast po
zakonczeniu; nastepnie oczys$¢ za
pomoca skrobaczki, szczotki lub
gumowego skrobaka.

Uwaga: nie czy$¢ poszycia ze sklejki
przy pomocy wysokocisnieniowych
urzadzen; to moze uszkodzi¢ poszycie.

Instrukcje uzytkowania

Uzytkowanie w sposob niezgodny
z przeznaczeniem opisanym w DTR lub

odbiegajace od standardowej konfiguracji

stanowi niewtasciwe zastosowanie
z potencjalnym zagrozeniem
bezpieczenstwa, np.
niebezpieczenstwem upadku.

Mozna stosowac wytacznie oryginalne
komponenty PERI. Stosowanie innych
produktow i czesci zamiennych jest
niedozwolone.

Nie wolno stosowac¢ zamiennikdéw
elementoéw.

Przymocuj skrzynki i inne czesci
wypetnienia za pomoca gwozdzi z
podwojnym tbem; w rezultacie gwozdzie
mozna nastepnie fatwo usunaé i w
znacznym stopniu uniknaé uszkodzenia
poszycia. Uzywaj tylko gwozdzi o
wymiarach 50 mm lub mniejszych.

Zamknij niewykorzystane otwory w
ptytach zatyczkami; to zapobiega
wszelkim pracom w zakresie
czyszczenia lub naprawy. Otwory
przypadkowo zabetonowane nalezy
oczyséci¢ za pomoca stalowego bolca od
strony poszycia.

Przy uktadaniu wiazek zbrojenia pretow
lub innych ciezkich przedmiotéw na
poziomo utozonych elementach
szalunkowych nalezy zastosowac
odpowiednie przekfadki np. krawedziaki;
w ten sposob znacznie ogranicza sie
ryzyko wystapienia odksztatcen lub
uszkodzen poszycia.

Jezeli to mozliwe nalezy stosowac
wibratory wgtebne z ostonami
gumowymi butaw; tym sposobem
zmniejsza sie ryzyko uszkodzenia
poszycia ze sklejki, jesli wibrator
zostanie przypadkowo wprowadzony
pomiedzy zbrojenie a poszycie.

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
Dokumentacja techniczno-ruchowa - Konfiguracja standardowa

PERI

Nigdy nie czy$¢ elementéw malowanych
proszkowo stalowa szczotka lub
twardym metalowym skrobakiem; dzieki
temu powtoka proszkowa pozostanie
nienaruszona.

W celu unikniecia powstania odciskow na
poszyciu ptyt deskowania, nalezy uzywac
dystansow do zbrojenia o odpowiednigj
powierzchni styku.

Elementy mechaniczne, np. zapadki
przektadni, musza by¢ oczyszczone

z brudu i resztek betonu przed i po
uzyciu, a nastepnie przekfadnie
nasmarowane odpowiednim $rodkiem
smarujacym.

Nalezy zapewni¢ odpowiednie podparcie
dla czesci podczas czyszczenia, aby nie
doszto do niezamierzonej zmiany ich
potozenia.

Nie nalezy czysci¢ elementdw
zawieszonych na dzwigu.



A1 Omowienie elementow

Numer pozycji

Nazwa elementu

na rysunku
10 Ptyta HSA 150 x 90
11 Ptyta HSA 150 x 60
12 Ptyta HSA 150 x 30
13 Naroznik wewnetrzny HSA 150
14 Naroznik zewnetrzny HSA 150
15 Naroznik wewnetrzny HSA 300
16 Ptyta HSA 300 x 90
17 Ptyta HSA 300 x 60
18 Ptyta HSA 300 x 30
19 Listwa kompensacyjna 18 HSF 150
20 tacznik klinowy HSA
21 Zacisk wyroéwnujacy HSA
22 System $ciagow DW 15
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95
24 Zamek kompensacyjny HSA
25 Jarzmo HSA
26 Uchwyt rury rusztowaniowej HSA
27 Sciag DW 15
28 Rura dystansowa DR 22
29 Stozek DR 22
30 Nakretka DW 15
31 Klucz do $ciagow
32 Zatyczki
38 Zastrzat
34 Stopka
35 Wspornik pomostu HSA 80
36 Stupek poreczy HSGP-2
37 Wstawka 3,8 x 3,8 cm
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15
39 Listwa kompensacyjna 18 HFS 300
40 Krawedziak 5 x 5 cm
41 Sklejka (grubos¢ 18 mm)
42 Krawedziak 5 x 6 cm
43 Krawedziak 5 x 8 cm
44 Krawedziak 10 x 8 cm
45 Rygiel czotowy HSA 65/95
46 Sruby i nakretki (M20 x 40)
47 Przektadka pietrzaca HSA
48 Krawedziak (ciety na wymiar)
49 Nakretka przegubowa DW 15
50 Hak transportowy HSA
51 Naroznik zewnetrzny HSA 120
52 Sruba kotwiaca PERI 14/20 x 130
10

PERI
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A2 Skitadowanie i transport PERI

Nalezy przestrzegac przepisow i zalecen
okreslonych w dokumentacji techniczno-
ruchowej , Palety tadunkowe i ktonice
pietrzace"!

Recznie formowane jednostki
transportowe nalezy utozy¢ w stosie

w prawidtowy sposéb i zabezpieczyd!

Transport

Palety fadunkowe i ktonice pietrzace
PERI mozna podejmowac za pomoca
dzwigéw lub wozkow widtowych.
Mozna je tez przemieszczac przy pomocy
wézkdéw podnosnych do palet PERI.
Wszystkie palety i ktonice pietrzace
mozna podejmowac zaréwno od strony
diuzszego, jak i krotszego boku.

Informacija
Uszkodzenie materiatéw!
Palety w tym samym rozmiarze nalezy
sktadowac i transportowac w jednym
stosie! (Rys. A2.01)

Rys. A2.01

llosé ptyt w stosie:

Sktadowanie ptyt HANDSET Alpha

w jednym rozmiarze - 12 ptyt.

Nalezy stosowacé przektadke pietrzaca
HSA (47), aby zabezpieczy¢ ptyty.
(Rys. A2.01)

Maksymalna wysoko$¢ stosu nie -
powinna przekroczy¢ 1,15 m.

Wysokos¢ stosu na ciezaréwece:
2 stosy, jeden na drugim.

Przenoszenie

Aby przenies¢ ptyty HSA (10) bez uzycia
dzwigu, system posiada zintegrowany
uchwyt (10.6), ktéry pozwala na fatwy
transport. (Rys. A2.02)

10

Rys. A2.02
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A3 Piyty PERI

Przeglad ptyt

Przeglad ptyt HANDSET Alpha pokazuje zredukowana liczbe pojedynczych elementéw: jedynie 3 rozmiary wysokosci
i 3 rozmiary szerokosci, facznie tylko dziewieé wariantdw plyt i trzy narozne, zapewniaja wszystkie mozliwe kombinacje, aby
spetni¢ rézne wymagania dotyczace wysokosci deskowan przy mnigjszej niewykorzystanej powierzchni deskowania.

Wszystkie wymagane regulacje dla naroznikéw prostokatnych, $cian odchodzacych oraz uskokéw mozna wykonac przy
pomocy niewielkiej ilosci elementow systemu. Naroznik wewnetrzny 20 x 20 liczby elementow systemowych dla budowy
naroznikdw prostokatnych, $cian odchodzacych i uskokdw.

Szerokos¢ [cm] Naroznik wewnetrzny
30 (20 x 20)

300

Wysokos¢ [em]

150

Do) | RS

2
o
(]
<

120

D=

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
12 Dokumentacja techniczno-ruchowa - Konfiguracja standardowa



A3 Ptyty PERI

Ptyta HSA 150 x 90 cm

10  Plyta

10.1 ProfilW

10.2 Zebra

10.3 Rama

10.4 Poszycie

10.5 Otwory trojkatne do mocowania
zaciskow wyrownujacych HSA,
tacznikéw klinowych HSA, zamkow
kompensacyjnych HSA,
wspornikéw pomostu HSA 80

10.6 Uchwyt rurowy dla fatwego
przenoszenia

10.7 Gtowica zastrzatu do mocowania
zastrzatow

10.8 Rura usztywniajaca do taczenia 10.9
rygla wyréwnawczego HSA 95

10.9 Otwor dla tacznika naroznikowego
HSA DW 15

25 mm

10.9

Rys. A3.01

=

Rys. A3.02

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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A4 Laczenie plyt

tacznik klinowy HSA

Zakres stosowania:

— standardowe potaczenie ptyt,

— narozniki, $ciany odchodzace, uskoki:
patrz B1, B2, B3, C1, C2, C3

— kompensacije luk: patrz B4, C4

— zastawki czotowe: patrz B5, Cb

— nadstawianie deskowania: patrz B6, C6

— deskowanie stupowe: patrz D1, D2

llos¢ tacznikéw klinowych na
standardowe potaczenie ptyt

Elementy pionowe

H =120 cm: 2 x tacznik klinowy

H = 150 cm: 3 x facznik klinowy

H =150 + 150 cm: 6 x tacznik klinowy

Elementy poziome

W =90 cm: 2 x tacznik klinowy
W = 60 cm: 2 x tacznik klinowy
W =30 cm: 1 x tacznik klinowy

Montaz

1. Uzyj otwordw tréjkatnych na ptycie do
zamocowania tacznika klinowego.
(Rys. A4.01a)

2. Wprowadz tacznik klinowy w otwory
tréjkatne zawsze od prawej strony
i przekreé tacznik w kierunku ptyty,
a nastepnie dociagnij klin, aby go
zablokowaé. (Rys. A4.01b)

3. Dobij klin mtotkiem - 2-3 uderzenia
przy uzyciu standardowe;j sity.
(Rys. A4.01c)
=t acznik klinowy znajduje sie teraz

w bezpiecznej pozyciji.

14

PERI
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o
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b

v )

90 90 60 30
L e — | —————» ||
Rys. A4.01 Rys. A4.02

20

N\

Rys. A4.01a

Rys. A4.01b Rys. A4.01c
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A4 taczenie plyt

Zacisk wyréwnujacy HSA

Zakres stosowania:

— standardowe potaczenie plyt,

— narozniki, $ciany odchodzace, uskoki:
patrz B1, B2, B3, C1, C2, C3

— nadstawianie deskowania: patrz B6, C6

— Deskowanie stupowe

Zacisk wyroéwnujacy HSA (21) posiada
otwor (21.1), w ktéry mozna wprowadzic¢
$ciag DW 15 na poziomie potaczenia ptyt,
dzieki czemu system jest bardzo
wytrzymaty.

llo$¢ zaciskéw wyrownujacych na
standardowe potaczenie ptyt

Elementy pionowe

H =120 cm: 2 x zacisk wyréwnujacy
H = 150cm: 2 x zacisk wyréwnujacy
H =150 + 150 cm: 4 x zacisk
wyréwnujacy

Stosuj tacznik klinowy (20) w pozycji
posrednie;.

H = 150 cm: 1 x facznik klinowy

H =150 + 150 cm: 2 x tacznik klinowy

Elementy poziome

W =90 cm: 1 x zacisk wyréwnujacy
W = 60 cm: 1 x zacisk wyréwnujacy
W = 30 cm: 1 x zacisk wyréwnujacy

Zacisk wyrdéwnujacy HSA ma na celu
czesciowe wyréwnanie. Jednak system
jest w petni funkcjonalny przy
zastosowaniu samego facznika
klinowego HSA.

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
Dokumentacja techniczno-ruchowa - Konfiguracja standardowa
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A4 taczenie plyt

Podczas montazu zacisku jego ksztaft

powoduje:

1. Ptyty sa zlicowane.

2. Ptyty sa wyrdéwnane bez dodatkowych
rygli.

3. Plyty sa mocno potfaczone.

Montaz
1. Pociagnij klin (21.3) do gory, aby
otworzy¢ zacisk mocujacy (21.2)
2.Wprowadz zacisk mocujacy (21.2)
w otwor tréjkatny w miejscu kotwy
rozporowej lub wspornika ptyty.
(Rys. A4.05)
3. Dobij klin mtotkiem (21.3).
(Rys. A4.06)
- Zacisk wyroéwnujacy HSA (21)
znajduje sie teraz w bezpiecznej
pozZycji.

Dla potaczenia ptyt, gdzie wymagany
jest system sciagow DW 15 (Sciag +
nakretka ), nalezy postepowacé
w nastepujacy sposob:
4.Po zamocowaniu zacisku na potaczeniu
ptyt osadz $ciag DW 15 (27)
w otworze. (Rys. A4.07)
5. Nakretke DW 15 (30) obracaj zgodnie
z ruchem wskazéwek zegara.
(Rys. A4.07)
Wykonaj te sama operacje po
przeciwnej stronie.
6. Dobij nakretke DW 15 mtotkiem (30),
aby upewnic sie, ze system
$ciagow DW 15 (22) jest dokfadnie
dokrecony (21). (Rys. A4.08)

16
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Rys. A4.05 Rys. A4.06
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A4 taczenie plyt

tacznik naroznikowy
HSA DW 15

Zakres stosowania:

— Narozniki, patrz B1, C1

— Uskoki, patrz B3, C3

— Zastawki czotowe, patrz B5, C5

— Deskowanie stupowe, patrz D1, D2

Montaz

1. Osadz tacznik naroznikowy DW 15 (38)
w otworze (10.9) ptyty HSA (10)

w profilu otworowym (10.1) drugiej
ptyty HSA (10).

2. Nakre¢ nakretke DW 15 (30) na
taczniku naroznikowym HSA i dobijj ja
mtotkiem, aby upewni¢ sie, ze jest ona
doktadnie dokrecona (10.1).

Jesli elementy znajda sie we wilasciwej
pozycji, nie powinno by¢ zadnej szczeliny
pomiedzy tacznikiem naroznikowych HSA
DW 15 (38) a rama ptyty (10.3).

(Rys. A4.09a)

Rygiel wyréwnawczy HSA 95

Rygiel wyrownawczy HSA 95 (23)
stosowany jest jako usztywniajace,
wyrownujace i przenoszace obciazenia
potaczenie ptyt.

Dopuszczalny moment zginajacy:
1,38 kNm.

Zakres stosowania:

— Kompensacje luk w przedziale od
10 do 30 cm, patrz B4

— Nadstawianie deskowania, patrz B6

Dla wysokosci deskowania H = 150 +
150 cm
Potrzebne sa tylko 4 rygle wyréwnawcze.

Montaz
1. Przymocuj haki (23.1) rygla
wyréwnawczego (23) do rury
usztywniajacej (10.8) ptyty. (Rys. A4.10)
2. Dobij klin mtotkiem (23.2).
- Rygiel wyrownawczy (23) znajduje
sie teraz w bezpiecznej pozycji.
(Rys. Ad4.11)

PERI

10

10.1

Rys. A4.09a

Rys. A4.09
38

Rys. A4.10

Rys. A4.11

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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A4 Laczenie plyt PERI

Zamek kompensacyjny HSA

Zakres stosowania:

— Narozniki, sciany odchodzace, uskoki:
patrz B1, B2, B3, C1, C2, C3

— Kompensacje luk: patrz B4

Dla wysokoséci deskowan H = 150 +
150 cm
Potrzebne tylko 4 zamki kompensacyjne.

Montaz
1. Umies¢ krawedziak pomiedzy dwiema
ptytami w celu kompensacji.
2. Wprowadz zacisk mocujacy (24.1)
w otwor tréjkatny w miejscu ramy
ptyty. (Rys. A4.12)
3. Dobij klin mtotkiem.
- Zamek kompensacyjny HSA (24)
znajduje sie teraz w bezpiecznej
pozZyCji.

Rys. A4.12

Jarzmo HSA

Jarzmo HSA (25) moze by¢ stosowane

w celu wyréwnania ptyt przy pomocy
dzwigarkow PERIVT20 lub innymi
dzwigarami deskowaniowym (h = 20 cm).

Moze by¢ tez stosowany jako hak do
podnoszenia ptyt.

Montaz

1. Wprowadz jarzmo HSA (25) :
w trojkatne otwory ramy plyty. Rys. A4.13a

2. Ustaw dzwigary deskowaniowe
i wprowadz klin drewniany (25.1).
(Rys. A4.13a)

— - Nalezy pamieta¢ o zabezpieczeniu
klina drewnianego (25.1) za pomoca
gwozdzi, moze on sie poluzowac
w wyniku drgan podczas betonowania.

Ptyty sa réwnolegle do siebie ustawione.
(Rys. A4.13)

Rys. A4.13

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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A4 Laczenie plyt PERI

Uchwyt rury rusztowaniowej ,
HSA AZ

Uchwyt rury rusztowaniowej HSA (26)
moze by¢ stosowany dla dodatkowego Z g ﬂ%
wyréwnania ptyt wraz z rura 26 , ¢
rusztowaniowa (NB 40) lub rura
czworokatng 50 x 50 mm. S

. Rys. Ad.14a LT |
Montaz

1. Wprowadz uchwyt rury
rusztowaniowej HSA (26) w trojkatne
otwory ramy ptyty. (Rys. A4.14a) N

2. Umiesc¢ rure rusztowaniowa (NB 40) lub ' %
rure czworokatna 50 x 50 mm we wia- ;
Sciwej pozycji i docisnij klin mtotkiem.

Plyty sa rownolegle do siebie ustawione.

(Rys. Ad4.14) Rys. Ad.14

Naroznik zewnetrzny HSA

Naroznik zewnetrzny HSA jest dostepny
w dwéch wymiarach:

— Naroznik zewnetrzny HSA 150

— Naroznik zewnetrzny HSA 120

Zakres stosowania:
— Narozniki, patrz B1, C1
— Deskowanie stupowe: patrz D1, D2

Wymagana ilo$é tacznikow klinowych
HSA na jedna strone naroznika
zewnetrznego HSA

H =120 cm: 4 x tacznik klinowy

H = 150 cm: 5 x facznik klinowy

H = 300 cm: 10 x tacznik klinowy

20a (4x)

Wymagane elementy:

14 Naroznik zewnetrzny HSA 150  2x

20 tacznik klinowy HSA 10x
(na jedna strone naroznika
zewnetrznego HSA 150)

Pokazana wysokos$¢ = 300 cm (Rys. A4.15)

Wymagane elementy:

14 Naroznik zewnetrzny HSA 150  1x

51 Naroznik zewnetrzny HSA 120 1x

20 tacznik klinowy HSA bx
(na jedna strone naroznika
zewnetrznego HSA 150)

20a tacznik klinowy HSA ax | 20(5x+5x)
(na jedna strone naroznika
zewnetrznego HSA 120)

= R 1 | | Y TR TR &N ©Y

=2 =N = = 2 =

14 20 (5x) 14

Rys. A4.15 Rys. A4.16

Pokazana wysoko$¢ = 270 cm (150 +120)
(Rys. A4.16)

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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A5 Technologia sciaggow

System sciagow

DW 15 - dopuszczalne obciazenie: 90 kN

Kompatybilny ze sciagiem o no$nosci

50 kN.

Wymagane elementy:

21 Zacisk wyrownujacy HSA
27 Sciag DW 15

28 Rurka dystansowa DR 22
29 Stozek DR 22

30 Nakretka DW 15

2%
Tx
Tx
2%
2%

(Rys. A5.01)

Zastosowanie

— Stosuj tylko wymagana ilo$¢ $ciagow.

— Nie przekraczaj dopuszczalnego
obciazenia na $ciag. Nie przekraczaj

predkosci betonowania.

Osprzet

Klucz do sciagéw (31) dla jednej osoby
obstugujacej $ciag z jednej strony

deskowania.
Zatyczki (32) dla zamknigcia

niewykorzystanych otworéw dla $ciagéw.

(Rys. A5.02)

20
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Rys. Ab.01

32

31

Rys. A5.02
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A6 Zastrzaly PERI

Zastrzaly i rozpory

==

Nosnosé wbudowanej gtowicy M .
zastrzatu: 10 kN L

10.7 = l
Maksymalny zakres oddziatywania Rys. AB.0Ta 7 7 ¢
systemu HSA wynika z nosnosci / 55 \i
wbudowanej gtowicy zastrzatu (10kN), ~ //',,(‘1‘!\,{1
jak rowniez noénosci zastrzatow i rozpor. : ﬁ!,.{m]jl
Dla uzyskania dalszych informacii patrz 7l |’/='JT’/=|/ v
"Tablice projektowe". ) %"I" /’ll f/ o

2 |’ 'IT % b

Zastrzaty i rozpory sa stosowane / s

w celu wyrdéwnania deskowania oraz
zabezpieczenia deskowan przed
przewroceniem.

N\ \

= < \ <
\ \
N\ \§

O wyborze zastrzatow i rozpér decyduje
wysoko$¢ deskowania.

=

Montaz
1. Przymocuj zastrzat (33) i rozpore (33.1)

do wbudowanej gtowicy zastrzatu (10.7)
przy pomocy sworzni i zawleczek.
(Rys. A6.01a) (Rys. A6 .01b)
2. Przymocuj pozostate korice zastrzatu
i rozpory do stopki.
3. Mocowanie stopki nalezy wykona¢

np. przy uzyciu wkretu PERI 14/20

x 130 (52).

Rys. A6.0Tc
(Rys. AB.01c)
a 45 do 60 °
Rys. A6.01b b 0do15°
Rys. AB.01
Zastrzaly powinny by¢ zawsze potaczone
z gorna gfowica zastrzatu. (Rys. A6.02) 4
W
Podczas montazu nie tacz zastrzatow
z dolna wbudowana gtowica zastrzatu.
(Rys. A6.02)
Q
N
Rys. AB6.02
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A7 Pomosty roboczo-betoniarskie PERI

Wspornik pomostu HSA 80

Dopuszczalne obciazenie pomostu
roboczego: 150 kg/m?
Maksymalny rozstaw 1,80 m

B Ostrzezenie

Ryzyko upadku z powodu przechylenia

poszycia pomostu. Moze to skutkowac

powaznym urazem.

= Nalezy zabezpieczy¢ poszycie.

= Elementy podestu i porecze musza
by¢ tak ustawione i zabezpieczone
gwozdziami, aby zapobiec wszelkim
ruchom.

Pomost roboczy na deskowaniu jest
wykorzystywany za pomoca wspornika
pomostu HSA 80.

Wymagane elementy:

35 Wspornik pomostu HSA 80 1x
36 Stupek poreczy HSGP-2 1x
37 Wstawka drewniana 3,8 x 3,8 cm 1x

(Rys. A701)

22

36
W 1
] 37
Rys. A701
36 ﬂ,[
[E : = - ﬂ-ﬂ
: - |
(- <[
3 < 35
: - p—
0 <l
L. b
(- s
— ; - p—
0> <]
: - p—
%ﬁi 2
Rys. A7.02
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A7 Pomosty roboczo-betoniarskie PERI

Montaz
1. Osadz wstawke drewniang (37)
(wymiary 3,8 x 3,8 cm) w rurze
wspornika pomostu (35.1). (Rys. A7.03)
2. Przybij wstawke drewniana
gwozdziem z boku wspornika, by
przymocowac ja ze wspornikiem
pomostu HSA 80.
- Diugos$¢ wstawki drewnianej (37)
=88 cm.
- \Wstawka drewniana (37) nie
jest czescia wspornika pomostu
HSA 80 (35).
3. Osadz stupek poreczy HSGP-2 (36)
w rurze uchwytu (35.3) wspornika
pomostu HSA 80 (35).
4. Osadz wspornik pomostu HSA 80 (35)
w trojkatnych szczelinach ramy.
(Rys. A704)

Wspornik pomostu HSA 80 (35) mozna
zamontowac po obu stronach ptyty

w miejscu pokazanym strzatka.

Rys. A7.04

Montaz podestu i poreczy
1. Zamontuj poszycie na catej szerokosci
wspornikow.

- Na wsporniku pomostu HSA 80 (35)
znajduja sie szczeliny (35.2) do
zamocowania poszycia za pomoca
wstawki drewnianej (37) przy uzyciu
gwozdzi.

2. Zamocuj porecze do stupka poreczy

HSGP-2 (36) i zabezpiecz gwozdziami.

36

Rys. A7.03

5.3

BN

Rys. A7.04

v rrov oo

Rys. A7.05
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B1 Narozniki PERI

Narozniki prostokatne Grubosé sciany 15-20 cm
Sciany o grubosci od 15 ¢cm do 40 c¢cm l T ® vbfévgg B vﬂgﬁ;?fo
deskowane sa bezstopniowo. ol T 5—Ht—

oo pasasa 5 aa]

HSA90 o ohy (A%
U ===\

vo %Yvvvve v o °

- ’IOa
T oo poscaca g aa
HSA 90 B

55 b o]

HSA 90
Kompensacje patrz B4. Tjﬂ

00 vSHT
0
00 vsH T

Deskowanie wewnetrzne

06 VSH
v Svvvve 9 v ]

06 VSH

Pokazana wysoko$¢= 150 + 150 cm
(Rys. B1.02)

06 VSH
vo Svvvev ¥ v

06 VSH

5o pocsasg oo [BETER]sE]

c s gasscsg a4 A8

#

Wymagane elementy: 15 }2—0{
Rys. B1.01

13 Naroznik wewnetrzny HSA 150  2x
20 tacznik klinowy HSA 12x 20 (6x) 20 (6x)

Deskowanie zewnetrzne

Pokazana wysokos¢= 150 + 150 cm
(Rys. B1.03)

Wymagane elementy:

11 Ptyta HSA 150 x 60 2x

12 Ptyta HSA 150 x 30 2X

38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x @Aﬂg,

30 Nakretka DW 15 ax =

20 tacznik klinowy HSA* 10x [

20a tacznik klinowy HSA dla Rys. B1.02a
nastepnej ptyty* 16x

24 Zamek kompensacyjny HSA 8x
23 Rygiel wyrdbwnawczy HSA 95 4x
(wymagany, gdy wypetnienie

> 75 cm) Rys. B1.02
44 Krawedziak 10 x 8 cm X ys- =
(nalezy stosowac¢ 5 x 8 cm dla ‘ 10
$cian o grubosci 15 cm)
1 1244
ity pi
* Bez uwzglednienia poziomych pofaczen. @ 4
** Upewnij sie, ze uzywasz arykutéw
706458 i 781053 - $ruba i nakretka (46) i3 3
o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu A S
za pomoca haka transportowego HSA. s
(Rys. B1.02a) i 3
g “3
Dla tatwego demontazu: 4 3
— Najpierw usun (30,38), a nastepnie ’
(11), po czym usun (23). 20a (8x)/ﬁ‘r ﬁj\20a (8x)
— Nastepnie wyjmij caty element (12), | 2
(44), (24) i (10) oddzielnie i umies¢ 20 (10x) st 23 (4x)
Jgona zierm!. . , 30 (4x), 38 (4x) 24 (8x)
— Na koniec rozmontuj poszczegdine
elementy. Rys. B1.03

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
24 Dokumentacja techniczno-ruchowa - Konfiguracja standardowa



B1 Narozniki

Deskowanie wewnetrzne Grubosé sciany 25 cm

PERI

s HSA 90 HSA 90 HSA 60
Pokazana wysokos¢ = 150 + 150 cm l oo Svvvsv awﬁﬂiw vvvvv sT'L i
(Rys. B1.05) S]] 5 15
T %A Y Y/ N0 a g
Wymagane elementy: HSA 90 i
13 Naroznik wewnetrzny HSA 150 2x =z
20 tacznik klinowy HSA* 6x .
24 Zamek kompensacyjny HSA 8x . 1°
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95 4x T
(wymagany, gdy wypetnienie T 25
> 75 cm)
43 Krawedziak 5 x 8 cm 1x v B104
44 Krawedziak 10 x 8 cm 1x 13
43
Deskowanie zewnetrzne %
Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm S %
(Rys. B1.06) 3] L Y
Wymagane elementy: 7 &
11 Ptyta HSA 150 x 60 4x
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x
30 Nakretka DW 15 4x >
20 tacznik klinowy HSA* 20x 5 S
20a t.acznik klinowy HSA dla
nastepnej ptyty* 16x
20 (6x)
* Bez uwzglednienia poziomych potaczen. 24 (4x)
Rys. B1.05
** Upewnij sie, ze uzywasz arykutéw
706458 i 781053 - $ruba i nakretka
o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu
za pomoca haka transportowego HSA. .
1
B “3
B “3
? 3
7 “3
o 3
B “3
B 3
20a (8x)/m 20a (8x)
20 (10x)
<L 20 (10x)
30 (4x), 38 (4x)
Rys. B1.06

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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B1 Narozniki PERI

Deskowanie wewnetrzne Grubosé sciany 30-35 cm
Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm | = __HSA90 TL _HSA G0 :;—%:
(RVS B108) w E3 w S T
O A 51— 2>
Wymagane elementy: ! = T EE%=-
13 Naroznik wewnetrzny HSA 150 2x . N -
20 tacznik klinowy HSA* 6x ‘f % : ‘g
24 Zamek kompensacyjny HSA 4x ° 8l J°
23 Rygiel wyrownawczy HSA 95  4x . :
(wymagany, gdy wypetnienie — T
> 75 cm)
44 Krawedziak 10 x 8 cm 1% hvs. B1O7
(nalezy stosowacé 5 x 8 cm a4 13
dla $cian o grubosci 35 cm) 23 (4x)
Deskowanie zewnetrzne o
Pokazana wysokos$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B1.09) Z
Wymagane elementy:
11 Plyta HSA 150 x 60 4x o
(z jednej strony nalezy
stosowac ptyty HSA 150 x 90 dla
$cian o grubosci 35 cm) .
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x |
30 Nakretka DW 15 4x 20 (6x)
20 tacznik klinowy HSA* 20x 24 (4x)
20a tacznik klinowy HSA dla
nastepnej ptyty 16x Rys. B1.08
* Bez uwzglednienia poziomych potfaczen.
** Upewnij sie, ze uzywasz arykutow
706458 i 781053 - $ruba i nakretka
o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu # n o3
za pomoca haka transportowego HSA. 4
itk
i i
P 1
i e 3
* s 7
i gl 3
20a (8x)/@ i ; 20a (8x)
I”‘I.‘ ';\. |’= £
<AL 2
20 (10x) !!2!!‘!" 20 (10%)
30 (4x), 38 (4x)

Rys. B1.09

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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B1 Narozniki PERI

Deskowanie wewnetrzne Grubosé sciany 40 cm
HSA 90 L HSA 60 : HSA 90 L HSA 60
DeSkOWanie WeWthane patrz RYS B’|02 l vy Yvvoveyd v v [T l Vv $vvvvy ¥ vo]ve 9% v
5 5 %
4
Heaso T a “lsaso T r ,Ei_
Deskowanie zewnetrzne p o .
(Opcja 1) Opcja 1 A Opcja 2 5 3%
Z uzyciem facznika naroznikowego . d> N
HSA DW 15
T T
Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm Ave. B110
(Rys. B1.11) ys- =
Opcja 1
Wymagane elementy: peia
1
10 Plyta HSA 150 x 90 2x 10
11 Ptyta HSA 150 x 60 2x i P
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x # 4
30 Nakretka DW 15 4x
20 tacznik klinowy HSA* 20x
20a tacznik klinowy HSA dla i !
nastepnej ptyty* 16x (i) 3
lig D
. i B
Deskowanie zewnetrzne
(Opcja 2)
Z uzyciem naroznika zewnetrznego i 3
HSA 150
P 20a (8x)
Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm 20a (8x)
(Rys. B1.12) 20 (10x)
30 (4x), 38 (4x) 20 (10x)
Wymagane elementy:
Rys. B1.11
11 Ptyta HSA 150 x 60 4x Opcja 2
14 Naroznik zewnetrzny HSA 150  2x
20 tacznik klinowy HSA* 40x
20a t.acznik klinowy HSA dla
nastepnej ptyty* 16x ® 5
ligg !
* Bez uwzglednienia poziomych potaczen.
iid B
g D
g D
P P
il P
—20a (8)
20a (8x)
20 (10x) 20 (10x)
20 (10x) 20 (10x)
Rys. B1.12
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B2 Sciany odchodzace, potaczenia scian

Sciany odchodzace

Sciany o grubosci od 15 cm do 40 cm
deskowane sa bezstopniowo.

(Rys. B2.01)

Kompensacje patrz B4.

PERI

HSA 90 Jz HSA 60 L HSA 90 HSA 90 QJ—:J HSA 60 eL HSA 90
o vvvevs v v [oEReeee] v v Teve v | T vvovv v v YIS v v v vevvo |
H H R I ]] §
o “ﬂlﬁ e v T 5sscsss 5o [sc sesasss i
ﬁﬂ_ _E= HSA 90 Tvﬁ E’ﬁﬁ HSA 90
> a i <
> a
g ] 3 e ME]
< g 2|0 alg
? E A
20 e
HSA 90 $ HSA 90 & HSA 90 L HSA 90 HSA 90
Tovvv ¥ vv]ve Svovvvd v | oElEeveedNee] v v $eveesd vv|| = [5v Svovvo ¥ vv |[SRIRREEEEENEe] v ¥ vvevs <]l
o
St J?
csssaa 53 5s gassass
HSA 90 N Hsaso | [ee speccecogooPZAm ] 00 [ Jee goccce o ‘{
= HSA 90
P
P
|
a
pE
al<
v MK
2
|
o P
S a
i

Rys. B2.01

Deskowanie wewnetrzne

Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B2.02)

Wymagane elementy:

13 Naroznik wewnetrzny HSA 150** 2x
20 tacznik klinowy HSA 12x

llos¢ na kazda strone deskowania.

Deskowanie zewnetrzne

Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B2.03)

Wymagane elementy:

11 Ptyta HSA 150 x 60 2X
20 tacznik klinowy HSA* 12x

* Bez uwzglednienia poziomych potaczen.
** Upewnij sie, ze uzywasz arykutéw
706458 i 781053 - $ruba i nakretka

o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu
za pomoca haka transportowego HSA.

28

Grubos$¢ sciany 20 cm

20 (6x)

20 (6x)

Rys. B2.02

Rys. B2.03

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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B2 Sciany odchodzace, potaczenia scian

Deskowanie wewnetrzne Grubosé sciany 30 cm

PERI

Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B2.04)

Wymagane elementy:

13 Naroznik wewnetrzny HSA 150** 2x
20 tacznik klinowy HSA 12x

[lo$¢ na kazda strone deskowania.

Deskowanie zewnetrzne
Z plyta HSA 150 x 60

Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B2.05)

Wymagane elementy:

11 Plyta HSA 150 x 60 2X
20 tacznik klinowy HSA* 6x
23 Rygiel wyrownawczy HSA 95  4x
24 Zamek kompensacyjny HSA ax
44 Krawedziak 10 x 8 cm 1x 20 (6x) 20 (6x)

* Bez uwzglednienia poziomych potaczen.

** Jpewnij sie, ze uzywasz arykutow Rys. B2.04
706458 i 781053 - $ruba i nakretka
o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu
za pomoca haka transportowego HSA.
Rys. B2.05

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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B2 Sciany odchodzace, potaczenia $cian PERI

Wspolna ptaszczyzna

z istniejagcym potaczeniem

$cian ﬁﬂﬁ %

Potaczenie z ptyta HSA 150 x 90

Pokazana wysokos¢ = 150 + 150 cm

(RYS. 82.06) FAYRNAY AN AN ANNA WA N ANAY FAYNNAY m FAYRNAY FANANNANIYA VAN
—

Na placu budowy nalezy wywiercié 125 mm

otwor w plycie deskowania w odlegtosci  Rys. B2.06a
125 mm od konca.

Rys. B2.06

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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B3 Uskoki

Uskok 20 cm

Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B3.02)

Wymagane elementy:

PERI

11 Ptyta HSA 150 x 60 2x
12 Ptyta HSA 150 x 30 2X
20 tacznik klinowy HSA* 16x
20a t.acznik klinowy HSA dla

nastepnej ptyty* 8x

13
23
24
30
38
43
44

Naroznik wewnetrzny HSA 150** 2x

Rygiel wyrownawczy HSA 95  4x
Zamek kompensacyjny HSA 8X
Nakretka DW 15 4x

tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x
Krawedziak 5 x 8 cm X
Krawedziak 10 x 8 cm X

[lo$¢ na kazda strone deskowania

* Bez uwzglednienia poziomych potaczen.

** Upewnij sie, ze uzywasz arykutéw
706458 i 781053 - Sruba i nakretka

o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu
za pomoca haka transportowego HSA.

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
Dokumentacja techniczno-ruchowa - Konfiguracja standardowa

o
™
5| <<
e G ¢
(o5 212 HsA 60 HSA 90 oo HSA 90 ‘
99 99 9w |vv Yoveved vy |[vv Sovvvvd v
HSA 90 HSA 90 o I
99 $ 999998 o9 oo ®ooovod o] N 10 5t
B—p— 10 =25 ] 2o poooos oolloo pooocns 5 oo
o gseseeg se] se pessesy s | s HSA 90 HSA 90
T
HsA90 T HSA 90 HSAB0 ghfel gy ]
>
o
Rys. B3.01
W 1"
s 44 24 (4x)
it 23 (4x)
43
id
2 NS
ligg
ligg N
: %
\1‘/
20a (8x)/@ 2
20 (10x)
/1?5
20 (6x) L
30 (4x)
38 (4x) E N
24 (4x)
Rys. B3.02
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B3 Uskoki

Uskok 60 cm

Pokazana wysokos¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B3.04)

Wymagane elementy:

PERI

11 Ptyta HSA 150 x 60 4x
20 tacznik klinowy HSA* 16x
20a tacznik klinowy HSA dla

nastepnej ptyty* 8x

13 Naroznik wewnetrzny HSA 150** 2x
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95  4x
24 Zamek kompensacyjny HSA 8x
30 Nakretka DW 15 4x

38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x
43 Krawedziak 5 x 8 cm X
44 Krawedziak 10 x 8 cm X

llo$¢ na kazda strone deskowania

* Bez uwzglednienia poziomych pofaczen.
** Upewnij sie, ze uzywasz arykutow
706458 i 781053 - Sruba i nakretka

o wymiarach M20 x 40 przy podnoszeniu
za pomoca haka transportowego HSA.

32
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2 24 (4x)
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i
20a(8x)///)ﬁ
20 (10x)

Rys. B3.04
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B3 Uskoki (PERI
H =150+ 150

Uskok 40 cm
o
> . HSA 90
w vy Yvvvve ¢ vov
.
HSA 90 a8 poobOBAY BB
vy $vovve ¢ ;v HSA 90
: 5]
T
AN @AAAAA% FANAY %‘)
HSA 90 )
(@]
Rys. B3.05
Uskok 50 cm
o
©
3
T HSA 60 HSA 90 HSA 90
vv Yovove ¢ v v
ot (
|: 10 fH=—5
o |
HSAQO eg'_-a 19) 606 H 066060064 00O
HSA 90 fi
vy Yvvvev Y vuv T HSA 90 HSA 90
5 10— :25 %7
PANNNAY &AAAAA% PANPAN o
HSA 90 HSA 90 HSA 60 s
2
Rys. B3.06
Uskok 85 cm
HSA 90
ve Y9999V Y 9w
S 5
E :/L/r $ 0000048 00
=™ HSA 90
HSA90 el [ e
vv Yovvve & v
%]
FANNNAY &AAAAA% FANNNAY
HSA 90
Rys. B3.07
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B4 Kompensacje luk PERI

Kompensacje luk do 10 cm

Z uzyciem zamka kompensacyjnego

HSA (24) i krawedziaka docietego na

wymiar (48).

— Potaczenie z uzyciem zamka
kompensacyjnego HSA (24)

— System $ciagdw DW 15 w kompena-
sacji.

Dla H = 150 + 150 cm (Rys. B4.01) wyma-
gane sa tylko 4 zamki kompensacyjne.

Wymagane elementy:

48 Krawedziak (dociety na wymiar)1x
24 Zamek kompensacyjny HSA  4x
22 System $ciagéw DW 15 4x

llo$¢ na kazda strone deskowania.

Dla kompensacji pomiedzy 751 <10 cm
nalezy zastosowac nakretke przegubowa
DW 15 (49) nr art. 030370 (Rys. B4.01b)
lub alternatywnie rygiel wyréwnawczy
HSA 95.

Kompensacje luk od 10 cm do 30 cm
Z uzyciem rygla wyréwnawczego,
zamka kompensacyjnego i krawedziaka
docietego na wymiar

Pokazana wysokos$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B4.02)

Wymagane elementy:

<75cm

48

Rys. B4.01a

od>7b5cmdo< 10 cm

Rys. B4.01 Rys. B4.01b

41  Sklejka (grubos¢ 18 mm)* 1x
42 Krawedziak 5 x 6 cm 2x
22  System Sciagdw DW 15 8x

23 Rygiel wyréwnawczy HSA 4x
24 Zamek kompensacyjny HSA  8x

llo$¢ na kazda strone deskowania.
* przycieta do wymiaru wypetnienia.

34
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Rys. B4.02a

Rys. B4.02
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B4 Kompensacje luk

Kompensacje luk od 10 cm do 30cm
Z uzyciem listwy kompensacyjnej
18 HSF 150 i rygla wyrownawczego HSA

Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B4.03)

Wymagane elementy:

19 Listwa kompensacyjna 18

HSF 150 4x
41  Sklejka (grubos¢ 18 mm)* 1X
40 Krawedziak 5 x5 cm 8x
20 tacznik klinowy HSA 12x
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 4x
22 System sciagéw DW 15 8x

llos¢ na kazda strone deskowania.

* przycieta na wymiar wypetnienia
(L = wymiar wypetnienia - 10 mm)

Montaz wstepny listwy
kompensacyjnej 18 HFS

1. Dotnij sklejke (grubo$¢ 18 mm) do
wymaganego wymiaru.

2. Przymocuj sklejke do listwy
kompensacyjnej 18 HFS 150 (19) za
pomoca $ruby kta (5 X 15 mm) (19.1).
(Rys. B4.04a)

3. Dotnij krawedziak na wymiar
i przymocuj go w szczelinach listwy
kompensacyjnej 18 HFS 150 za
pomoca $ruby kta 6 x 60 mm (19.2)
nr art.024470 lub gwozdzi
z podwojnym tbem. (Rys. B4.04b)

PERI

o o
[Fv vvvvvvs vl Hvv vovvsvw vo

“Tﬂ
19
[cc 66c660s 55 ff i 66 65066065 55
O\
. "
2

20 M

Rys. B4.03a

Rys. B4.03
\J
19.1
<[4
Rys. B4.04a
19.@
I\ngl
1 [
Wu
7]
T (Q 7
Rys. B4.04b 7t .
* o
7. 4
v
40 v
Rys. B4.04
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B5 Zastawki czotowe

Z uzyciem krawedziaka i sklejki

Rygiel czotowy HSA jest dostepny
w dwédch wymiarach:

- Rygiel HSA 65

— Rygiel HSA 95

Dopuszczalny moment zginajacy rygla
czotowego HSA 65/95: 1,38 kNm.

Pokazana wysokos¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B5.01)

Wymagane elementy:

PERI

10 Ptyta HSA 150 x 90 ax
45 Rygiel czotowy HSA 65/95 4x
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 8x
30 Nakretka DW 15 *8x

* llo$¢ pokazana tylko dla tacznika
naroznikowego HSA DW 15

— 4 x rygiel HSA 65/95 do maks.
grubosci Sciany 30 cm.

— Wybor rodzaju krawedziaka i sklejki
(modut E i kierunek wtokien) zalezy od
wartosci parcia betonu na zastawke.
Wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢
warto$¢ parcia. Musi to byé
sprawdzone przez wykonawce.

36

38,30 10
45 N
i
225 mm
Rys. B5.01a Rys. B5.01
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Bb Zastawki czotowe

Z ptyta HSA 150 x 90

Pokazana wysokos¢ = 150 + 150 cm
(Rys. B5.02)

Wymagane elementy:

10 Ptyta HSA 150 x 90 6X
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 8x
30 Nakretka DW 15 *8x

* llo$¢ pokazana tylko dla tacznika
naroznikowego HSA DW 15

38, 30

10

38,30 £

Rys. B5.02a

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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B6 Nadstawianie deskowania

Wytyczne dotyczace
nadstawiania dla poziomego
montazu wstepnego

Pokazana wysoko$¢ = 390 cm
(Rys. B6.01)

Informacja
Nalezy uwzgledni¢ dopuszczalng no$nosc
haka transportowego HSA (50) wynoszaca
500 kg, jak rowniez nosnos$¢ dzwigu!
Patrz hak dzwigu HSA - oryginalna DTR.

taczenie ptyt

Potfacz ptyty za pomoca tacznika klinowego
HSA (20) i rygla wyréwnawczego

HSA 95 (23). (Rys. B6.01)

Montaz

— Powierzchnia montazowa musi by¢
wypoziomowana.

— Umiesci¢ krawedziaki jako podktad
W miejscu montazu.

— Wstepnie zmontuj jednostki
deskowania w pozycji poziomej, ze
sklejka szalunkowa skierowana w dot.

— Maksymalny kat mozliwy do uzyskania
przy mocowaniu rygla wyréwnawcze-
go HSA 95 (23) miedzy plyta pionowa
a pozioma wynosi 12°.

Wytyczne dotyczace
nadstawiania w przypadku,
gdy poziomy montaz
wstepny nie jest konieczny

Pokazana wysoko$¢ = 390 cm
(Rys. B6.02)

Gdy nie jest wymagany montaz wstepny
dla nadstawiania deskowania, wowczas
mozna zastosowaé sposoby montazu,
jak pokazano na Rys. B6.02 dla
wyrdéwnania w pionie przy uzyciu rygla
wyrownawczego HSA 95 (23).
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B6 Nadstawianie deskowania

Wytyczne dotyczace
nadstawiania dla poziomego
montazu wstepnego

Pokazana wysoko$é = 450 cm
(Rys. B6.03)

Informacja
Nalezy uwzgledni¢ dopuszczalna nosnosc
haka transportowego HSA (50) wynoszaca
500 kg, jak réwniez no$nos$¢ dzwigu!
Patrz hak dzwigu HSA - oryginalna DTR.

taczenie plyt

Potacz ptyty za pomoca tacznika klinowe-
go HSA (20) i rygla wyréwnawczego
HSA 95 (23). (Rys. B6.03)

Montaz

— Powierzchnia montazowa musi by¢
wypoziomowana.

— Umiesci¢ krawedziaki jako podktad
W miejscu montazu.

— Wstepnie zmontuj jednostki
deskowania w pozycji poziomej, ze
sklejka szalunkowa skierowana w dot.

Wytyczne dotyczace
nadstawiania w przypadku,
gdy poziomy montaz
wstepny nie jest konieczny

Pokazana wysoko$¢ = 450 cm
(Rys. B6.04)

Gdy nie jest wymagany montaz wstepny
dla nadstawiania deskowania, wowczas
mozna zastosowac sposob montazu, jak
pokazano na Rys. B6.04 dla wyréwnania
pionowego przy uzyciu rygla
wyréwnawczego HSA 95 (23).

PERI
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C1 Narozniki

Narozniki prostokatne

Sciany o grubosci od 15 cm do 40 cm
deskowane sa bezstopniowo.

Kompensacje patrz C4.

Deskowanie wewnetrzne

Pokazana wysokos¢ = 300 cm
(Rys. C1.02)

Wymagane elementy:

15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x
20 tacznik klinowy HSA 12x
Deskowanie zewnetrzne
Pokazana wysokos¢ = 300 cm

(Rys. C1.03)

Wymagane elementy:

17 Ptyta HSA 300 x 60 X
18 Ptyta HSA 300 x 30 1x

38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x

30 Nakretka DW 15 4x
20 tacznik klinowy HSA 10x
20a tacznik klinowy HSA dla

nastepnej ptyty 16x
24 Zamek kompensacyjny HSA 8x
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95  4x

(wymagany, gdy wypetnienie

> 75¢cm)
44 Krawedziak 10 x 8 cm Tx

(nalezy stosowac 5 x 8 cm dla
$cian o grubosci 15 cm)

Dla tatwego demontazu:
— Usun (30,38), nastepnie (17), po
czym usun (23).
— Nastepnie wyjmij caty element (18),
(44), (24) i (16) oddzielnie i odtuz go.
— Na koniec rozmontuj poszczegdlne
elementy.

40

Grubos¢ sciany 15-20 cm

PERI

i HSA30
HSA 90 gg‘;wsmo : HSAS0 g é‘ﬁmm a
i v v %ovovo 7 oo fvv:é:% l Ve Yvvvev@ o Tl
ot s B2 B[+ 10 E
“@MHASAAA%“JF <§ T s p0c00a 5] . >
90 a| 3 ;2
:%T):(TEZ HSA 90 T%T):(T%S
Tl oz I
2ol 22 AHERHE:
8; ;g b .| B
(b CIEEE
oL SR
—»}—‘4* o v
15 20
Rys. C1.01
20 (6x)
Rys. C1.02
16
17 44
i) 3
g ]
i e
4 ]
iG] ]
g ]
i 3
208 (8x)— 208 (8x)
20 (10x) | 23 (8x)
30 (4x), 38 (4x) 24 (8x)
Rys. C1.03
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C1 Narozniki PERI

Deskowanie wewnetrzne Grubosé sciany 25 cm
Pokazana wysoko$¢ = 300 cm -
(Rys. C1.05) &
>
3
Wymagane elementy: i
15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x =z
20 tacznik klinowy HSA 6x .
24 Zamek kompensacyjny HSA 8x . 1°
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95 4x T
(wymagany, gdy wypetnienie T
25
> 75 cm)
43 Krawedziak 5 x 8 cm 1x  Fys. C104
44 Krawedziak 10 x 8 cm 1x
Deskowanie zewnetrzne )
Pokazana wysokos$¢ = 300 cm q ’\ i
o
(Rys. C1.06) :
Wymagane elementy: :
17 Ptyta HSA 300 x 60 2X g
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x PR
30 Nakretka DW 15 4x
20 tacznik klinowy HSA 20x &
20a t.acznik klinowy HSA dia U
nastepnej plyty 16x 24 (4x) 20 (6x)
24 (4x)
Rys. C1.05
17
0 3
g i
i 3
? '
g 3
g 3
B 3
20a (8x)/ﬁ? 20a (8x)
20 (10x)
1+ 20 (10x)
30 (4x), 38 (4x)
Rys. C1.06
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C1 Narozniki

Deskowanie wewnetrzne

Pokazana wysokos¢ = 300 cm
(Rys. C1.08)

Wymagane elementy:

15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x

20
24

tacznik klinowy HSA 6x
Zamek kompensacyjny HSA 4x

23 Rygiel wyrownawczy HSA 95  4x
(wymagany, gdy wypetnienie
> 75 cm)

44 Krawedziak 10 x 8 cm
(dociety na wymiar) 1x

(nalezy stosowac 5 x 8 cm dla
$cian o grubosci 35 cm)

Deskowanie zewnetrzne

Pokazana wysokos$¢ = 300 cm
(Rys. C1.09)

Wymagane elementy:

17 Ptyta HSA 300 x 60 2x
(z jednej strony nalezy stosowac
ptyty HSA 300 x 90 dla Scian
o grubosci 35 cm)

38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x

30 Nakretka DW 15 ax

20 tacznik klinowy HSA 20x
20a tacznik klinowy HSA dla
nastepnej ptyty 16x

42

Grubos¢ sciany 30-35 cm

PERI

| A =17
‘é{ iz 9 i iz
T 2 3 WY :’g
:%: HSA 90 :§=
—tf—
35
Rys. C1.07
44 15
23 (4x)
20 (6x)
24 (4x)
Rys. C1.08
i
i
i
?
i
P
i
20a (8x)/m 20a (8x)
20 (10x) 1)
30 (4x), 38 (4x)
Rys. C1.09
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C1 Narozniki

Deskowanie wewnetrzne

Deskowanie wewnetrzne patrz
Rys. C1.02

Deskowanie zewnetrzne
(Opcja 1)

Z uzyciem facznika naroznikowego
HSA DW 15

Pokazana wysokos¢ = 300 cm
(Rys. C1.11)

Wymagane elementy:

16 Ptyta HSA 300 x 90 1x
17 Ptyta HSA 300 x 60 Tx
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x
30 Nakretka DW 15 4x
20 tacznik klinowy HSA 20x
20a tacznik klinowy HSA dla

nastepnej plyty 16x
Deskowanie zewnetrzne
(Opcja 2)
Z uzyciem naroznika zewnetrznego
HSA 150
Pokazana wysokos¢ = 300 cm
(Rys. C1.12)
Wymagane elementy:
17 Ptyta HSA 300 x 60 2X
14 Naroznik zewnetrzny HSA 150  2x
20 tacznik klinowy HSA 40x
20a tacznik klinowy HSA dla

nastepnej plyty 16x

Grubos¢ sciany 40 cm

PERI

| %HSAQO : # HSA 60 :% | § HSAQOJ EL HSAG0
-Ji‘ 5 5 h}( . T
o g > o s
R — b i e — B
HSA 90 i 4 =E=' HSA90 T o _E=-
Opcja 1 % B 1% Opcja 2 g @ %
740 40
Rys. C1.10
Opcja 1
16 1/
i -
i -
# 5
i 5
i -
i -3
id -3
Mﬁ\zoa (8x)
20a (8x)
20 (10x)
30 (4x), 38 (4x) 20 (10x)
Rys. C1.11
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17
i -3
g B i
\}‘ <v—'~ |
o NN~ -3
5 ;\\EE x
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ISWpfigffiz
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20 (10x) il 20 (10x)
20 (10x) 20 (10x)
Rys. C1.12
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C2 Sciany odchodzace, potaczenia $cian

Sciany odchodzace

Sciany o grubosci od 15 ¢cm do 40 cm
deskowane sa bezstopniowo.
(Rys. C2.01)

Kompensacje patrz C4.

PERI
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Rys. C2.01
Deskowanie wewnetrzne

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm
(Rys. C2.02)

Wymagane elementy:

15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x
20 tacznik klinowy HSA 12x

llo$¢ na kazda strone deskowania.

Deskowanie zewnetrzne

Pokazana wysokos$¢ = 300 cm
(Rys. C2.03)

Wymagane elementy:

17 Piyta HSA 300 x 60 1x
20 tacznik klinowy HSA 12x
44

Grubosé sciany 20 cm

20 (6x) 20 (6x)

Rys. C2.02

Rys. C2.03

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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C2 Sciany odchodzace, potaczenia $cian

H=300

Deskowanie wewnetrzne

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm
(Rys. C2.04)

Wymagane elementy:

15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x

20 tacznik klinowy HSA 12x
[lo$¢ na kazda strone deskowania.
Deskowanie zewnetrzne
Pokazana wysokos¢ = 300 cm

(Rys. C2.05)

Wymagane elementy:

17 Plyta HSA 300 x 60 X
20 tacznik klinowy HSA 6x
23 Rygiel wyrownawczy HSA 4x
24 Zamek kompensacyjny HSA 4x
44 Krawedziak 10 x 8 cm x

Wspolna ptaszczyzna
z istniejacym potaczeniem
scian

Potaczenie z ptyta HSA 300 x 90
Pokazana wysokos$¢ = 300 cm
(Rys. C2.06)

Na placu budowy nalezy wywiercic¢
otwor w plycie deskowania w odlegtosci
125 mm od konca. (Rys. C2.06a)

Grubos¢ sciany 30 cm

(PERI

20 (6x) 20 (6x)

20 (6x)

Rys. C2.04

Rys. C2.05

VvV 99V 999 99

o006 o0 o000 00 Aamaa oo ooo o

T T

125 mm

Rys. C2.06a
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C3 Uskoki

Uskok 20 cm

Pokazana wysokos¢ = 300 cm
(Rys. C3.02)

Wymagane elementy:

17 Ptyta HSA 300 x 60 1x
18 Ptyta HSA 300 x 30 1x
20 tacznik klinowy HSA 16x
20a tacznik klinowy HSA dla

nastepnej ptyty 8x

15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95  4x
24 Zamek kompensacyjny HSA 8x

30 Nakretka DW 15 4x
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x
43 Krawedziak 5 x 8 cm 1x
44 Krawedziak 10 x 8 cm Tx

|lo$¢ na kazda strone deskowania

46

PERI
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C3 Uskoki

Uskok 60 cm

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm
(Rys. C3.04)

Wymagane elementy:

17 Ptyta HSA 300 x 60 2X
20 tacznik klinowy HSA 16x
20a tacznik klinowy HSA dla

nastepnej ptyty 8x

15 Naroznik wewnetrzny HSA 300 1x
23 Rygiel wyrownawczy HSA 95  4x
24 Zamek kompensacyjny HSA 8x

30 Nakretka DW 15 4x
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 4x
43 Krawedziak 5 x 8 cm X
44 Krawedziak 10 x 8 cm Tx

[lo$¢ na kazda strone deskowania

PERI
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C3 Uskoki (PERI
H =300

Uskok 40 cm
7z
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C4 Kompensacje luk PERI

Kompensacje luk do 10 cm <75cm

[

Z uzyciem zamka kompensacyjnego

HSA (24) i krawedziaka docietego na

wymiar (48).

— Potaczenie z uzyciem zamka
kompensacyjnego HSA (24)

— System $ciagdw DW 15 w kompena-
sacji.

48

22

==
J

Dla H = 300 cm (Rys. C4.01) wymagane
sa tylko 3 zamki kompensacyjne.

@T

Wymagane elementy: Rys. C4.01a

48 Krawedziak (dociety na wymiar) 1x od > Zicm FLO< 10cm

24 Zamek kompensacyjny HSA  3x
22 System sciagéw DW 15 4x , 48

[lo$¢ na kazda strone deskowania.

Dla kompensacji pomiedzy 751 <10 cm
nalezy zastosowac nakretke przegubowa
DW 15 (49) nr art. 030370 (Rys. C4.01b) Y
lub alternatywnie rygiel wyréwnawczy
HSA 95.

Rys. C4.01 Rys. C4.01b

Kompensacje luk od 10 cm do 30 cm
Z uzyciem rygla wyréwnawczego,
zamka kompensacyjnego i krawedziaka
docietego na wymiar

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm

(RyS. C4.02) 42

1

Wymagane elementy: 24

41  Sklejka (grubos¢ 18 mm)*  1x ‘ [ ﬁ -
42 Krawedziak 5 x 6 cm 2X '
22 System sciagéw DW15 8x

24 Zamek kompensacyjny HSA  6x

23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95  4x

@ T

llos¢ na kazda strone deskowania.

* przycieta do wymiaru wypetnienia.
prayeie v P Rys. C4.02a

Rys. C4.02

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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C4 Kompensacje luk

Kompensacje luk od 10 cm do 30cm
Z uzyciem listwy kompensacyjnej 18
HSF 300 i rygla wyrownawczego HSA

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm
(Rys. C4.03)

Wymagane elementy:

39 Listwa kompensacyjna 18

HFS 300 2x
41  Sklejka (grubos¢ 18 mm)* 1x
40 Krawedziak 5 x5 cm 7x
20 tacznik klinowy HSA 12x
23 Rygiel wyréwnawczy HSA 95  4x
22 System $ciagéw DW15 8x

llos¢ na kazda strone deskowania.

* przycieta na wymiar wypetnienia
(L = wymiar wypetienia - 10 mm)

50

PERI

Rys. C4.03

Rys. C4.03a
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C5 Zastawki czotowe PERI

Z uzyciem krawedziaka i sklejki

Dopuszczalny moment zginajacy rygla
czotowego HSA: 1,38 kNm.

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm

(Rys. C5.01)
Wymagane elementy:

16 Ptyta HSA 300 x 90 2%
45 Rygiel czotowy HSA 65/95 4x
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 8x
30 Nakretka DW 15 *8x

* llos$¢ pokazana tylko dla tacznika
naroznikowego HSA DW 15

— 4 x rygiel czotowy HSA do maks.

grubosci sciany 30 cm. 38, 30 16
— Wykonawca powinien dobraé
odpowiedni krawedziak i sklejke dla 45 v v vy vvv vy v

zastawki czotowe;.

Rys. C5.01a Rys. C5.01

Z ptyta HSA 300 x 90

Pokazana wysoko$¢ = 300 cm
(Rys. C5.02)

Wymagane elementy:

16 Ptyta HSA 300 x 90 3x
38 tacznik naroznikowy HSA DW 15 8x
30 Nakretka DW 15 *8x

* llo$¢ pokazana tylko dla tacznika
naroznikowego HSA DW 15

38,30 - 16

16

Rys. C5.02a Rys. C5.02
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C6 Nadstawianie deskowania PERI

Wytyczne dotyczace
nadstawiania dla poziomego maks.15
montazu wstepnego
Pokazana wysoko$¢ = 390 cm 50
120 cm 120 cm 120 cm ‘
Informacja B 7 T
Nalezy uwzgledni¢ dopuszczalna no$nosc E
haka transportowego HSA (50) wynoszaca )
SRR P 3 >
500 kg, jak réwniez nosnos¢ dzwigu!
Patrz hak dzwigu HSA - oryginalna DTR. A o gl g P [ /ﬁ- T
B B B
taczenie ptyt 23
Potacz ptyty za pomoca tacznika
klinowego HSA (20) i rygla s s
wyrownawczego HSA (23). (Rys. C6.01)
% E
Montaz 20 1 1 i é
— Powierzchnia montazowa musi by¢ T T T ®
wypoziomowana.
— Umiesci¢ krawedziaki jako podkfad
W miejscu montazu. T T T
— Wstepnie zmontuj jednostki
deskowania w pozycji poziomej, ze
sklejka szalunkowa skierowana w dot. ¥ b b
— Maksymalny kat mozliwy do uzyskania . 90cm 90cm . 90cm 90 cm B
przy mocowaniu rygla Rys. C6.01
wyréwnawczego HSA (23) miedzy
ptyta pionowa a pozioma wynosi 12°.
Wytyczn_e d?tyczqce 120 cm 120 cm 120 cm
nadstawiania w przypadku, " - -
gdy poziomy montaz .
wstepny nie jest konieczny 5 = o
D
Pokazana wysoko$¢ = 390 cm #a BB fa-f-sen fa-dflre =l +
(Rys. C6.02) ¥ i i
23
Gdy nie jest wymagany montaz wstepny
dla nadstawiania deskowania, wéwczas ¥ i i
mozna zastosowaé sposodb montazu, jak
pokazano na Rys. C6.02 dla wyréwnania §
pionowego przy uzyciu rygla i i i §
wyréwnawczego HSA 95 (23). T T T
T 3 3
3 3 3
90 cm 90 cm 90 cm 90 cm

Rys. C6.02
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C6 Nadstawianie deskowania PERI

Wytyczne dotyczace
nadstawiania dla poziomego
montazu wstepnego
Pokazana wysokos¢ = 450 cm - 3 3 4
(Rys. C6.03) ——
5
. i { I} o
Informacija ©
Nalezy uwzgledni¢ dopuszczalna
no$nos¢ haka transportowego HSA (50) L I L
wynoszaca 500 kg, jak rowniez nosnosc pa S P i e pua
dzwigu! Patrz hak dzwigu HSA - 23 i) i) i)
oryginalna DTR.
taczenie ptyt e e E
Potacz ptyty za pomoca tacznika
klinowego HSA (20) i rygla
wyréwnawczego HSA 95 (23). I\ I\ E
(Rys. C6.03) =
i) L] L]
Montaz
— Powierzchnia montazowa musi byé 20
wypoziomowana. En En En
— Umiesci¢ krawedziaki jako podktad
W miejscu montazu.
— Wstepnie zmontuj jednostki 3 3 3
deskowania w pozycji poziomej, ze
. . , 90 cm 90 cm 90 cm 90 cm
sklejka szalunkowa skierowana w dot. 1 : :
Rys. C6.03
Wytyczne dotyczace (
nadstawiania w przypadku, f t !
gdy poziomy montaz
wstepny nie jest konieczny 5 5 5 £
3
Pokazana wysokos$¢ = 450 cm .
(Rys. C6.04) N 3 N
= = = = = = = =
Gdy nie jest wymagany montaz wstepny T T T
dla nadstawiania deskowania, wéwczas
mozna zastosowaé sposdb montazu, jak
pokazano na Rys. C6.04 dla wyréwnania 23 EN 3 En
pionowego przy uzyciu rygla
wyrownawczego HSA 95 (23). c
3 3 3 o
&
kL kL kL
& o o
ki & T
90 cm ‘ 90 cm 1 90 cm 1 90 cm

Rys. C6.04
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D1 Deskowanie stupowe PERI

Deskowanie stupowe do B
60 cm :
Przy uzyciu plyty HSA 150 x 90 mozna : A :
formowac¢ przekroje stupa od 15 cm _ | T A B
do 60 cm w skoku co 5 cm przy ERER AT S = > a

S . (o [ TL(_) R : £
dopuszczalnym parciu $wiezego i K s ‘ 5
betonu 75 kN/m2. b= = : . 3
(Rys. D1.01 + D1.02) o . -

o 15 Cm o o 06 AL LD OB o o
i
60 cm
Rys. D1.01 Rys. D1.02

Deskowanie stupowe
Pokazana wysokos$¢ = 150 + 150 cm
(Rys. D1.03)

10

Wymagane elementy
(15 x 15 cm) do (60 x 60 cm)

10 Ptyta HSA 150 x 90 8x . R
30 Nakretka DW 15 x| : .
38 tacznik naroznikowy N ) g
HSA DW 15 16x : ; .
20a tacznik klinowy HSA 8x ; : ‘ .
(Dla potaczen poziomych) : 7.\ .

[N 14 v )h/

(Rys. D1.03a + D1.03b) : ’ .
N i 30,38 |:

: ﬁ 20a "

Rys. D1.03a Rys. D1.03b

Rys. D1.03
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D1 Deskowanie stupowe

Deskowanie stupowe od
65 cm do 90 cm

Przy uzyciu ptyty HSA 150 x 90 mozna
formowac przekroje stupa od 65 cm

do 90 cm w skoku co 5 cm przy
dopuszczalnym parciu swiezego
betonu 60 kN/m2 dla stupéw (od 65 x
65 cm do 90 x 90 cm)

(Rys. D1.04 + D1.05 + D1.06)

Deskowanie stupowe
Pokazana wysoko$¢ = 150 + 150 cm

(Rys. D1.07)

Wymagane elementy
(65 x 65 cm do 85 x 85 cm)

PERI

10 Ptyta HSA 150 x 90 8%
30 Nakretka DW 15 16x
38 tacznik naroznikowy
HSA DW 15 16x
20a tacznik klinowy HSA 8x
(Dla potaczen poziomych)
(Rys. D1.07a)
Wymagane elementy (90 x 90 cm)
10 Ptyta HSA 150 x 90 8x

14 Naroznik zewnetrzny HSA 150  8x

20 Wedge Clip HSA 80x
(Dla potaczen pionowych)

20a t.acznik klinowy HSA 8x
(Dla potaczen poziomych)

(Rys. D1.07b)

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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[ < a
o o
. Y an oo oo N Q]
o E£,= o5 o806 000 80 A% -
o
65 cm | }
85 cm
Rys. D1.04 Rys. D1.05
[ i =
flos vovoeos vo [N
i N
> q
> q
>3 N
> a E
[ Q o
> q o
> a &)
o q
> q
I dl
o o o o606 6066 00 & o B
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90 cm ‘
Rys. D1.06
10
30, 38 T
20a 7 " "
20a N %
20
Rys. D1.07a 14 Rys. D1.07b
Rys. D1.07
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D2 Deskowanie stupowe

PERI

Deskowanie stupowe do
60 cm

Przy uzyciu ptyty HSA 300 x 90 mozna
formowac¢ przekroje stupa od 15 cm do A
60 cm w skoku co 5 cm przy Vv vvvvy vy v

oo a6 aasaa oa |

dopuszczalnym parciu $wiezego

betonu 75 kN/m2. 4
(Rys. D2.01 + D2.02)

v vV vV v U

60 cm

ol a6 6o 0806 08 oo

a6 080 000 0

v v vv vvv vv v v |q

60 cm

Rys. D2.01

Rys. D2.02

Deskowanie stupowe
Pokazana wysokos$¢ = 300 cm

(Rys. D2.03)

Wymagane elementy
(15 x 15 cm) do (60 x 60 cm)

16 Ptyta HSA 300 x 90 4x
30 Nakretka DW 15 16x
38 tacznik naroznikowy

HSA DW 15 16x

(Rys. D2.03a + D2.03b)

¢F v r,PP P FPE T ©C,P © O

v ©® ©F,PP P FEP © PC,C OO

Rys. D2.03a

Rys. D2.03
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D2 Deskowanie stupowe

Deskowanie stupowe od
65 cm do 90 cm

Przy uzyciu ptyty HSA 300 x 90 mozna
formowac przekroje stupa od 65 cm do
90 em w skoku co 5 cm przy
dopuszczalnym parciu swiezego
betonu 60 kN/m2 dla stupéw (od 65 x
65 cm do 90 x 90 cm)

(Rys. D2.04 + D2.05 + D2.06)

Deskowanie stupowe
Pokazana wysoko$¢ = 300 cm

(Rys. D2.07)

Wymagane elementy
(65 x 65 cm do 85 x 85 cm)

PERI

VvV VYV YVV VYV vV V

16 Ptyta HSA 300 x 90 4x
30 Nakretka DW 15 16x
38 tacznik naroznikowy

HSA DW 15 16x
(Rys. D2.07a)
Wymagane elementy (90 x 90 cm)
16 Ptyta HSA 300 x 90 4x

14 Naroznik zewnetrzny HSA 150  8x
20 tacznik klinowy HSA 80x

(Rys. D2.07b)

A
Q e <
P >3
[Fo vvvvo oo v a
Q > 4
N a > B IS
IS a 3 < o
3 £ > a Lo
S & < 0
>3 a ITs) <
> 4
> 2 © >
3 < <
>3 < i N
> > X
Daa o6 606 o0 aal :@;gg sa 600 80 00
5
fe——————————— { |
65 cm 85 cm ‘
Rys. D2.04 Rys. D2.05
B =t
v v vv vve vy v oo [N\,
i -
- B
[ q
o q
) q
> 4 E
o a o
[ < o
> < S
o q
o 4
- a
i L
o o o 66 6060 00 & o
o
| |
90 cm
Rys. D2.06
444 Abn
ad A’
5
S 14 1

30, 38

Rys. D2.07a

Rys. D2.07b

Rys. D2.07
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Przeglad wyrobow

PERI

Nrart.  Ciezar kg
135550 89,4 Ptyta HSA 300 x 90
Poszycie ze sklejki 12 mm.
=T -
&
o
&
o
g8
o
&
1o
&
900 HSOW
135574 66,2 Ptyta HSA 300 x 60
Poszycie ze sklejki 12 mm.
ToT -
&
o
&
o
e
o
&
1o
&
600 80
135583 41,1 Ptyta HSA 300 x 30
Poszycie ze sklejki 12 mm.
— =T =
&
o
&
o
&3
o
&
Ho
8
300 80
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Przeglad wyrobow PERI

Nrart. Ciezar kg

135522 46,7 Ptyta HSA 150 x 90
Poszycie ze sklejki 12 mm.

- T -
&
3
3 |2
=
&
T R
900 80
135558 35,0 Ptyta HSA 150 x 60
Poszycie ze sklejki 12 mm.
T -
&
3
g |2
770
&
— — |
600 80
135565 21,0 Ptyta HSA 150 x 30
Poszycie ze sklejki 12 mm.
— T T -
&
S
g |2
Ao
&
e~ —] |
300 80
135543 39,4 Ptyta HSA 120 x 90
Poszycie ze sklejki 12 mm.
T _
&
o |8
3 |«
77!1)
778 S J
S ——
900 et
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Przeglad wyrobow

Nrart. Ciezar kg

PERI

135569 29,6 Ptyta HSA 120 x 60
Poszycie ze sklejki 12 mm.

o .
o 3
™ o
2 |8 :
Yol ‘(j o
o | - :
o o
% °]
600 H80F
135578 175 Ptyta HSA 120 x 30
Poszycie ze sklejki 12 mm.
T 7
8 .
o o 1% :
o o :
o >
B RC L)
. — — |
300 80
135840 41,8 Naroznik wewnetrzny HSA 300
Poszycie ze sklejki 12 mm.
(e [T
:Jﬂ: :E;EQS
:T: N
i il
Nt : S
Rl 2 a [o0)
i\ ]
Nl N
:j[: ik
ZTZ N
JEN "y
NdnE e
N ’ a <
“ v 3 o)
i -
G :
NAINE o=
v v o
L L4 Y
200
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Przeglad wyrobow PERI

Nr art. Ciezar kg

135830 21,5 Naroznik wewnetrzny HSA 150
Poszycie ze sklejki 12 mm.

e
A

L

]

2=
840
1500

. . =i
Al 4 8
< v <
s - [ep)
f/\ a
200
-

200

135835 177 Naroznik wewnetrzny HSA 120
Poszycie ze sklejki 12 mm.

o
y/

25
3 v <
3 v
= \ q
] 14
T )
N v
q o
| LI 2 S
N o R
N 4 q
9 4 4
9 4 N
o]
Yo}
N v q o
™
9 v q
q v LA A
P
200
|

135620 9,22 Naroznik zewnetrzny HSA 150

<=
==
|

=5 Sss S[=ss]s Ssfs
2 2 Au/dd aUaAAUA Aal/d
1500

D

80

qi%laa c]co oflcesl[s oo]o
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Przeglad wyrobow PERI

Nrart. Ciezar kg
135623 743 Naroznik zewnetrzny HSA 120

D

1200

= = o= = 3]s = <= ==
2 2 a|/2 2 s|Js 2 2|/s 2 s

D

Igﬂaa Q"AAAUAAAHA AA"

135745 2,58 Zacisk wyréwnujacy HSA
Dla standardowych potaczen ptyt (maks. 0-17 mm)

180 100
Ny
&
LO)|
O
N X
Y
180
Gl —
S
i
Maks. 0-17 mm
135818 0,45 tacznik klinowy HSA
Dla standardowych potaczen plyt. L 93
@ B
90 ‘ 68

135587 0,42 tacznik naroznikowy HSA DW 15
Dla naroznikow zewnetrznych i stupow.

ﬂ u .
: 188 |

18,2
—
|
29
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Przeglad wyrobow

Nrart. Ciezar kg

PERI

135763 1,94 Zamek kompensacyjny HSA

Dla kompensacji luk do 10 cm

224

135643 5,74

nadstawianie deskowania

Rygiel wyréwnawczy HSA 95
Dla kompensacji luk w przedziale 10-30 cm,

Dane techniczne
Dopuszczalny moment zginajacy 1,38 kNm.

| | ‘
I I |
= 950 =
o =
J L)
950 | 165

135635 3,08 Rygiel HSA 65 Dane techniczne
Dla zastawek czofowych. Dopuszczalny moment zginajacy 1,38 kNm.
650 60
: ! P =8
135631 4,46 Rygiel czotowy HSA 95 Dane techniczne

Dla zastawek czotowych.

N

Dopuszczalny moment zginajacy 1,38 kNm.

950 60
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Przeglad wyrobow

Nrart. Ciezar kg

PERI

135813 11,8 Listwa kompensacyjna 18 HFS 300
Dla kompensacji w przedziale 10-30 cm ze
sklejka 18 mm.

3
0|8
‘Ei_(_)‘ L]
135806 5,92 Listwa kompensacyjna 18 HSF 150
Dla kompensacji w przedziale 10-30 cm ze
sklejka 18 mm. = T
m
@ o
i I
o o
i m
| N
p =)
135810 4,72 Listwa kompensacyjna 18 HFS 120
Dla kompensacji w przedziale 10-30 cm ze
sklejka 18 mm. i
= o
ol
14 8

64
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Przeglad wyrobow PERI

Nr art. Ciezar kg

135868 6,84 Hak transportowy HSA
Do przenoszenia ptyt HSA.
Patrz hak dzwigu HSA - oryginalna DTR.

Dane techniczne
Dopuszczalne obciazenie robocze 500 kg

410

10—

135907 790 Wspornik pomostu HSA 80
Dla montazu pomostow roboczo-betoniarskich
na deskowaniu HANDSET Alpha.
Wstawka drewniana (38 x 38 x 880 mm) nie
zostata ujeta.

Dane techniczne
Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m2.
Maksymalny rozstaw 1,80 m.

—

675

[—
150

r

995

116292 4,73 Stupek poreczy HSGP-2
Jako porecz dla réznych systemow.

i _

—
|
120

Y
—

450
1050

ol 651‘ 03 | 2
135911 0,47 Jarzmo HSA
Do wyréwnania ptyt HSA za pomoca
dzwigaréw VT20. 273

120

N
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Przeglad wyrobow

PERI

Nrart. Ciezar kg
135853 1,35 Uchwyt rury rusztowaniowej HSA
Dla wyréwnania ptyt HSA za pomoca rury _
rusztowaniowe] (NB40) lub rur kwadratowych 50 x 50 mm
1 |
153 T48
136053 0,03 Przektadka pietrzaca HSA
f—
28
124777 0,21 Sruba kotwiaca PERI 14/20 x 130 Uwaga
Dla tymczasowego mocowania zelbetowych Przestrzegaé instrukcji PERI!
czesci budowli. Otwér 14 mm.
(NN — -
214
% ! 130 1\
028010 17.90 Zastrzat RSS | Uwaga
Dtugos$¢ wysuniecia | = 2,05 - 2,94 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
Dla wyréwnania systemdw deskowania PERI. projektowe PERI.
. min 2050 max 2940 N
[ @32 —\
o o [
Gﬂ S 616,5F>
. 1915 N
I 1
= [Il=%L
028020 22 00 Zastrzat RSS Il Uwaga

Dtugos¢ wysuniecia | = 2,91 - 3,80 m.

Dla wyréwnania systemow deskowania PERI.

\

Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
projektowe PERI.

L min 2910 max 3800

@32

gﬂt o o
16,5

7
2
2

\r 2775
-

66
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Przeglad wyrobow

PERI

Nr art. Ciezar kg
028030 38.40 Zastrzat RSS Il Uwaga
Dtugos¢ wysuniecia | = 4,60 - 6,00 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
Dla wyréwnania systemdw deskowania PERI. projektowe PERI.
min 4600 max 6000 )
[ ‘
J 5 G1S,SE
4399 ® ‘
1
— -2t
106000 1,82 Stopka-2 dla RSS, ocynk. W komplecie
Do montazu zastrzatow RSS. 1 szt. 027170 Sworzen @ 16 x 42, ocynk.
1 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
%:. o1 o
Oc?<¥@21
150 100 | <
Qsprzet
124777 0,21 Sruba kotwiaca PERI 14/20 x 130
117466 10,60 Zastrzat RS 210, ocynk. Uwaga
Dtugos¢ | = 1,30 - 2,10 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
Dla wyréwnania systemow deskowania PERI projektowe PERI.
i prefabrykatéw betonowych.
| min 1300  max 2100 |
118238 12,20 Zastrzat RS 260, ocynk. Uwaga
Dtugos¢ | = 2,30 - 2,60 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice

Dla wyréwnania systemédw deskowania PERI
i prefabrykatéw betonowych.

projektowe PERI.

min 2300 max 2600 ,

‘ 248,3

CH I S ) m
221 puc) 217
©
. 2178 «Q .

HANDSET Alpha System deskowania panelowego
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Przeglad wyrobow

PERI

Nrart. Ciezar kg
117467 15,60  Zastrzat RS 300, ocynk. Uwaga
Dtugos¢ | = 1,90 - 3,00 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
Dla wyréwnania systemow deskowania PERI projektowe PERI.
i prefabrykatow betonowych.
| min 1900 max 3000 |
‘ 248,3 ‘
; o1 ~ = J e
‘ s S ‘
) ]
@3@) -
117468 23,00 Zastrzat RS 450, ocynk. Uwaga
Dtugos¢ | = 2,80 - 4,50 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
Dla wyréwnania systemow deskowania PERI projektowe PERI.
i prefabrykatow betonowych.
min 2800 max 4500 |
i
e = cl}
= o 217
Q
L 2670 N
T — 1
117469 40,00 Zastrzat RS 650, ocynk. Uwaga
Dtugos¢ | = 4,30 - 6,50 m. Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
Dla wyréwnania systeméw deskowania PERI projektowe PERI.
i prefabrykatéw betonowych.
| min 4300 max 6500 |
‘ 248,3 ‘
I = - ﬂz @
221 — — 2 217
. 4140 S y
) - - 1
=7 —7
117343 3.25 Stopka-2 dla RS 210 - 1400, ocynk. W komplecie
Do montazu zastrzatéw RS 210, 260, 300, 2 szt. 105400 Sworzen @ 20 x 140, ocynk.
450, 650 2 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
@21
T T =)
‘ 261 64
124777 0,21 Osprzet

Sruba kotwigca PERI 14/20 x 130

68
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Przeglad wyrobow PERI

Nrart. Ciezar kg

113397 1,60 Uchwyt RSS / AV
Uchwyt zastrzatow RSS |, RSS II, RSS I
i rozpor AV 210 i AV 190 w zestawie z 2 Srubami
i nakretkami M8.

(o)
o

179

196 130

Rozpory AV min.L  maks. L
057087 3,72 Rozpora AV 82 500 820
057088 4,41 Rozpora AV 111 790 1110
Dla wyréwnania systemow deskowania PERI. W komplecie

1 szt. 027170 Sworzen @ 16 x 42, ocynk.
1 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
Uwaga

Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
projektowe PERI.

min 500  max 820 |
min 790  max 1110

r_1 @30

I
imss — & o6

Q

[]

390

24: _ i 690 i A i

028110 5,18 Rozpora AV 140 W komplecie
Dtugos¢ | = 1,08 - 1,40 m. 1 szt. 027170 Sworzen @ 16 x 42, ocynk.
Dla wyréwnania systemow deskowania PERI. 1 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
Uwaga

Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
projektowe PERI.

min 1080 max 1400 )

@1 ] ﬁ=m o T\ JSL

UJ

16,5 S 216x42

980

. ( = W £ =
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Przeglad wyrobow

PERI

Nrart. Ciezar kg
108135 12,9 Rozpora AV 210 W komplecie
Dtugos¢ | = 1,28 -2,10 m. 1 szt. 027170 Sworzen @ 16 x 42, ocynk.
Dla wyréwnania systeméw deskowania PERI. 1 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
Uwaga
Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
projektowe PERI.
| min 1280 max 2100 .
0% |
216x42 g ra16,5jn;>
. 171 .
ey, 5 -
028120 1700 Rozpora AV RSS il W komplecie
Dtugosé | = 2,03 - 2,92 m. 1 szt. 027170 Sworzen @ 16 x 42, ocynk.
Dla wyréwnania systeméw deskowania PERI. 1 szt. 018060 Zawleczka 4/1, ocynk.
Uwaga
Dopuszczalne obciazenie patrz Tablice
projektowe PERI.
. min 2030 max 2920 N
332 W
o o 4['?)
%emmz g 16,5
L 1915 N
Y -5
Sciagi DW 15 Uwaga _ 5
030030 1,44 Sciag DW 15, spec. dtugosé N|espavvanyll Nalezy uwzglednic¢ formalne
030005 0,72 Sciag DW 15, 1= 0,50 m zatvvlerdzem_e!
030010 1,23 Sciag DW 15, 1 = 0,85 m Dane techmczne o
030480 1,44 Sciag DW 15, 1 = 1,00 m Dopuszczalna sita naprezenia 90 kN.
030490 1,73 Sciag DW 15,1=1,20 m
030170 2,16 Sciag DW 15, 1= 1,50 m
030020 2,45 Sciagg DW 15,1= 1,70 m
030180 2,88 Sciag DW 15,1=2,00 m
030710 3,60 Scigg DW 15, 1=2,50 m
030720 4,32 Sciag DW 15,1=3,00 m
030730 5,04 Sciagg DW 15, 1= 3,50 m
030160 8,64 Sciag DW 15, 1=6,00 m

DW 15

(AR AREA AR R AR RN
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Przeglad wyrobow PERI

Nr art. Ciezar kg
030110 0,79 Nakretka DW 15, ocynk. Dane techniczne
Do $ciagow DW 15 Dopuszczalne obciazenie 90 kN.
030370 1,66 Nakretka przegubowa DW 15, ocynk. Uwaga
Do sciagow DW 15. Z integralna podkfadka Rozmiar klucza SW 27.
przegubowa. Maks. kat przechytu 8°. Dane techniczne
Dopuszczalne obciazenie 90 kN.
0117
o)
NI
((@/6\>)) o0
i =\
706458 0,157 Sruba ISO 4017 M20 x 40-8.8, ocynk.
781053 0,065 Nakretka ISO 7042 M20-8, ocynk.

Dla pofaczenia wewnetrznego naroznika HSA 300, 150 i
120

0 -
N ;

I§

r.:w
\~—7/
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Optymalne rozwiazanie
dla kazdego projektu

Namioty technologiczne

PERI

Deskowania $cienne

Systemy zabezpieczen Osprzet uniwersalny

PERI Polska Sp. z 0.0
Deskowania Rusztowania
Doradztwo techniczne

ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin

Tel.  +4822.72 17-400
Faks +4822.72 17-401
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl
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