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Przeglad elementéw systemu [PERI

Glowne elementy

1Trzpien ze stopka MD TR48-65/45

2 t acznik Rosett MD

3 Rygiel UH-2 150

4 Stupek MD 150

5 Stezenie ryglowe UBIL-2 150/150

6 Trzpien z gtowica krzyzowa MD TR48-65/45
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Przeglad elementow systemu

Oznaczenia

Piktogram/Definicja

E Wskazéwka bezpieczenstwa
Uwaga

Wskazdwka

Zaczep transportowy
Kontrola wzrokowa

Rada praktyczna
Niewtasciwe zastosowanie
Kask ochronny

Obuwie ochronne

Rekawice ochronne

Okulary ochronne

Srodki ochrony indywidualnej
przed upadkiem z wysoko$ci
(SOl)

Przestrzegaj dodatkowe;j
dokumentaciji

6GOOPGOREEEENR

Strzatki
= Kierunek dziatania
—=> Kierunek reakcji*

Sita

* W przypadku, gdy nie jest tozsama ze strzatka

dziatania.

Wieza podporowa PERI UP Flex MID

Kategorie instrukcji dotyczacych
bezpieczenstwa

Niniejsze instrukcje bezpieczenstwa
wskazuja na czynniki zagrozenia bezpie-
czenstwa oraz wskazuja, jak uniknaé
zagrozen. Instrukcje bezpieczenstwa
znajduja sie na poczatku rozdziatu lub
w istotnych jego miejscach i sa
wyrdznione w nastepujacy sposob:

B Niebezpieczenstwo
Ten znak wskazuje na wyjatkowo
niebezpieczna sytuacje, ktéra moze
spowodowac $mieré¢ lub powazne
obrazenia.

B Uwaga bezpieczenstwa
Ten znak wskazuje na niebezpieczna
sytuacje, ktora moze spowodowac
Smier¢ lub powazne obrazenia.

B Uwaga

Ten znak wskazuje na niebezpieczna
sytuacje, ktora moze spowodowac
lekkie obrazenia.

n Wskazéwka

Ten znak wskazuje na sytuacje, ktéra
moze spowodowac¢ szkody materialne.

Struktura instrukcji bezpieczenstwa

B Hasto ostrzegawcze

Rodzaj i zrédto zagrozenial

Skutki w przypadku nieprzestrzegania.

= Dziatania w celu unikniecia zagroze-
nia.
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Wymiarowanie

Wymiary z reguty podane sa w cm. W
przypadku stosowania innych wielkosci
np. m, jednostki pokazano na

rysunkach.

Konwencja

= \Wskazywane pozycje (elementy) sa
ponumerowane: 1. ..... L2 , 3.

= Wynik instrukcji jest przedstawiony
jako: -

= Numery pozycji poszczegdlnych sa
jednoznacznie pokazane zaréwno
na rysunkach, np. 1,
jak i w tekscie, np. (1).

= Niektoére pozycje, np. elementy, sa
stosowane zamiennie, np.1/2.

Uwaga ogolna

Rysunek na pierwszej stronie niniejszej
instrukcji przedstawia przyktadowe ele-
menty systemu rusztowan. Etapy mon-
tazu przedstawione w niniejszej doku-
mentacji techniczno-ruchowej sa
przyktadowe dla jednego rozmiaru ele-
mentow. Obowiazuja one odpowiednio
dla wszystkich elementow konfiguracji
standardowe;j.

W celu lepszego zrozumienia rysunki
detali zostaty cze$ciowo uproszczone.
Systemy bezpieczenstwa, pominiete w
niektorych przypadkach na tych rysun-
kach, musza zosta¢ zastosowane.



Wprowadzenie

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace montazu,

eksploatacji, demontazu oraz trans-
portu i sktadowania systemoéw PERI

PERI

w miejscu ich uzytkowania.

Okreslenie pojec¢

llekro¢ w niniejszej dokumentacji

jest mowa o:

a) deskowaniu — rozumie sie przez to
urzadzenie do robot budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowej
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentdéw nosnych, tacznikdw i innych
elementoéw uzytkowych (np. balustra-
dy, obarierowania), uzywane przy wy-
konywaniu monolitycznych konstrukcji
betonowych i zelbetowych, stuzace
do nadania odpowiednich ksztattow
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowej
do czasu jej stwardnienia i uzyskania
wymaganej wytrzymatosci,

b) rusztowaniu — rozumie sie przez to
tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktérej moga by¢é wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s6b, materiatéw i sprzetu oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem
z wysokosci ludzi i przedmiotéw,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca rowniez do rektyfikacji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowa-
nia lub wczesniej sprefabrykowanych
elementow konstrukcyjnych,

¢) instrukcji montazu — rozumie sie przez
to wytyczne opracowane przez produ-
centa systemow PERI (lub jego upo-
waznionego przedstawiciela), okresla-
jace podstawowe wymogi bezpiecz-
nej eksploatacji, a w szczegdlnosci
montazu i demontazu,

d) projekcie technologicznym PERI —
ro- zumie sie przez to indywidualne,
opi- sowo-graficzne opracowanie,
wykona- ne przez technologa PERI,
okreslajace zasady poprawnego i bez-
piecznego zastosowania systemow
PERI, w szczegodlnosci dla niestandar-
dowych rozwiazan; projekt taki powi-
nien zapewniaé bezpieczne przejecie
obciazen (roboczych, konstrukcyj-
nych, materiatowych itp.) przez kon-
strukcje systemow PERI oraz przeka-
zanie tych obciazen na otoczenie (inny
element konstrukcji budowlanej, pod-
toze itp.); w przypadku gdy projekt
technologicz- ny PERI opisuje niestan-
dardowe za- stosowanie rozwiazan
systemowych PERI, stanowi on wow-
czas podsta- wowy dokument okre-
Slajacy zasady bezpiecznego uzytko-

wania; nie zwalnia to jednak uzytkow-
nika od stosowania sie do wytycznych
zawartych w instrukcjach montazu i
dokumentacjach techniczno-rucho-
wych dla systeméw PERI zastosowa-
nych w takim projekcie,

e) montazu — rozumie sie przez to wy-

—h

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do
kumentacji lub instrukcji montazu, a w
szczegolnym przypadku w projekcie
technologicznym PERI, majacych na
celu potaczenie w jedna konstruk-
cyjna catos¢ uprzednio przygotowa-
nych elementéw systemow PERI, z
zastosowaniem niezbednych potaczen,
eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemiesz-
czanie i stosowanie systemow PERI
W miejscu uzytkowania, zarobwno w
fazie ich magazynowania jak rowniez
w trakcie montazu, uzytkowania i
demontazu, ktére powinny odbywac
sie zgodnie z instrukcja montazu,
dokumentacja techniczno-ruchowa, w
szczegolnym przypadku z projektem
technologicznym PERI oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami,

g) demontazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej

do kumentacji lub instrukcji montazu,
a w szczegolnym przypadku projekcie
technologicznym PERI majacych na
celu rozbiorke wczesniej wykonane;j
konstrukeji z systeméw PERI, w kolej-
nosci odwrotnej do montazu, o ile
indywidualne zalecenia nie stanowia
inaczej,

h) technologu PERI — rozumie sie przez

to osobe posiadajaca upowaznienie
producenta systemow PERI do opra-
cowywania projektéw technologicz-
nych PERI z zastosowaniem takich
systemow oraz do udziatu w odbio-
rach technicznych konstrukcji wykona-
nych na podstawie takich projektow
zZamawiajacym — rozumie sie przez to
osobe fizyczna lub prawna zamawia-
jaca systemy PERI na podsta wie
zamowienia, dwustronnej umowy lub
potwierdzonego protokotu odbioru
systemow PERI; zamawiajacy zobo-
wiazany jest do przestrzegania zasad
bezpieczenstwa okreslonych w doku-
mentacji techniczno ruchowej oraz
obowiazujacych przepisach bhp,

)

kierowniku budowy — rozumie sie przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie
z wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie

przez to kierownika budowy lub upo-
waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowania
montaz lub demontaz systemow PER],
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,’
uzytkowniku systemédw PERI-rozumie
sie przez to kierownika budowy? lub
upowaznionego przez niego
wykonawce prowadzacego roboty
(w szczegolnosci roboty budowlane)
w miejscu uzytkowania,’

m)systemach PERI — rozumie sie przez

to elementy deskowan lub rusztowan
wyprodukowane wedtug technologii
PERI, posiadajace narzucone wymiary
konstrukcyjne oraz okreslone parame-
try techniczne; elementy te sa przez-
naczone do faczenia ze soba wg
zasad okreslonych w instrukgji lub
dokumen- tacji producenta w doce-
lowa, tymczasowa konstrukcje
budowlana, w ktérej wymiary siatki
konstrukcyjnej sa jednoznacznie
narzucone przez wy- miary zastoso-
wanych elementéw; konstrukcja taka
zapewnia bezpieczne przejecie obcia-
zen (roboczych, kon- strukcyjnych,
materiatowych itp.) oraz przekazanie
tych obciazen na otocze- nie (inny ele-
ment konstrukcji budo- wlanej, pod-
toze itp.),

n) miejscu uzytkowania — rozumie sie

przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktorej prowadzone s3 jakiekolwiek
prace z zastosowaniem systeméw PER],

o) dopuszczalnym obciazeniu — rozumie

sie przez to dopuszczalne obciazenia
robocze, uzytkowe lub eksploatacyjne,
ktérym mozna obcigzy¢ element sys-
temu PERI lub konstrukcje wykonana
z takich elementéw; okreslane jest
ono na podstawie wytrzymatosci
(nosnosci) charakterystycznej ele-
mentu systemu PERI zredukowanej o
wspoétczynnik bezpieczenstwa obcia-
zenia oraz o wspotczynnik materia-
towy bezpieczenstwa; w przypadku,
gdy w aktach, normach lub dokumen-
tacjach pojawia sie pojecie nosnosci
nominalnej nalezy ja rozumieé row-
niez jako obciazenie dopuszczalne.

Wieza podporowa PERI UP Flex MID
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Wprowadzenie

Zasady stosowania systemow PERI

1. Biorac pod uwage obowiazujace na
dzien wydania niniejszej dokumentaciji
techniczno ruchowej przepisy:

gazie rusztowanie okreslane jest jako’:

, tymczasowa konstrukcja budowilana,

z ktorej moga byc¢ wykonywane prace

na wysokosci, stuzaca do utrzymania

0s0b, materialdw i sprzetu, oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem z wyso-
kosci ludzi i przedmiotow”

oraz

gazie obiektami budowlanymi sas:

,budynek wraz z instalacjami i urzadze-

niami technicznymi, budowla stanowia-

ca calosc techniczno-uzytkowa wraz

z instalacjami | urzadzeniami, obiekt

matej architektury”,

konstrukcje wykonane z zastosowa-

niem i systemow PERI nie s3 obiekta-

mi budowlanymi, sa natomiast urza-

dzeniami przeznaczonymi do tymcza-

sowego stosowania lub tymczaso-
wymi konstrukcjami budowlanymi,
ktorych celem jest spetnienie $cisle
okreslonej funkcji (np. pomoc w bu-
dowie). Sg one przewidziane do tym-
czasowego stosowania w miejscu
uzytkowania przez wykwalifikowa-
nych pracownikow.

2. Niniejsza dokumentacja moze by¢
wykorzystywana przy opracowywa-
niu ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz", tj. stuzy¢ do wskazan
dotyczacych przewidywanych zagro-
zen wystepujacych podczas realizacji
robét budowlanych z zastosowaniem
deskowan lub rusztowan. Dokumen-
tacja ta nie zastepuje , planu bioz".

3. Uzytkowanie systemow PERI opisa-
nych w dokumentacjach technicznru-
chowych jest dopuszczalne wytacznie
przy zastosowaniu oryginalnych wyro-
bow PERI. Stosowanie innych wyro-
bow i systemdw w potaczeniu z sys-
temami PERI stwarza zagrozenie dla
zdrowia oraz zycia ludzi i jest zabro-
nione.

4. Przed kazdym uzyciem nalezy kontro-
lowac stan techniczny elementéw
systemdéw PERI pod katem sprawno-
$ci ruchowej i ewentualnych uszko-
dzen (np. deformacja, pekniecie, zta-
manie itp.). W przypadku ich stwier-
dzenia, uzytkownik bezwzglednie
zobowiazany jest do wycofania usz-
kodzonych elementow z dalszej eksp-
loatacji. Naprawe elementéw wycofa-
nych z eksploatacji moze przeprowa-
dzi¢ wytacznie zaktad PERI.

5. Dokonywanie w wyrobach systemow
PERI zmian konstrukcyjnych i przeré-
bek jest niezgodne z dokumentacja
techniczno-ruchowa dla systemow
PERI, stwarza zagrozenia dla zdrowia
oraz zycia ludzi i jest zabronione.

6. Nalezy $cisle przestrzegac wskazé-
wek bezpieczenstwa i informacji o
dopusz- czalnych obciazeniach zawar-
tych w do- kumentacjach techniczno
-ruchowych dla systeméw PER],
instrukcji montazu a w szczegolnych
przypadkach w projekcie technolo-
gicznym PERI.

7. W przypadku koniecznosci zastosowa-
nia na budowie niesystemowych ele-
mentow i materiatéw uzupetniajacych
systemy PERI, odpowiedzialno$¢ za
jakos¢ takich elementdw i materiatow
ponosi wykonawca montazu badz
uzytkownik systemoéw PERI. Powinny
one spetnia¢é wymogi aktualnych
prze- piséw i norm. W szczegodlnosci
doty- czy to:

M elementéw drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg PN-EN 338,

M rur do rusztowan: rury stalowe ocyn-
kowane o przekroju co najmnigj
@ 48,3x3,2 mm wg PN-EN 12811-1,
ust. 4.2.1.2,

M ztaczy rur do rusztowan wg PN-EN 74.

8. Jezeli specyficzne uwarunkowania
w miejscu uzytkowania wymuszaja
wprowadzenie rozwiazan zamiennych
w stosunku do rozwiazan przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno —

PERI

ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI, moga byé
one dokonywane jedynie za zgoda
kierownika budowy?, lub osoby przez
niego upowaznionej Osoby podejmu-
jace decyzje o rozwiazaniach zamien-
nych ponosza petna odpowiedzial-
nos$¢ za wptyw takich zmian na kon-
strukcje wykonana z systemoéw PERI.
Dokonane zmiany nie moga pogar-
sza¢ parametréw nosnosci i bezpie-
czenstwa uzytkowania przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno
ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI.

9. Podczas montazu i eksploatacji syste-
mow PERI w sasiedztwie napowietrz-
nych linii elektroenergetycznych
nalezy przestrzegaé postanowien
okreslonych w aktualnie obowiazuja-
cych przepisach.

10.Przed rozpoczeciem montazu syste-
mow PERI nalezy bezwzglednie okre-
$li¢ no$nos¢ podtoza wg norm zwia-
zanych lub w inny sposéb uzasad-
niony technicznie. Jezeli podtoze nie
spetnia warunkéw podanych w tych
normach, nalezy wykona¢ odpowied-
nie wzmocnienie podtoza wg norm
zwiazanych, np. poprzez dozbrojenie,
utwardzenie, utozenie podktaddw itp.
dostosowane do przeniesienia obcia-
zenia z konstrukcji systemu.

11.Celem zapewnienia stabilnosci pod-
toza konieczne jest wykonanie sku-
tecznego odprowadzenia wody poza
obrys poziomej siatki konstrukcyjne;
ustawionego na podtozu systemu
PERI. Przy spadkach podtoza przekra-
czajacych 6° (10%), do ustawienia lub
zakotwienia konstrukcji systemu PERI
konieczne jest wykonanie odpowied-
nich taraséw lub schodow.

Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogodlne

Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem
wybranych elementow systemow PERI.
Zastosowanie innych elementdw nie

Wieza podporowa PERI UP Flex MD

zwalnia uzytkownika z przestrzegania
zasad oraz stosowania rozwigzan poda-
nych w niniejszej dokumentacji.
Niektére z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na
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ich czytelnos$¢ pokazano bez srodkéw
ochrony zbiorowej. Srodki takie musza
by¢ jednak bezwzglednie stosowane.

Za stosowanie takich $srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systemow PERI.



Wprowadzenie

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemow PERI zobo-

wiazany jest do:

a) zapoznania pracownikéw z zasadami
uzytkowania okreslonymi w niniejszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpiecznej eksploatacji ze
szczegoblnym uwzglednieniem etapu
montazu i demontazu,

b) zapewnienia odpowiedniego nadzoru
podczas catego procesu eksploatacji
ze szczegolnym uwzglednieniem
etapu montazu i demontazu,

¢) zapewnienia pracownikom niezbed-
nych narzedzi oraz srodkéw ochrony
zbiorowej koniecznych do bezpieczne-
go prowadzenia robot z zastosowa-
niem systemow PERI, a w przypadku,
gdy nie ma mozliwosci stosowania
Srodkow ochrony zbiorowej, do stoso-
wania $rodkéw ochrony indywidualne;
(szelki bezpieczenstwa itp.),

d) zapewnienia statecznosci elementow
systemow PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia bez-
piecznego przeniesienia obciazen na

otoczenie (inny element konstrukcji
budowlanej, podtoze, itp.),

e) zapewnienia bezpiecznych stanowisk

pracy, dostepu do nich, wydzielenia
pionoéw komunikacyjnych, wyznacze-
nia i oznakowania stref niebezpiecz-
nych oraz zabezpieczenia wszelkich
luk, przetazéw o otwordw technolo-
gicznych (w szczegolnosci w ciagach
i pionach komunikacyjnych),

f) bezwzglednego stosowania sie do

wytycznych podanych w niniejszej
dokumentacji, instrukcji montazu

a w szczegolnych wypadkach

w projekcie technologicznym PERI,

g) biezacej kontroli hakéw i zawiesi

transportowych, zgodnie z wytyczny-
mi producenta oraz obowiazujacymi
przepisami,

h) zapewnienia szczegdlnej starannosci

w procesie eksploatacji systemow
PERI majacej zapewnié¢ unikniecie
zniszczen elementéw systemow PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagraza¢ bezpieczenstwu uzyt-

PERI

kownikoéw systemow PERI, a w
szczegolnych wypadkach spowodo-
wac zagrozenie zdrowia i zycia,
bezwzglednego wycofania z uzytko-
wania elementdw uszkodzonych,
udostepnienia pracownikom oraz
organom kontroli niniejszej dokumen-
tacji w miejscu uzytkowania syste-
mow PERI,

k) przeprowadzania przegladow syste-

mow PERI nie rzadziej niz co 30 dni
oraz kazdorazowo po silnym wietrze,
opadach atmosferycznych, dziataniach
innych czynnikow stwarzajacych za-
grozenie oraz przerwach w pracy
dtuzszych niz 10 dni; zakres przegla-
dow powinien obejmowacé szczegol-
nie prawidtowos$¢ posadowienia wraz
z kontrola sprawnosci funkcjonowania
odwodnienia, prawidtowos¢ stezen

i zakotwien, prawidtowos$¢ obciazen
oraz zakotwien pomostéw oraz
wszystkie inne czynnosci majace
wptyw na statecznosc¢ konstrukgcji

i bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1. Do podejmowania i przemieszczania
elementow systemow PERI nalezy
stosowac¢ systemowe palety, haki i
zawiesia transportowe oraz wciagarki.

2. Elementy systemdw PERI powinny
by¢ zabezpieczone w taki sposdb, aby
w czasie transportu lub sktadowania
tadunek nie mogt przesunaé sie. Haki
transportowe i zawiesia mozna odcze-
pi¢ od odstawionego tadunku dopiero
po upewnieniu sie, ze tadunek nie
zmieni swojego potozenia.

3. Zasady uzytkowania i kontroli syste-
mowych hakdéw i zawiesi transpor-

towych opisane sa m.in. w osobnych
dokumentacjach techniczno-ruchowych
opracowanych dla tego rodzaju urzadzen.

. Elementy systemow PERI powinny

by¢ zabezpieczone w taki sposéb, aby
W czasie podejmowania lub przemiesz-
czania tadunku nie mogty wyslizna¢,
rozsypac, rozsunac lub przewrdcic sie.

. Przy przemieszczaniu lub w transporcie

luzne elementy systemdw PERI nalezy
usuna¢ badz zabezpieczy¢ je przed
przesunieciem sie lub spadnieciem.

. Przy przemieszczaniu tadunku zawie-

szonego na haku zurawia wymagane

jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

. Podtoze w miejscu sktadowania

powinno by¢ czyste, wypoziomowane
i utwardzone.

.Zrzucanie elementow systemow

PERI z wyzszego poziomu na nizszy
powoduje uszkodzenia tych elemen-
tdw, zagraza bezpieczenstwu uzyt-
kownikow systemow PERI, innych
pracownikow oraz oséb postronnych,
a w szczegolnosci stwarza zagrozenie
zdrowia i zycia.

Uzytkowanie

1. Przy stosowaniu systeméw PERI
nalezy przestrzega¢ ogolnie obowia-
zujacych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy, przepisow ochrony $ro-
dowiska i aktualnych norm.

2. W przypadku wystapienia szczegélnie
niekorzystnych czynnikdw atmosfery-
cznych okreslonych w stosownych
przepisach uzytkownik zobowiazany
jest podja¢ odpowiednie srodki
techniczne i organizacyjne dotyczace
bezpieczenstwa pracy.

3. W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie ele-
mentow systemow PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji
piorunochronnej, uzytkownik zobowia-
zany jest do wykonania takiej instalacji.

. W przypadku stosowania zakotwien

do betonu obcigzenie ich moze nasta-
pi¢ dopiero po uzyskaniu przez beton
odpowiedniej wytrzymatosci.

. Demontaz elementéw systeméw

PERI moze rozpoczaé sie jedynie
po uzyskaniu zgody od kierownika
budowy? lub od osoby przez niego

upowaznionej. Demontaz nie moze
rozpoczaé sie przed uzyskaniem przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie
ustanowiono kierownika budowy,
demontaz elementéw systemdw
PERI moze rozpocza¢ sie jedynie po
uzyskaniu zgody od zamawiajacego
lub pracodawcy osob zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu, ktorzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksupracy.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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Wprowadzenie

6. Odrywanie elementow deskowan od
powierzchni betonu przy pomocy
zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do
stosowania wszelkich zabezpieczen
gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementow systemoéw PERI,
a w szczegolnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na
butawy wibratoréw wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadow
podczas sktadowania elementéw
systemow PERI lub sktadowania
innych ciezkich przedmiotéw na
poszyciu elementéw systemoéw PERI,

¢) stosowaniu odpowiednich elementéw
dystansowych do zbrojenia, zapew-
niajacych powierzchnie przylegania
ich do poszycia elementéw deskowan
gwarantujaca zabezpieczenie poszy-
cia przed uszkodzeniami.

8. W przypadku gdy zgodnie z obowia-
zZujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga pionow
komunikacyjnych, niezbedne jest

wydzielenie takich piondw.4

9. W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia stanowisk pracy
na wysokosci przed upadkiem z
wysokosci siatkami ochronnymi, siat-
kami bezpieczenstwa i pomostami
zabezpieczajacymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takich srodkow.

10.W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemédw PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia daszkami
ochronnymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takiego zabezpieczenia.

1.W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-
jacymi przepisami zastosowanie sys-
temow PERI wymaga dodatkowego
zabezpieczenia ogrodzeniem, odbo-
jami, tablicami ostrzegawczymi i $wia-
ttami ostrzegawczymi, zamawiajacy
lub uzytkownik zobowiazany jest do

PERI

zastosowania takiego zabezpieczenia.

12.W przypadku gdy organizacja robot
przy zastosowaniu systemoéw PERI
wymaga stosowania urzadzen techni-
cznych, takich jak m.in.: wysiegniki
transportowe z wciagarkami i wcia-
gnikami oraz konieczne jest zamonto-
wanie takich urzadzen do konstrukcji
wykonanej z systemdw PERI, wyko-
nawca montazu lub uzytkownik zobo-
wiazany jest do uzgodnienia sposobu
ich mocowania z kierownikiem
budowy oraz do uzyskania akceptacji
sposobu mocowania takich urzadzen
do elementéw systemow PERI. Brak
takiej akceptacji oznacza, ze odpowie-
dzialno$¢ za prawidtowe i bezpieczne
zamontowanie urzadzen transporto-
wych ponosi wykonawca montazu lub
uzytkownik. Dodatkowo eksploatacja
takich urzadzen technicznych odby-
wac sie musi zgodnie z dokumentacja
ich producenta i z przepisami o dozo-
rze technicznym.

Zatozenia systemowe

1. Przy sktadowaniu na elementach
systemow PERI innych, ciezkich
przedmiotow nalezy przestrzegaé
dopuszczalnych obciazen obowiazuja-
cych dla tych elementow.

2. Przy uzytkowaniu systemow PERI
nalezy przestrzega¢ zalecen w niniej-
szej dokumentacji oraz wymagan
i przepisow ustalonych w aktualnie
obowiazujacych aktach, normach
i dokumentacjach. Wg stanu na dzien
wydania niniejszej dokumentacji;
naleza do nich m.in.:

B Rozporzadzenie Ministra Pracy i Poli-
tyki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997
w sprawie ogdélnych przepiséw bez-
pieczenstwa i higieny pracy — tekst
jednolity z dnia 28 sierpnia 2003
(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 roku);

M Rozporzadzenie Ministra Infrastruk-
tury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas wykonywania robot budowla-
nych (Dz. U. Nr 47, poz. 401);

llekro¢ w niniejszej dokumentacji
techniczno-ruchowej jest odwotanie
do Dz.U.03.47.401 nalezy przez to
rozumieé¢ ww. rozporzadzenie;

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z
dnia 20 wrzes$nia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robét ziem-
nych, budowlanych i drogowych
(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z
dnia 30 pazdziernika 2002 r. w spra-
wie minimalnych wymagan dotycza-
cych bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikéw podczas pracy (Dz. U.
Nr 191, poz. 1596);

B Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej dnia 30 wrze-
$nia 2003 roku zmieniajace rozporzadze-
nie w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn

przez pracownikdw podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745),

M Dyrektywa Parlamentu Europejskiego
i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
20017 roku w sprawie ogdlnego bezpie-
czenstwa produktow (Dz. U. L 11/4);

B PN-EN 12810
Rusztowania fasadowe z elementéw
prefabrykowanych (Fassadengeruste);

M PN-EN 12811 Konstrukcje tymczaso-
we dla budowli (Temporare Konstruk-
tionen flr Bauwerke);

M PN-EN 12812 Rusztowania podporowe
(Traggeruste);

B DIN 18202 Tolerancje wymiarowe
w budownictwie ladowym
(MaRtoleranzen im Hochbau);

B DIN 4420 Rusztowania robocze
i zabezpieczajace
(Arbeits- und Schutzgerlste);

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Palety fadunkowe i ktonice pietrzace”;

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
.Wazek podnosny do palet tadunkowych”;

1 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr47, poz. 401 -5 1 pkt. 6-8).

2 Jezeli w miejscu uzytkowania nie ustanowiono kierownika budowy za wykonawce montazu lub uzytkownika rozumie sie zamawiajacego lub pracodawce oséb zatrudnio-
nych przy montazu, eksploatacji oraz demontazu systeméw PERI, ktérzy odpowiadaja za bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepisami art. 207 8 1, 2, 3 kodeksu pracy.

S w

Ustawa Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z p6zn. zm.).
Zgodnie z obowiazujacym na dzien wydania niniejszej dokumentacji Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) odlegto$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wieksza niz 20 m, a miedzy pionami nie wieksza niz 40 m.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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Wprowadzenie

(PERI

Grupy docelowe

Producent / Wykonawca

Niniejsza dokumentacja techniczno-

ruchowa skierowana jest do

wykonawcow, ktérzy:

® buduja, rozbudowuja, przebudowuja
lub demontuja rusztowania,

® uzywaja rusztowan do prac
budowla-nych, np. betonowania

= |ub zezwalaja na korzystanie, np.
do robot na rusztowaniu.

Wykwalifikowane osoby do kontroli =
Ze wzgledu na wiedze zdobyta podczas
szkolenia zawodowego, doswiadczenie
praktyczne i aktualng aktywnos$¢ zawo-
dowa, osoba uprawniona do kontroli
doskonale rozumie kwestie bezpieczen-
stwa technicznego i moze w prawidto- u
wy sposoéb przeprowadzac kontrole. W
zaleznosci od ztozonosci problemu, kto- =
ry nalezy rozwiazac¢, np. zakres badan,
rodzaj badan lub uzycie okreslonego,
specjalistycznego urzadzenia pomiaro-
wego moze by¢ niezbedne wykorzysta-

Okreslenie srodkéw bezpieczenstwa
na wypadek, gdyby warunki
atmosfe-ryczne zmienity sie w takim
stopniu, ze mogtoby to mie¢ wptyw
na bez-pieczenstwo rusztowan

i 0sOb bioracych udziat w pracach.
Informacja o dopuszczalnych
obciazeniach rusztowan.

Opis wszystkich innych niebezpie-
czenstw zwiazanych z montazem,
modyfikacja lub demontazem
Koordynator do spraw bezpieczen- rusztowania.
stwa i higieny pracy* (koordynator

BHP): nie innej, dodatkowej specjalistyczne;j

® jest angazowany przez inwestora, wiedzy.

= musi zidentyfikowa¢ potencjalne ®= W innych krajach przestrzegaj
zagrozenia podczas planowania Profesjonalnie wykwalifikowani odpowiednich aktualnych
prac budowlanych, pracownicy instrukgcji i przepisow krajowych!

® okresla srodki ochronne przed
niebezpieczenstwem,

= tworzy plan bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia,

® koordynuje $rodki ochronne
przedsiebiorstw i pracownikbéw oraz
sprawdza, czy nie zagrazaja sobie

Rusztowania moga by¢ montowane, = Jezeli nie ma odpowiednich
przebudowywane i demontowane tylko przepisow krajowych, zalecane
przez pracownikow, ktorzy sa do tego jest postepowanie zgodnie z
odpowiednio przygotowani technicznie. przepisami niemieckimi.
Personel, ktory posiada odpowiednie

kwalifikacje, musi zosta¢ poinstruowa-

ny** i zapoznany z odpowiednimi infor-

nawzajem, macjami, zgodnie nastepujacymi
= monitoruje stan i stosowanie punktami:
srodkow ochronnych. = Obja$nienie planu montazu, przebu-

dowy lub demontazu deskowan
rusz-towania w zrozumiatej formie
i jezyku.

Opis $rodkoéw bezpiecznego mon-
tazu, przebudowy lub demontazu
rusztowania.

Koordynator ds. BIOZ

(koordynator budowy)

® jest angazowany przez inwestora, m

= musi zidentyfikowac¢ potencjalne
zagrozenia podczas planowania

*

10

prac budowlanych,

tworzy i aktualizuje plan montazu,
przebudowy i demontazu,

tworzy plan bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia,

monitoruje stan i stosowanie
$rodkoéw ochronnych.

W Niemczech obowiazuja: Zasady bezpieczen-
stwa pracy na budowach 30 (RAB 30).

® QOkreslenie srodkow zabezpieczaja-
cych przed upadkiem z wysokosci
i spadajacymi przedmiotami.

** Szkolenie zapewnia przedsiebiorca lub wykwali-
fikowana osoba wskazana przez niego.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa



Wprowadzenie

Opis systemu

Montaz standardowy

Niniejsza instrukcja montazu i uzytko-
wania opisuje standardowy montaz

i zamierzone zastosowanie wiezy
podporowej PERI UP Flex MD.

Zastosowanie

Wieza podporowa w potozeniu piono-
wym stuzy do przenoszenia obciazen
pionowych i czesciowo poziomych.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
to wysokonos$ny system podporowy
o szerokim zakresie zastosowan w
budownictwie mostowym,
wysokosciowym i przemystowym.

Niewtasciwe zastosowania

® Przeciazanie lub obciazanie w
sposob niedozwolony dla systemu.
= Montaz, demontaz i uzytkowanie
w pozycji lub potozeniu, ktére nie
zostaty okreslone lub pokazane
w konfiguracji standardowe;.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD

Cechy systemu

® Jest to modutowy i elastyczny sys-
tem z technologia grawitacyjnego
blokowania zamka, ktéra umozliwia
tatwy i bezpieczny montaz.

= \Wszystkie elementy sa
ocynkowane.

= Jeden typ stupka dla dotu, srodka
i gory wiezy. Dzieki temu montaz
wiezy podporowej Flex MD
przebiega szybko i jest zoptymalizo-
wany pod wzgledem logistycznym.

® t acznik Rosett MD stosuje sie do
wszystkich potaczen pomiedzy
stupkami. Jako jeden element taczy
ze soba stupki, trzpienie i rygle.

Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa

(PERI

Dane techniczne

Wymiary systemu

Montaz wiezy podporowej pokazano
na przyktadzie o wymiarach podstawy
1522 mm x 1522 mm.

Mozliwe sa nastepujace wymiary:
Dtugosé:
1,52/2,02/2,52/3,02m.

Szerokos¢:
1,562/2,02/2,52/3,02 m.

Dozwolone sa rozne kombinacje.

Dopuszczalne no$nosci

patrz: Swiadectwo badania typu oraz
tablice PERI.

Wieze podporowe PERI UP Flex MD
odpowiadaja klasie B1 zgodnie z
DIN EN 12812.

Wartosci podane w czesci “Static
Design” wymagaja uzycia jako belki
gtownej belki stalowej lub aluminiowej
oraz stabilnego, poziomego,
betonowego fundamentu/podtoza.
Powierzchnia wptywu wiatru zwiazana
z oblodzeniem nie jest brana pod
uwage.

Obciazenia $niegiem i lodem nie sa
uwzgledniane.

1



Wprowadzenie

Wskazowki dotyczace czyszczenia i konserwacji

W celu zachowania sprawnosci rucho-
wej produktéw PERI przez dtugi okres
czasu, elementy rusztowania nalezy
czysci¢ po kazdym uzyciu.

Ze wzgledu na trudne warunki
zastosowania, niektére prace
naprawcze moga by¢ niezbedne.

@000

Wykonawca musi zapewni¢ srodki
ochrony osobistej niezbednie do
czyszczenie, konserwacji i napraw.
Takie jak:

® kask ochronny,

® obuwie ochronne,

= rekawice ochronne,

= okulary ochronne .

Dzieki ponizszym wskazéwkom mozna
utrzymac koszty czyszczenia i konser-
wacji na jak najnizszym poziomie.

Narzedzia czyszczace musza by¢ dosto-
sowane do poszczegdlnych powierzchni
elementdw, aby nie doszto do ich
uszkodzenia.

Nigdy nie czysci¢ elementéw malowa-
nych proszkowo za pomoca stalowych
szczotek lub metalowych skrobakow.
Moze to spowodowac uszkodzenie
powtoki malarskiej.

Elementy mechaniczne, np. zapadki,
musza by¢ oczyszczone z wszelkich
zanieczyszczen, w tym z resztek
betonu, przed i po uzyciu.

Podczas czyszczenia elementy nalezy
umiescic¢ w taki sposoéb, aby nie mogty
sie przypadkowo przemiescic.

Nie wolno czysci¢ elementéw zawie-
szonych na dzwigu.

Wszelkie naprawy produktow PERI
moze wykonywac wytacznie wykwalifi-
kowany personel PERI.

(PERI

Wieza podporowa PERI UP Flex MD

Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa



Wprowadzenie

Dodatkowe dokumentacje techniczne

= |nstrukcja montazu gtéwnych elementow zestawu rusztowan

PERI
® |nstrukcja obstugi:

— Wozek podnosny PERI
® |nstrukcja obstugi:

— Palety i ktonice pietrzace

= Karta produktu - Wkret Multi Monti PERI 14/20 x 130

= Tablice PERI - Deskowania i rusztowania

= Tablice PERI UP

(PERI

Instrukcja obstugi:

Uzytkowanie w sposéb niezgodny z za-
mierzeniami dokumentacji techniczno-
-ruchowej lub tez odstepstwa od konfi-
guracji standardowej lub uzytkowania
zgodnego z przeznaczeniem stanowia
niewtasciwe zastosowanie z ryzykiem
dla bezpieczenstwa, np. niebezpieczen-
stwem upadku z wysokosci.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD

Wszelkie odstepstwa od standardowe-
go zastosowania musza by¢ sprawdzo-
ne poprzez dodatkowe obliczenia
statyczno-wytrzymatosciowe.

Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa

Uzywanie innych produktéw i czesci
zamiennych jest niedozwolone.

Modyfikacje elementow PERI sa
niedozwolone.

System opisany w niniejszej
dokumentacji techniczno-ruchowej
moze zawiera¢ komponenty
chronione patentem.
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Instrukcja bezpieczenstwa

Wykraczajace poza system

Instrukcje bezpieczenstwa dotycza

wszystkich faz eksploatacji systemu.

Informacje ogodlne

Wykonawca musi zagwarantowac, ze
dostarczona przez PERI dokumentacja
techniczno-ruchowa jest dostepna

i dla wszystkich zrozumiata.

Niniejsza DTR moze by¢ wykorzystana
jako podstawa do oceny ryzyka. Ocene
ryzyka sporzadza wykonawca.
Dokumentacja techniczno-ruchowa

nie zastepuje oceny ryzyka!

Nalezy przestrzegac¢ instrukcji bezpie-
czenstwa i dopuszczalnych obciazen.

Podczas uzytkowania i kontroli produk-
tow PERI nalezy przestrzega¢ obowia-
zujacych w danym kraju ustaw i przepi-
sow w aktualnej wersji.

Regularnie sprawdza¢ materiat i miej-
sca pracy, zwfaszcza przed kazdym
uzyciem i montazem, pod wzgledem:
= uszkodzen,

= stabilnosci,

= dziatania.

Uszkodzone czesci nalezy natychmiast
odseparowac na miejscu i nie uzywac
ich ponownie.

Elementy zabezpieczajace wolno
zdemontowac dopiero wtedy, gdy
nie sa juz wymagane.

Na rusztowaniachi pomostach robo-
czych nie wolno:
= skakag,
= biegad,
® nie rzucac przedmiotéw na
nie i z nich.

Elementy dostarczane przez klienta

musza by¢ zgodne z wlasciwosciami

wymaganymi w niniejszej dokumentacji

techniczno-ruchowej oraz ze wszystkimi

obowiazujacymi przepisami i normami.

O ile nie podano inaczej, obowiazuja

zwfaszcza nastepujace wymogi:

= Elementy drewniane: klasa wytrzy-
matosci C24 dla drewna litego zgod-
nie z norma EN 338.

® Rury do rusztowan: ocynkowane rury
stalowe @ 48,3 - @ 60,2 mm zgodnie
z norma PN-EN 12811-1:2003 4.2.1.2.
Ztacza rur do rusztowan zgodnie z
norma PN-EN 74.

Odstepstwa od konfiguracji standardo-
wej sa dopuszczalne tylko po dokona-
niu dalszej oceny ryzyka przez
wykonawce.

Na podstawie tej oceny ryzyka nalezy
okresli¢ odpowiednie srodki w zakresie
bezpieczenstwa pracy, eksploatacji

i stabilnosci.

Na zadanie, PERI moze dostarczy¢ do-
datkowe obliczenia, jezeli wymaga tego
wykonanie ocena ryzyka.

Gwozdzie i wkrety do drewna nie moga
wystawac. Pozostate elementy taczace
moga wystawac jedynie na tyle, na ile
jest to konieczne.

W razie koniecznos$ci nalezy oznaczy¢
wystajace elementy lub

zabezpieczy¢ je.

Zabezpiecz wszystkie $ruby za pomoca
zawleczek, a wszystkie Sruby za
pomoca nakretek.

(PERI

Przed i po nadzwyczajnych zdarzeniach,

ktére mogtyby mie¢ szkodliwy wptyw

na bezpieczenstwo rusztowania, wyko-

nawca musi niezwtocznie:

® sporzadzi¢ dalsza ocene ryzyka, kto-
rej wyniki musza zostaé wykorzysta-
ne do podjecia odpowiednich $rod-
kow w celu zapewnienia stabilnosci
rusztowania,

® zarzadzi¢ nadzwyczajna kontrole
przez osobe do niej uprawniona.
Celem tej kontroli jest wykrycie
i naprawa uszkodzen we witasciwym
cza-sie, aby zapewni¢ bezpieczne
uzytkowanie rusztowania.

Nadzwyczajnymi wydarzeniami moga

by¢:

= wypadki, pozary, eksplozje, kolizje,

= dtugie okresy przestoju,

® zjawiska naturalne, np. silne opady
deszczu, oblodzenie, obfite opady
$niegu, burze lub trzesienia ziemi.

Odpowiednimi srodkami moga by¢:

® ysuwniecie siatek/plandek,

® ods$niezanie i usuwanie lodu,

B zmniejszanie obciazen uzytkowych,

® zabezpieczanie luznych materiatow.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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Instrukcja bezpieczenstwa

Montaz, przebudowa i demontaz
Montaz, przebudowa i demontaz syste-
mow PERI moga by¢ wykonywane wy-
tacznie pod nadzorem osoby uprawnio-
nej do tego celu oraz przez
pracownikéw posiadajacych odpowied-
nie kwalifikacje techniczne. Aby moc
wykonywac te prace, personel o odpo-
wiednich kwalifikacjach zawodowych
musi przejs¢ odpowiednie szkolenie

w zakresie wystepujacych zagrozen.

Na podstawie oceny ryzyka, dokumen-
tacji techniczno-ruchowej i dokumen-
téw specyficznych dla projektu przed-
sigbiorca musi sporzadzi¢ instrukcje
montazu, aby zapewni¢ bezpieczny
montaz, przebudowe i demontaz
systemu.

Przed pierwszym uzyciem rusztowanie
musi zosta¢ sprawdzone pod katem
bezpiecznego dziatania przez osobe
posiadajaca odpowiednie kwalifikacje.
Rezultat kontroli musi zosta¢ udoku-
mentowany w protokole kontrolnym.

@QC006

Wykonawca musi zapewnié¢, by odpo-
wiednie $rodki ochronne konieczne
do montazu, przebudowy i
demontazu rusztowania, jak np.:

= kask ochronny,

= obuwie ochronne,

= rekawice ochronne,

® okulary ochronne

byty dostepne.

Do prac na wiekszych wysokosciach
nalezy uzywac sprzetu dopuszczonego
do wspinania sie lub rusztowania
montazowego.

o

Jesli konieczne jest zastosowanie $rod-
kéw ochrony indywidualnej (SOI) lub
wymagaja tego przepisy, wykonawca
musi zapewni¢ odpowiednie punkty
mocowania zgodnie z ocena ryzyka.
Wykonawca okresla, jakie $rodki
ochrony osobistej zabezpieczajace
przed upadkiem z wysokosci maja by¢
stosowane.

Wykonawca musi:

® zapewni¢ bezpieczne miejsca pracy,
do ktérych mozna dotrzeé bezpiecz-
nymi drogami transportowymi.
Strefy niebezpieczne musza by¢
odgrodzone i oznaczone.

® Zapewnic¢ stabilno$é podtoza na
wszystkich etapach budowy, w
szczegolnosci podczas montazu,
przebudowy i demontazu;

® zapewni¢ mozliwo$¢ przeniesienia
wszystkich tadunkow.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa
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Uzytkowanie

Kazdy wykonawca, ktory uzywa lub ze-
zwala na uzywanie rusztowan lub ich
czesci, jest odpowiedzialny za to, by
znajdowaly sie one w odpowiednim
stanie.

Jezeli rusztowanie jest uzywane przez
kilka firm jednoczesnie lub przez jedna
po drugiej, koordynator BHP musi
zwrdci¢ uwage na mozliwe wzajemne
zagrozenia i koordynowac prace.

W przypadku stosowania systemow

w miejscach dostepnych publicznie:

® nalezy odgrodzi¢ strefy
niebezpieczne,

® nalezy podja¢ dziatania zapobiegajace
obrazeniom spowodowanym uderze-
niem w wystajace elementy, np.:
montaz elementéw ochronnych.

Zawsze utrzymuj powierzchnie styku
systemu wolne od brudu, przedmiotow,
$niegu i lodu.

Zabezpiecz system w przypadku ekstre-
malnych warunkéw pogodowych.
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Instrukcja bezpieczenstw

Specyfika systemu

Podpory rozktadajace obciazenie, np.
deski musza by¢ odpowiednie do rodza-
ju podtoza i przenoszonych obciazen.
Jezeli konieczne jest zastosowanie wie-
lu warstw, deski nalezy uktadaé
poprzecznie.

Nalezy upewnié sie, ze rusztowanie nie
bedzie sie przesuwac w kierunku pozio-
mym, niezaleznie od rodzaju uzytego
podtoza.

Do whbijania klinéw uzywaj mtotka o
masie 500g.

Wieze podporowe nalezy zabezpieczyé
przed obcigzeniami udarowymi, np.
spowodowanymi uderzeniem przez
samochodu ciezarowego. Obciazenia
okresla sie indywidualnie dla

kazdego projektu.

Upewnij sie, ze przestrzegane sa
odpowiednie przepisy krajowe!

16
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A1 Bezpieczenstwo w czasie montazu

Poziomy montazowe

PERI zaleca stosowanie pomostéw
montazowych. Pomosty moga by¢
stosowane w roéznej konfiguraciji,

w zaleznosci od wymagan.

Do montazu pionowego nalezy stoso-
wac drabiny i pomosty drewniane lub
pomosty stalowe.

Punkty mocowania

W ocenie ryzyka sporzadzonej przez
wykonawce montazu okreslone sa
$rodki ochrony indywidualnej przed
upadkiem z wysokosci. Stosowanie
Srodkéw ochrony indywidualnej jest
obowiazkowe podczas prac
montazowych w pozycji pionowe;.

Nalezy wykorzysta¢ sprawdzone
punkty mocowania podane ponizej:

18

Rys. A1.01

Rys. A1.02

Rygiel

Punkt mocowania:

Kazdy rygiel

= do ktdérego mozliwy jest swobodny
dostep,

® ktory jest zamontowany na maksy-
malnej wysokosci 1,5 m powyzej
poziomu pomostu, przy czym
wszystkie cztery rygle musza by¢
zamontowane

® ktory jest zamontowany w
tacznikach Rosett MD.

(PERI

Rys. A1.03

tacznik Rosett MD

Punkt mocowania:

Kazdy tacznik Rosett MD, ktory jest
zamontowany do stupka. Patrz opis
na nastepnej stronie.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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A1 Bezpieczenstwo w czasie montazu

Punkty mocowania srodkéw
ochrony indywidualnej SOI

Kazdy z przedstawionych punktéw mo- | v |
cowania SOl przeznaczony jest do V/ c
zabezpieczenia tylko jednej osoby! \ ﬂ o)

Informacje ogoélne H

= W ocenie ryzyka sporzadzonej przez /, i
wykonawce montazu okreslone sa
$rodki ochrony indywidualnej przed
upadkiem z wysokosci.
= Podczas stosowania $srodkow ochro-
ny indywidualnej przed upadkiem z N

wysokosci wykonawca musi prze- 4 X
strzega¢ wszystkich obowiazujacych
norm i przepiséw bezpieczenstwa. Rys. A1.04
= Kazda wieze podporowa wykonawca
musi zabezpieczy¢ przed przewréce-  Punkty mocowania srodkéw ochrony

il

niem sie. indywidualnej (SOI)
= Powyzsze zalecenia obowiazuja dla Stupek koniczy sie 1,5m nad najwyz-
montazu, przebudowy i demontazu Szym poziomem montazu:
wiez podporowych. - kazdy rygiel na poziomie montazu ),
- kazdy tacznik Rosett MD do max.
Wymagania 1,5m ponizej najwyzszego poziomu

= \Wieza ponizej najwyzszego poziomu montazu
montazu jest kompletna i poprawnie
zmontowana. Oznacza to, ze
wszystkie rygle, stezenia oraz
podesty do najwyzszego poziomu sa
juz zamontowane.
= Potaczenia najwyzszych stupkow mu-
sza znajdowac sie ponizej najwyzsze-
go poziomu montazu.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa
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Rys. A1.05

Punkty mocowania $rodkéw ochrony
indywidualnej (SOI)

Kazdy facznik Rosett do max. 1,5m po-
wWyzej najwyzszego poziomu montazu
potaczony z ryglem UH
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A2 Przeglad wyroboéw

Poz. Nazwa arykutu Nr art.
1 Trzpien ze stopka MD TR48-65/45 140210
2 tacznik Rosett MD 140200
3 Rygiel UH-2 150 132010
4 Stupek MD 150 140192
5 Stezenie ryglowe UBL=2 150/150 132783
6 Trzpien z gtowica krzyzowa MD TR48-65/45 140216
7 Drabina 150 MD 141171
8 Zacisk E-Clip MD 141244
9 Zabezpieczenie trzpienia MD 141150
10 Przetyczka MD @70mm 140221
1 Wobzek podnosny 019200
12 Uchwyt PERI UP 130501
13 Deska drewniana 250x1700x50 lub )

pomosty stalowe
14 Dzwigar VT 20 Alpha 245 073652
15 Rygiel uniwersalny SRU 247 U120 103892
16 Uchwyt Uni HBU 20-24 104931
17 Jarzmo podwojne 028590

20
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A3 Przeglad narzedzi [PERI

Nazwa Nr art.
Mtotek ciesielski z magnesem, 500 g 727193
Rusztowaniowy klucz monterski SW 19/22 796061

Pasy transpotrowe

Zawiesie 4-ciegnowe

Momenty dokrecania

O ile nie wskazano inaczej, PERI zaleca nastepujace wartosci orientacyjne dla
potfaczen srubowych jako , recznie dokrecane” momentu dokrecania Ma pand-tightened-
Wartoéci te odpowiadaja normie EN15048 z minimalnym wspétczynnikiem
bezpieczenstwa 3.

Klasa jakosci Jakosé 4.6 Jakosé 8.8 10.9
Rodzaj smarowania Lekko naoliwiony MoS2 Niezdefiniowano
Sruba M8 8 Nm 6.6 Nm 8 Nm
Sruba M10 16 Nm 13.0 Nm 16 Nm
Sruba M12 30 Nm 23.0 Nm 30 Nm
Sruba M16 65 Nm 54.0 Nm 65 Nm
Sruba M20 100 Nm 100 Nm
Sruba M24 150 Nm 150 Nm
Sruba M30 260 Nm 260 Nm
Sruba M36 350 Nm 350 Nm

Momenty dokrecania zostaty okreslone dla
nastepujacych elemetéw:

Ztacze rurowe 50 Nm

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa 17



B1 Montaz w pozycji poziomej

Informacje ogolne

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
jest przedstawiona na rysunkach bez
dodatkowych rygli.

Wieze nalezy montowac tak, by szerszy
bok lezat na podfozu. Wieza w dalszej
kolejnosci bedzie podnoszona
wzglegem szerszego boku.

Modut podstawy

Modut podstawy nalezy montowac

W pOzyCji pionowe;j.

Wysuw trzpieni podstawy wynosi 425
mm, na gorze 225 mm.

Aby kontynuowac proces montazu,
obré¢ modut podstawy na bok.
Stanowi on podstawe do montazu

poziomego.
Elementy szt.
1 Trzpien ze stopka MD
TR48-65/45 Ax
2 tacznik Rosett MD Ax
3 Rygiel UH-2 150 4x

9 Zabezpieczenie trzpienia MD  4x

Montaz

1. Wykre¢ cztery trzpienie ze stopka (1)
na wymagana dfugosc¢ i ustaw je
zgodnie z wymiarami. (Rys. B1.01)

2. Nasadz taczniki MD (2) na trzpienie
ze stopka (1) . (Rys. B1.01a)

3. Zamontuj rygle ( 3) do rozet tacznika.
Klin automatycznie zablokuje sie pod
wptywem grawitacji, (Rys. B1.01b)

4. Zabezpiecz kliny na wszystkich ry-
glach uzywajac mtotka 500 g.

5. Zabezpiecz trzpienie ze stopka za po-
moca zabezpieczenia trzpienia MD(9).
(Rys. B1.0%e)

Wariant z zaciskiem E-Clip MD

Zamiast zabezpieczenia trzpienia,
mozna zastosowac zacisk E-Clip
MD (8) w dolnym otworze trzpienia
ze stopka i tacznika MD.

(Rys. B1.02)

Aby obnizy¢ trzpien ze stopka,
nalezy zdemontowac zacisk
E-Clip MD.

22
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000

Rys. B1.01d

Rys. B1.01 9

Rys. B1.01e

Rys. B1.02

Rys. B1.02a Rys. B1.02b Rys. B1.02¢c

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B1 Montaz w pozycji poziomej

Stupki i rygle

Elementy szt.
2 t acznik Rosett MD 4x
3 Rygiel UH-2 150 4x
4 Stupek MD 150 ax
5 Stezenie ryglowe UBL=2 150/150 4x
8 Zacisk E-Clip MD 4x

10 Przetyczka MD MD @70mm 4x

Zastosuj zaciski E-Clip MD (8) na gérze
tacznika na wszystkich czterech
trzpieniach. (Rys. B1.03a)

Montaz

1. Osadz stupki (4) w tacznikach MD
modu podstawy i potacz je za
pomoca zaciskow E-Clip MD(8).

2. Nasadz taczniki MD (2) na stupki (4)
i potacz za pomoca przetyczek ( 10).

3. Zamontuj rygle (3).

4.0sadz stezenie ryglowe (5) w
otworze w dolnym ryglu.(Rys. B1.03a

5. Osadz trzpien i zapadke (5.2)
stezenia w otworze w gomym ryglu.
Obro¢ zapadke aby zabezpieczy¢
stezenie. (Rys. B1.03c)

6. Zabezpiecz rygle (3) przy pomocy
miotka.

Zabezpieczenie trzpienia MD, zacisk
E-Clip MD lub przetyczka wymagane
sa tylko podczas podnoszenia przy
pomocy dzwigu.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD

Rys. B1.03a

(PERI

&
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5.2

Rys. B1.03b

Rys. B1.03

Rys. B1.03d

Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa

Rys. B1.03c
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B1 Montaz w pozycji poziomej

Moduty nadbudowy

Standardowe

Elementy szt.
4 Stupek MD 150 4x
2 tacznik Rosett MD 4x

10 Przetyczka MD @70mm 4x
8 Zacisk E-Clip MD 4x

Montaz

1. Umies$¢ modut podstawy na
krawediakach w celu dalszego
montazu.

2. Zamontuj stupki MD (4) wraz z taczni-
kami MD (2) i potacz je za pomoca
przetyczek (10) lub zaciskdw
E-Clip MD.

Rys. B1.04

Rygle i stezenia

Elementy szt.

3 Rygiel UH-2 150 4x
5 Stezenie ryglowe UBL-2 150/150 4x

Montaz
1. Zamontuj rygle (3) w rozstawie
co 1,50m.
2. Zamontuj stezenia ryglowe ( 5):
— Dolne stezenie ryglowe (5a)
zamontuj od strony wewnetrzne;.
— Pozostate stezenia ryglowe
zamontuj od strony zewnetrznej.
3. Osadz przetyczke MD lub zacisk
E- Clip MD.
4. Powtarzaj kroki 112 az do
osiagniecia wymaganej wysokosci.

Rys. B1.05
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B1 Montaz w pozycji poziomej |PERI

Modut wienczacy wiezy

W celu tatwiejszego zrozumienia
montaz przedstawiono w pozycji
pionowej.

Przyktad montazu przedstawia modut
wienczacy wiezy o wysokosci 1,50m.

Elementy szt.
2 tacznik Rosett MD 4x
3 Rygiel UH-2 150 4x
4 Stupek MD 150 ax

5 Stezenie ryglowe UBL-2 150/150 4x
6 Trzpien z glowica krzyzowa MD
TR48-65/45 4x
8 Zacisk E-Clip MD ax
9 Zabezpieczenie trzpienia MD 4x

Montaz Rys. B1.06

1. W celu osiagniecia wymagane;j
wysokosci koncowej wiezy nalezy Wariant
zamontowac stupki MD (4).wraz z
tacznikami MD (2).

2. Zamontuj rygle (3) i zabezpiecz je
przy pomocy mtotka.

3. Zamontuj stezenia ryglowe (5).

4. Zamontuj trzpienie z gtowica
krzyzowa (6).

5. Zabezpiecz trzpienie z gtowica krzy-
70wWa za pomoca zabezpieczenia ! — 8
trzpienia MD (9). gy N—

]

6. Przymocuj zacisk E-Clip MD (8) do G'“'
trzpienia z gtowica krzyzowa i ﬁ
tacznika w dolnym otworze za 8 |

pomoca $ruby i nakretki. G Sy
(Rys. B1.06a) =

Zabezpieczenie trzpienia MD, zacisk
E-Clip MD lub przetyczka wymagane
sa tylko podczas podnoszenia przy
pomocy dzwigu.

Rys. B1.06a Rys. B1.06b

Wariant z zaciskiem E-Clip MD

Zamiast zabezpieczenia trzpienia MD,
mozna zastosowac zacisk E-Clip MD
(8) w gornym otworze trzpienia z
gtowica krzyzowa i tacznika.

(Rys. B1.06b)

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B2 Przemieszczanie |PERI

Podnoszenie za pomoca
dzwigu

E Niebezpieczenstwo

Wieza podporowa lub jej poszczegdlne

elementy moga spas¢ podczas

transportu!

Moze to prowadzi¢ do powaznych obra-

zen, a nawet

do smierci.

= Upewnij sie, ze wszystkie stupki sa
potaczone za pomoca przetyczki.

= Upewnij sie, ze trzpienie ze stopka
i trzpienie z gtowica krzyzowa sa ze
soba $cisle potaczone za pomoca
zabezpieczenia trzpienia MD lub
zacisku Clip MD.

= Zamocuj zawiesia dZzwigu z bezpiecz-
nej pozycji robocze;.

= Nalezy mocowac¢ wytacznie do rozet,
ktére sa bezposrednio potaczone
z ryglami.

Rys. B2.01a

Podnoszenie

1. Aby unikna¢ przeciazenia trzpieni ze
stopka podczas podnoszenia, wysuw
trzpienia nalezy zredukowac do zera.

2. Zawiesie 4-ciegnowe pasowe lub |
tancuchowe zamocuj np. w postaci 4
petli bezposrednio pod rozetami,

w ktérych zamontowane sa rygle.

3. Podnies wieze.

4. Ustaw wymagany wysuw trzpienia
stopki, podczas gdy wieza
podwieszona jest na zawiesiu.

Rys. B2.01
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Wysoko$¢ mozna regulowaé poprzez
dobér odpowiednich stupkow MD.
(Rys. B2.02)

A
S

Rys. B2.02

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B3 Demontaz

E Niebezpieczenstwo
Wieza podporowa lub jej poszczegodlne
elementy moga spas¢ podczas
demontazul!

Moze to prowadzi¢ do powaznych
obrazen, a nawet do $mierci.

= Upewnij sie, ze wszystkie stupki sa
potaczone za pomoca przetyczki.

= Upewnij sie, ze trzpienie ze stopka
i trzpienie z gtowica krzyzowa sa ze
soba $cisle potaczone za pomoca
zabezpieczenia trzpienia MD lub
zacisku E-Clip MD.

= Zamocuj zawiesia dzwigu z bezpiecz-
nej pozycji roboczej.

= Nalezy mocowac¢ wytacznie do rozet,
ktére sa bezposrednio potaczone
z ryglami.

Demontaz

1. Zawiesie 4-ciegnowe pasowe lub
tancuchowe zamocuj np. w postaci
petli bezposrednio pod rozetami,

w ktérych zamontowane sa rygle.

2. Aby unikna¢ przeciazenia trzpieni

ze stopka podczas uktadania wiezy,

wysuw trzpienia nalezy zredukowac
do zera.

3. Potdz wieze szerszym bokiem na
krawedziakach.

4. Wieze demontuj rozpoczynajac od
modutu wienczacego:

— Zdemontuj zacisk E-Clip MD lub
zabezpieczenie trzpienia MD.

— Zdemontuj trzpienie z gtowica
krzyzowa.

— Zdemontuj kolejne moduty jeden
po drugim. Najpierw zdemontuj
stezenia ryglowe, rygle, taczniki i
stupki.

— Zdemontuj modut podstawy.

5. Posortowane elementy odi6z na
palety.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD

Rys. B3.01
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B4 Montaz w pozycji pionowej

Modut podstawy

Elementy szt.

1 Trzpien ze stopka MD

TR48-65/45 4x
2 tacznik Rosett MD ax
3 Rygiel UH-2 150 4x
13 Deska drewniana 250x1700x50
lub podest stalowy 3x
Montaz

1. Ustaw cztery trzpienie ze stopka (1)
na wymagana dtugosc.

2. Nasadz taczniki (2) na trzpienie ze
stopka (1).

3. Zamontuj rygle (3) do rozet tacznikow.

4. Zabezpiecz kliny na ryglach uzywajac
mtotka 500g.

5. Zamontuj deski drewniane (13)
lub pomosty stalowe do rygli.
(Rys. B4.01)

28

(PERI

000 JO:L&

Rys. B4.01a Rys. B4.01b

Rys. B4.01

Rys. B4.01c Rys. B4.01d

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B4 Montaz w pozycji pionowej [PERI

Poziom pierwszy

Elementy szt.
2 tacznik Rosett MD 4x
3 Rygiel UH-2 150 ax
4 Stupek MD 150 ax
5 Stezenie ryglowe UBL=2 150/150 4x
7 Drabina 150 MD X

Montaz

1. Osadz stupki MD (4) w tacznikach
Rosett MD w module podstawy.
2. Nasadz taczniki (2) na te same
stupki MD (4). (Rys. B4.02)
2. Zamontuj rygle (3).
3. Osadz stezenia ryglowe (5) do
dolnych i gornych rygli. Rys. B4.02
5. Zabezpiecz rygle uzywajac mtotka.
6. Zamontuj drabine (7) do rygli.
(Rys. B4.03)

= Upewnij sie, ze noski haka zabezpie-
czajacego (7.1) znajduja sie pod
ryglem. (Rys. B4.04a)

= Upewnij sie, ze ptytki blokujace (7.2)

Rys. B4.04a

%&\\.\.\1

znajduja sie na ryglu. A 7
(Rys. B4.04b) _
A g
Niebezpieczenstwo >
Niebezpieczenstwo upadku! -

Moze to prowadzi¢ do powaznych
obrazen, a nawet do $mierci.

= Sprawdzaj stabilnos¢!

= Zabezpiecz wieze podporowa przed
przewrdceniem.

= Nalezy stosowac¢ srodki ochrony Rys. B4.03
indywidualne;.

I
T
y
1

SSAVENNY

‘\J
\

Rys. B4.04
Montaz stupkéw nastepnego poziomu
mozna wykona¢ przed przejsciem na
nowy poziom lub z nowego poziomu.
72 |28
o &=

Rys. B4.04b

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B4 Montaz w pozycji pionowej

Poziom drugi

Elementy szt.
2 tacznik Rosett MD 4x
3 Rygiel UH-2 150 ax
4 Stupek MD 150 4x

5 Stezenie ryglowe UBL-2 150/150 4x
13 Deska drewniana 250x1700x50  3x

M
1.

2.

o1~

30

ontaz

Zamontuj deski drewniane (13) do
rygli poziomu drugiego. (Rys. B4.05)
WejdzZ na drugi poziom uzywajac
drabiny i zamontuj stupki MD (4) do
tacznikéw Rosett MD z pierwszego
poziomu. (Rys. B4.06)

. Nasadz faczniki MD (2) na stupki

drugiego poziomu. ( Rys. B4.06)

. Zamontuj rygle (3).
. Osadz stezenia ryglowe (5) w dolnych

i gérnych ryglach. (Rys. B4.06)

. Zabezpiecz rygle uzywajac mtotka
. Zamontuj drabine (7) do rygli.

(Rys. B4.07)

. Zamontuj deski drewniane (13) lub

pomosty stalowe do rygli.
(Rys. B4.08)

Rys. B4.05

Rys. B4.07

Rys. B4.06

NSO N

\
\

\
\

AL

Rys. B4.08

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B4 Montaz w pozycji pionowej

Poziom trzeci

Elementy szt.
2 t acznik Rosett MD 4x
3 Rygiel UH-2 150 ax
4 Stupek MD 150 ax
5 Stezenie ryglowe UBL=2 150/150 4x
7 Drabina 150 MD X

Montaz

1. Wejdz na trzeci poziom uzywajac
drabiny i osadz stupki MD (4) w
tacznikach MD na drugim poziomie.

2. Nasadz taczniki MD (2) na stupki (4).
(Rys. B4.09)

2. Zamontuj rygle (3).

3. Osadz stezenia ryglowe ( 5) w
dolnych i gornych ryglach.

4. Zabezpiecz rygle uzywajac mtotka.

5. Zamontuj drabine ( 7) do rygli.
(Rys. B4.10)

6. Kontynuuj montaz, az wieza
osiggnie wymagana wysokosg.

Rys. B4.09

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B4 Montaz w pozycji pionowej

Modut wienczacy wiezy

Elementy szt.

6 Trzpien z gtowica MD
TR48-65/45 4x

Montaz

1. W celu uzyskania wymaganej
wysokosci nalezy osadzi¢ trzpienie
z gtowica (6) w tacznikach MD
(Rys. B4.11)

Jezeli planowane jest podnoszenie
wiezy za pomoca dzwigu, wymagane
jest zastosowanie dodatkowych
$rodkdw (patrz B1 Montaz w pozycji
pionowej), takich jak zabezpieczenie
trzpienia MID, przetyczki i zaciski
E-Clip MD.

32

Rys. B4.11

(PERI
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B5 Demontaz |PERI

Demontaz wiezy moze odbywac sie
W pozycji pionowej lub poziome;.

TIIH
]-u:
151
]
HEH
TD:
346
}4—»

Gdy wysokos¢ w swietle wynosi od U 1
970 mm do 151 mm, aby rozpoczaé : H
demontaz nalezy podnies¢ i zdemon- '
towacé stupek MD z trzpieniem MD.

Demontaz w pozycji pionowej
Zdemontuj kolejno wszystkie czesci, .
korzystajac z poziomoéw pomostéw -
wiezy.

Niebezpieczenstwo

Niebezpieczenstwo upadku!

Moze to prowadzi¢ do powaznych

obrazen, a nawet do $mierci. Rys. B5.01 Rys. B5.02

= Podczas demontazu nalezy zawsze
upewnic¢ sie, czy konstrukcja jest
stabilna!

> Zabezpiecz wieze podporowa przed
przewrdceniem.

= Nalezy stosowac¢ srodki ochrony
indywidualne;.

970
773

1. Zastosuj druga wieze np. z drewnia-
nym pomostem, ktéra bedzie stuzy¢
jako platforma robocza (pomoc w
demontazu).

2. Obniz gtowice wiezy podporowe;.

3. Zdemontuj deskowanie.

4. Zdemontuj wieze podporowa od goéry
do dotu. Nie wolno demontowac
stezen, dopoki nie zostanie
zapewniona stabilnosc¢. - _

Demontaz w pozycji poziomej " "

—_

. Obniz gtowice wiezy podporowe;j. IR E

2. Wysun wieze podporowa spod
ptyty betonowej.

3. Zamocuj zawiesia dzwigu,
przemies$¢ i odtdz wieze podporowa
na ptaskiej powierzchni. Rys. B5.03

4. Zdemontuj wieze podporowa.

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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B6 Stoty stropowe

Zastosowanie rygli uniwer-
salnych SRU/SRZ iVT20

W przypadku stosowania stalowych
rygli SRU/SRZ (15) jako dzwigarow
gtownych nalezy uzy¢ jarzma (17) do
potaczenia trzpienia z gtowica MD (6)
z ryglem.

W przypadku zastosowania dzwigarkow
VT20 (14) jako dzwigaréw podsklej-
kowych nalezy uzy¢ uchwytu
zaciskowego do potaczenia rygla

z dZzwigarem.

Przy podfaczaniu rygli uniwersalnych
SRZ/SRU (15) do trzpienia z glowica
krzyzowa MD (6) nalezy zastosowaé
zabezpieczenie trzpienia MD (17) z
dodatkowym podktadem drewnianym,
ktorego wymiar zalezy od rozmiaru
rygla. (Rys. B6.01a)

Jezeli planowane jest przenoszenie za
pomoca dzwigu, wymagane jest
zastosowanie dodatkowych srodkow
bezpieczenstwa, takich jak zabezpie-
czenie trzpienia MD, przetyczki

i zaciski E-Clip MD.

Rys. B6.01

Krawedziak

17 15

Rys. B6.01a

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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C1 Sktadowanie i transport |PERI

® Przestrzegaj przepisoéw i zalecen
okreslonych w dokumentacji DTR
Palety tadunkowe i ktonice pietrzace!

= Palety i kfonice nalezy chroni¢ przed
wplywem warunkow
atmosferycznych!

= Zawiesie 4-ciegnowe zawsze zacze-
pia¢ za cztery ucha transportowe!

Transport

Palety tadunkowe i ktonice pietrzace
PERI mozna podejmowac i przemiesz-
cza¢ za pomoca dzwigu i wozkow
widtowych oraz wozkdéw podnosnych
do palet PERI.

Wszystkie palety i ktonice mozna
podejmowac od strony dtuzszego,
jak i krotszego boku.

Przyktady sktadowania i transportu
przedstawiono na rysunkach.

Rys. C1.01 Rys. C1.02
Paleta RP-2 80x120
108/138 ) ‘ 38 ‘

Paleta RP-2 80x150 \
9 (CY/A ()

Obciazenie robocze = 1,5t

Kat odchylenia zawiesia od pionu
< 15° . Wysokos¢ sktadowania:
4 palety jedna na drugiej. = = )

68

i
\
‘ 60

Przyktady sktadowania

T =

120/150 80

12
13

Paleta RP-2 80x120 ‘

4 Rygiel UH-2 150 108

> Rys. C1.02a
9 Stezenie ryglowe UBL:2 150/150 225

Paleta RP-2 80 x 150

4 Rygiel UH-2 150 108
9 Stezenie ryglowe UBL-2 150/150 225

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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Wieza podporowa PERI UP Flex MD

C1 Sktadowanie i transport

® Zawiesie 4-ciegnowe zawsze zacze-

piac¢ za cztery ucha transportowe!
® Przed transportem palete zamknij

i zarygluj klape, w razie koniecznosci

zabezpiecz pokrywa zabezpieczajaca!

Paleta azurowa 80x120

=1,bt

Obciazenie robocze

Kat odchylenia zawiesi od pionu

< 15°. Wsokos¢ sktadowania:

3 palety jedna na drugie;.

Przyktady sktadowania

Paleta RP-2 80x120

2 tacznik Rosett MD

7 Trzpien z gtowica krzyzowa

21

MD TR48-65/65/45

= Dla fatwiejszego zatadunku i rozta-

dunku klapa (62) moze by¢ otwarta.

= \\V celu zabezpieczenia tadunku

przed kradzieza palete azurowa

L]

mozna dodatkowo wyposazy¢
w pokrywe zabezpieczajaca.

Rys. C1.03a

Rys. C1.05

Rys. C1.04

Dokumentacja techniczno-ruchowa-Konfiguracja standardowa
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D1 Wieza podporowa, u gory poziomo |PERI
nieprzesuwna

€
j UE) Trzpien z gtowica krzyzowa MD . T T T T ‘
i N TR48-65/45 L. S
s | | |
| | |
- P === e
8 ‘ PR
T o| N -7 e |
°l 8y o
8 g ! : |
4 Lo ! | |
- I | I
[ | | |
Il X N R 0
4 » 1522
= £ Trzpien ze stopka MD TR48- }‘—ﬁ
£ 65/45 2022
—_ N
< 2522 ‘
| 3022 |
} 1
Wymagania

=y gory poziomo nieprzesuwna

® bez dodatkowych rygli w gérnej i
dolnej czescai

= wysuw trzpienia na dole 425 mm,
na goérze 225 mm.

Bez obcigzenia wiatrem q = 0.0 kN/m?

Dopuszczalne obciazenie stojakow Fy [kN]

Wymiary podstawy wiezy

Strona réwnolegta

Al L] 1,522 2,022 2,522 3,022

Strona prostopadta

N 1,522(2,022 (2,522 | 3,022 | 1,622 2,022 | 2,522 | 3,022 |1,522| 2,022 (2,522 | 3,022 | 1,522 |2,022|2,522 |3,022
do wiatru [m]

Wysokosé [m]

8,49 80,0
9L 79,2
11,49 78.9
12,49 78,6
14,49 78,2
5899 778
1749 775
18,99 771
20,49 76,7

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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D1 Wieza podporowa, u gory poziomo |PERI
nieprzesuwna

Obciazenie wiatrem q = 0.5 kN/m?

Dopuszczalne obciagzenie stojakow Fy [kN]

Wymiary podstawy wiezy

Str°“;or3v"i‘;'::’l'le[?1:a]' 1,522 2,022 2,522 3,022
S"°“Z:::is:;za;:"; 1,522(2,022 | 2,522 | 3,022 [ 1,522 | 2,022 | 2,522 | 3,022 | 1,522| 2,022 | 2,522 | 3,022 | 1,522 |2,022| 2,522 |3,022
Wysokosé [m]
to
8,49 71,0] 69,0| 66,0] 62,0| 76,0| 74,0] 71,0] 68,0]77,5| 76,4 74.0[ 70,0| 77,0] 76,0/ 74.0] 71,0
9,99 69,5| 67,3/63,8] 59,5 |74,5|72,3| 69,0| 65,8759 74,3|71.8| 67,8 75,3 |73.8| 71,3 | 68,3
11,49 68,0/ 65,5 |61,5| 57,0(73,0|70,5 | 67,0| 63,5 [ 74,3| 72,5 | 69,5 | 65,5 | 73,5 | 71,5 | 68,5 | 65,5
12,99 66,5|63,8|59,3| 54,5 |71,5|68,8|65,0|61,3|72,6|708]67.3633|71,8]69,3|65862.8
14,49 65,0| 62,0| 57,0 52,0 | 70,0| 67,0/ 63,0 | 59,0 | 71,0| 69,0|65,0 |61,0| 70,0 | 67,0/ 63,0 | 60,0
15,99 63,0|60,0 | 55,3| 49,8 | 68,4 |65,5|61,0 | 56,5 [69,5| 67,3]63,3|58,8| 67,5/64,0|59,8 56,0
1749 61,0|58,0 | 53,5| 47,5(66,8|64,0| 59,0 | 54,0 | 68,0/ 65,5 | 61,5 | 56,5 | 65,0 | 61,0 | 56,5 | 52,0
18,99 59,0| 56,0 | 51,8 45,3 |65,1|62,5| 57,0| 51,5 [66,5| 63,8 59,8 |54,3| 62,5 |58,0| 53,3 | 48,0
20,49 57,0 54,0 | 50,0] 43,0 |63,5|61,0| 55,0 | 49,0 [65,0| 62,0| 58,0 | 52,0 60,0 | 55,0 | 50,0 | 44,0

Wieza podporowa PERI UP Flex MD
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Wieza podporowa PERI UP Flex MD

(PRI

Nr art. Ciezar [kg] B [mm] L [mm]
Stupki MD
140192 5,500 Stupek MD 100 60 992
140194 8,270 Stupek MD 150 60 1452
140196 11,100 Stupek MD 200 60 1992
Uwaga
Rura 60 mm. Potfaczenie pionowe za pomoca tacznika Rosett MD.
Nr art.140200
- ] = 1~ F
@60
=2 —
; I—a11
Osprzet
140221  Przetyczka MD @70mm
141244  Zacisk E-Clip MD
Nr art. Ciezar [kgl B [mm] L [mm]
174 308

140200 2,590 tacznik Rosett MD

Nr art. Ciezar [kg]

270

) —913

158 | 150

B [mm] L [mm]

140210 7910 Trzpien ze stopka MD TR48-65/45

Z integralna nakretka wirowa.

Uwaga

200 650

Moze by¢ stosowany jako trzpien z gtowica. Zabezpieczany za pomoca zabezpieczenia trzpienia MD lub zacisku E-Clip MD.

Osprzet
141150  Zabezpieczenie trzpienia MD
141244 Zacisk E-Clip MD

180
0110
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Wieza podporowa PERI UP Flex MD [PERI

Nr art. Ciezar [kg] B [mm] L [mm]
140331 9,680 Trzpien ze stopka MID TR48-95/75 200 950
Z integralna nakretka wirowa.
Uwaga
Moze by¢ stosowany jako trzpien z gtowica. Zabezpieczany za pomoca zabezpieczenia trzpienia MD lub zacisku E-Clip MD.
@48
B
° @
Bez osprzetu
141150  Zabezpieczenie trzpienia MD
141244 Zacisk E-Clip MD
Nr art. Ciezar [kq] B [mm] L [mm]
140216 12,800 Trzpien z gtowica krzyzowa IMD TR48-65/45 240 848

Z integralna nakretka wirowa.

Uwaga
Trzpien z gtowica zapewniajacy stabilne podparcie dla jednego lub dwéch dzwigaréw GT 24, VT 20, MPB 24 i SRU.
Zabezpieczany za pomoca zabezpieczenia trzpienia MD lub zacisku E-Clip MD.

26,5

93
190

Osprzet
141150  Zabezpieczenie trzpienia MD
141244 Zacisk E-Clip MD
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Wieza podporowa PERI UP Flex MD

(PRI

Nr art. Ciezar [kg] L [mm] X [mm] Y [mm]
Stezenie ryglowe UBL-2

132773 3,130 Stezenie ryglowe UBL-2 100/100 1250 1000 1000
132775 4,040 Stezenie ryglowe UBL-2 100/150 1677 1000 1500
132777 5,090 Stezenie ryglowe UBL-2 100/200 2136 1000 2000
132781 3,720 Stezenie ryglowe UBL-2 150/100 1601 1500 1000
132783 4,640 Stezenie ryglowe UBL-2 150/150 1953 1500 1500
132785 5,040 Stezenie ryglowe UBL-2 150/200 2358 1500 2000
132787 5,320 Stezenie ryglowe UBL-2 175/200 2500 1750 2000
132791 4,770 Stezenie ryglowe UBL-2 200/100 2016 2000 1000
132793 4,940 Stezenie ryglowe UBL-2 200/150 2305 2000 1500
132795 6,110 Stezenie ryglowe UBL-2 200/200 2658 2000 2000
132808 5,190 Stezenie ryglowe UBL-2 225/100 2236 2250 1000
132810 6,460 Stezenie ryglowe UBL-2 225/200 2829 2250 2000
132812 5,250 Stezenie ryglowe UBL-2 250/100 2462 2500 1000
132814 6,170 Stezenie ryglowe UBL-2 250/150 2705 2500 1500
132816 6,340 Stezenie ryglowe UBL-2 250/200 3010 2500 2000
132829 6,830 Stezenie ryglowe UBL-2 300/100 2926 3000 1000
132831 7360 Stezenie ryglowe UBL-2 300/150 3133 3000 1500
132833 7120 Stezenie ryglowe UBL-2 300/200 3400 3000 2000

Mocowanie w otworach rygli.

Uwaga

Z wyttoczonym oznaczeniem dtugosci i kolorowa naklejka utatwiajaca

identyfikacje. UBL-2 150/250 jest identyczne jak UBL-2 300/50.

UBL-2 225/150 jest identyczne jak UBL-2 175/200.

UBIL:2 250/50 jest identyczne jak UBL=2 200/150.

UBIL:2 75/200 jest identyczne jak UBL:2 225/50

>

i
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Wieza podporowa PERI UP Flex MD

(PRI

Nr art. Ciezar [kg] L [mm] X [mm]
Rygle UH-2
131995 1,400 Rygiel UH-2 25 204 250
131998 2,220 Rygiel UH-2 50 454 500
132213 2,680 Rygiel UH-2 75 704 750
137911 3,750 Rygiel UH-2 100E 954 1000
432004 3,730 Rygiel UH-2 100 954 1000
132007 4,500 Rygiel UH-2 125 1204 1250
132010 4,670 Rygiel UH-2 200 1454 1500
132013 5,330 Rygiel UH-2 200 1704 1750
132016 6,620 Rygiel UH-2 200 1954 2000
132019 6,650 Rygiel UH-2 225 2204 2250
132025 8,210 Rygiel UH-2 250 2454 2500
132022 9,690 Rygiel UH-2 300 2954 3000
Uwaga
Z oznaczeniem dtugosci za pomoca koloru.
X
[ L -
] |
I8 coo= =oao fjl
1] @22 2 ‘ Wi
40| | 40 40 | |40
125 125
) L]
Nr art. Ciezar [kg] B [mm] L [mm] dop. p [kN]
140221 0,075 Przetyczka MID 970mm 25 83 5
Uwaga
Do nos$nego faczenia stupkdw.
=
’ 10
= =
L25,]
Nr art. Ciezar [kg] B [mm] L [mm]
141150 0,103 Zabezpieczenie trzpienia IMD 74 353
Stuzy do zabezpieczenia trzpienia ze stopka i glowica podczas podnoszenia za pomoca dzwigu.
N f
25|
26
@5‘\ E
L7
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Wieza podporowa PERI UP Flex MD

B [mm]
350

(PRI

L [mm]

2508

Nr art. Ciezar [kg]
5,740 Drabina 150 MD

141171

4 x 280

1 200 | 271] 2x280 |
T T T

350

20|
.

2508

111

I T
Y = 1
mT O
< (=

1498

Nr art. Ciezar [kgl B [mm] L [mm]
141244 0,710 Zacisk E-Clip MD 90 159
Uwaga
Dopuszczalne obciazenie rozciagajace 5,0 kN.
mz% -
Bl - o) =
159
L [mm]
80

Nr art. Ciezar [kgl

710593

S

Nr art. Ciezar [kg]

0,062 Sruba ISO 4014 M10x80-8.8, ocynk.
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0,010 Nakretka ISO 4032 M10-8, ocynk.
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