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Wprowadzenie

Niniejsza dokumentacja zawiera
informacje dotyczace montazu,

eksploatacji, demontazu oraz trans-
portu i sktadowania systemow PERI

PERI

w miejscu ich uzytkowania.

Okreslenie pojec

llekro¢ w niniejszej dokumentacji

jest mowa o:

a) deskowaniu — rozumie sie przez to
urzadzenie do robdt budowlanych sta-
nu surowego w postaci tymczasowe;j
konstrukcji sktadajacej sie z ptyt, ele-
mentéw nosnych, tacznikow i innych
elementéw uzytkowych (np. balustra-
dy, obarierowania), uzywane przy wy-
konywaniu monolitycznych konstrukcji
betonowych i zelbetowych, stuzace
do nadania odpowiednich ksztattow
mieszance betonowej, podtrzymania
zbrojenia w czasie betonowania oraz
do utrzymania mieszanki betonowej
do czasu jej stwardnienia i uzyskania
wymaganej wytrzymatosci,

b) rusztowaniu — rozumie sie przez to
tymczasowa konstrukcje budowlana,
z ktérej moga by¢ wykonywane prace
na wysokosci, stuzaca do utrzymania
0s6b, materiatéw i sprzetu oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem
z wysokosci ludzi i przedmiotow,

a w przypadku rusztowania podporo-
wego stuzaca rowniez do rektyfikacji,
podtrzymywania i zabezpieczania
przed zmianami potozenia deskowa-
nia lub wczesniej sprefabrykowanych
elementdw konstrukcyjnych,

¢) instrukcji montazu — rozumie sie przez
to wytyczne opracowane przez produ-
centa systemow PERI (lub jego upo-
waznionego przedstawiciela), okresla-
jace podstawowe wymogi bezpiecz-
nej eksploatacji, a w szczegolnosci
montazu i demontazu,

d) projekcie technologicznym PERI —
ro- zumie sie przez to indywidualne,
opi- sowo-graficzne opracowanie,
wykona- ne przez technologa PERI,
okres$lajace zasady poprawnego i bez-
piecznego zastosowania systemow
PERI, w szczegdlnosci dla niestandar-
dowych rozwiazan; projekt taki powi-
nien zapewnia¢ bezpieczne przejecie
obciazen (roboczych, konstrukcyj-
nych, materiatowych itp.) przez kon-
strukcje systemow PERI oraz przeka-
zanie tych obcigzen na otoczenie (inny
element konstrukcji budowlanej, pod-
toze itp.); w przypadku gdy projekt
technologicz- ny PERI opisuje niestan-
dardowe za- stosowanie rozwiazan
systemowych PERI, stanowi on wow-
czas podsta- wowy dokument okre-
$lajacy zasady bezpiecznego uzytko-

wania; nie zwalnia to jednak uzytkow-
nika od stosowania sie do wytycznych
zawartych w instrukcjach montazu

i dokumentacjach techniczno-rucho-
wych dla systemoéw PERI zastosowa-
nych w takim projekcie,

e) montazu — rozumie sie przez to wy -

f

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do-
kumentacji lub instrukcji montazu,

a w szczegdlnym przypadku

w projekcie technologicznym PERI,
majacych na celu potaczenie w jedna
konstruk-cyjna cato$¢ uprzednio
przygotowa-nych elementow
systemédw PERI, z zastosowaniem
niezbednych potaczen,

eksploatacji — rozumie sie przez to
bezpieczne sktadowanie, przemiesz-
czanie i stosowanie systemow PERI
W miejscu uzytkowania, zarébwno

w fazie ich magazynowania jak
rébwniez w trakcie montazu,
uzytkowania i demontazu, ktore
powinny odbywac sie zgodnie

z instrukcja montazu, dokumentacja
techniczno-ruchowa, w szczegdlnym
przypadku z projektem
technologicznym PERI oraz aktualnie
obowiazujacymi przepisami,

g) demontazu — rozumie sie przez to wy-

konanie przez wykonawce montazu
czynnosci okreslonych w niniejszej do-
kumentacji lub instrukcji montazu,

a w szczegolnym przypadku projekcie
technologicznym PERI majacych na
celu rozbidrke wczesniej wykonanej
konstrukcji z systeméw PERI, w kolej-
nosci odwrotnej do montazu, o ile
indywidualne zalecenia nie stanowia
inaczej,

h) technologu PERI — rozumie sie przez

to osobe posiadajaca upowaznienie
producenta systeméw PERI do opra-
cowywania projektow technologicz-
nych PERI z zastosowaniem takich
systemodw oraz do udziatu w odbio-
rach technicznych konstrukcji wykona-
nych na podstawie takich projektow
zamawiajacym — rozumie sie przez to
osobe fizyczna lub prawna zamawia-
jaca systemy PERI na podstawie
zamdwienia, dwustronnej umowy lub
potwierdzonego protokotu odbioru
systemoéw PERI; zamawiajacy zobo-
wiazany jest do przestrzegania zasad
bezpieczenstwa okreslonych w doku-
mentacji techniczno ruchowej oraz
obowiazujacych przepisach bhp,

J) kierowniku budowy — rozumie sie przez
to osobe kierujaca budowa zgodnie
Z wymogami prawa budowlanego,

k) wykonawcy montazu — rozumie sie
przez to kierownika budowy lub upo-
waznionego przez niego wykonawce
prowadzacego w miejscu uzytkowania
montaz lub demontaz systemow PERI,
zgodnie z obowiazujacymi przepisami,’

I) uzytkowniku systemow PERI-rozumie
sie przez to kierownika budowy? lub
upowaznionego przez niego
wykonawce prowadzacego roboty
(w szczegolnosci roboty budowlane)
w miejscu uzytkowania,’

m) systemach PERI - rozumie sie
przez to elementy deskowan lub
rusztowan wyprodukowane wedtug
technologii PERI, posiadajace
narzucone wymiary konstrukcyjne oraz
okreslone parame- try techniczne;
elementy te sa przez- naczone do
taczenia ze soba wg zasad okreslonych
w instrukcji lub dokumen- tacji
producenta w doce-lowa, tymczasowa
konstrukcje budowlana, w ktorej
wymiary siatki konstrukcyjnej sa
jednoznacznie narzucone przez wy-
miary zastoso-wanych elementow;
konstrukcja taka zapewnia bezpieczne
przejecie obcia-zen (roboczych, kon-
strukcyjnych, materiatowych itp.) oraz
przekazanie tych obciazen na otocze-
nie (inny ele-ment konstrukcji budo-
wlanej, pod-toze itp.),

n) miejscu uzytkowania — rozumie sie
przez to teren budowy lub przestrzen,
w ktorej prowadzone sa jakiekolwiek
prace z zastosowaniem systemow PERI,

o) dopuszczalnym obciazeniu — rozumie
sie przez to dopuszczalne obciazenia
robocze, uzytkowe lub eksploatacyjne,
ktérym mozna obciazy¢ element sys-
temu PERI lub konstrukcje wykonana
z takich elementéw; okreslane jest
ono na podstawie wytrzymatosci
(nosnosci) charakterystycznej ele-
mentu systemu PERI zredukowanej
o wspodtczynnik bezpieczenstwa obcia-
zenia oraz o wspotczynnik materia-
towy bezpieczenstwa; w przypadku,
gdy w aktach, normach lub dokumen-
tacjach pojawia sie pojecie no$nosSci
nominalnej nalezy ja rozumie¢ row-
niez jako obciazenie dopuszczalne.
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Wprowadzenie

Zasady stosowania systemow PERI

1. Biorac pod uwage obowiazujace na
dzien wydania niniejszej dokumentacji
techniczno ruchowej przepisy:

gdzie rusztowanie okreslane jest jako!:

.tymczasowa konstrukcja budowlana,

z ktdrej moga byc¢ wykonywane prace

na wysokosci, stuzaca do utrzymania

0s0b, materialow i sprzetu, oraz do
zabezpieczenia przed upadkiem z wyso-
kosci ludzi i przedmiotow”

oraz

gazie obiektami budowlanymi sa3:

.budynek wraz z instalaciami i urzadze-

niami technicznymi, budowla stanowia-

ca calosc techniczno-uzytkowa wraz

z Instalacjami i urzadzeniami, obiekt

matej architektury”,

konstrukcje wykonane z zastosowa-

niem i systemoéw PERI nie sa obiekta-

mi budowlanymi, sa natomiast urza-

dzeniami przeznaczonymi do tymcza-

sowego stosowania lub tymczaso-
wymi konstrukcjami budowlanymi,
ktorych celem jest spetnienie Scisle
okreslonej funkcji (np. pomoc w bu-
dowie). Sa one przewidziane do tym-
czasowego stosowania w miejscu
uzytkowania przez wykwalifikowa-
nych pracownikow.

2. Niniejsza dokumentacja moze by¢
wykorzystywana przy opracowywa-
niu ustawowo wymaganego planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
.planu bioz”, tj. stuzy¢ do wskazan
dotyczacych przewidywanych zagro-
zen wystepujacych podczas realizacji
robot budowlanych z zastosowaniem
deskowan lub rusztowan. Dokumen-
tacja ta nie zastepuje ,planu bioz".

3. Uzytkowanie systemdw PERI opisa-
nych w dokumentacjach technicznru-
chowych jest dopuszczalne wytacznie
przy zastosowaniu oryginalnych wyro-
bow PERI. Stosowanie innych wyro-
bow i systemow w potaczeniu z sys-
temami PERI stwarza zagrozenie dla
zdrowia oraz zycia ludzi i jest zabro-
nione.

4. Przed kazdym uzyciem nalezy kontro-
lowa¢ stan techniczny elementéw
systemow PERI pod katem sprawno-
$ci ruchowej i ewentualnych uszko-
dzen (np. deformacja, pekniecie, zta-
manie itp.). W przypadku ich stwier-
dzenia, uzytkownik bezwzglednie
zobowiazany jest do wycofania usz-
kodzonych elementow z dalszej eksp-
loatacji. Naprawe elementow wycofa-
nych z eksploatacji moze przeprowa-
dzi¢ wytacznie zaktad PERI.

5. Dokonywanie w wyrobach systemow
PERI zmian konstrukcyjnych i przero-
bek jest niezgodne z dokumentacja
techniczno-ruchowa dla systeméw
PERI, stwarza zagrozenia dla zdrowia
oraz zycia ludzi i jest zabronione.

6. Nalezy Scisle przestrzega¢ wskazo-
wek bezpieczenstwa i informacji o
dopusz- czalnych obciazeniach zawar-
tych w do- kumentacjach techniczno
-ruchowych dla systeméw PERI,
instrukcji montazu a w szczegdlnych
przypadkach w projekcie technolo-
gicznym PERI.

7. W przypadku koniecznosci zastosowa-
nia na budowie niesystemowych ele-
mentéw i materiatéw uzupetniajacych
systemy PERI, odpowiedzialno$¢ za
jakos¢ takich elementdéw i materiatow
ponosi wykonawca montazu badz
uzytkownik systemow PERI. Powinny
one spetnia¢ wymogi aktualnych
prze- pisow i norm. W szczegdlnosci
doty- czy to:

M elementéw drewnianych: klasa drewna
C24 dla drewna litego wg PN-EN 338,

M rur do rusztowan: rury stalowe ocyn-
kowane o przekroju co najmniej
@ 48,3x3,2 mm wg PN-EN 12811-1,
ust. 4.2.1.2,

M ztaczy rur do rusztowan wg PN-EN 74.

8. Jezeli specyficzne uwarunkowania
W miejscu uzytkowania wymuszaja
wprowadzenie rozwiazan zamiennych
w stosunku do rozwiazan przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno —

PERI

ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI, moga by¢
one dokonywane jedynie za zgoda
kierownika budowy?, lub osoby przez
niego upowaznionej Osoby podejmu-
jace decyzje o rozwiazaniach zamien-
nych ponosza petna odpowiedzial-
no$¢ za wptyw takich zmian na kon-
strukcje wykonana z systeméw PERI.
Dokonane zmiany nie moga pogar-
sza¢ parametrow nosnosci i bezpie-
czenstwa uzytkowania przewidzia-
nych w dokumentacji techniczno
ruchowej, instrukcji montazu, a w
szczegolnych przypadkach w projek-
cie technologicznym PERI.

9. Podczas montazu i eksploatacji syste-
mow PERI w sasiedztwie napowietrz-
nych linii elektroenergetycznych
nalezy przestrzega¢ postanowien
okreslonych w aktualnie obowiazuja-
cych przepisach.

10.Przed rozpoczeciem montazu syste-
mow PERI nalezy bezwzglednie okre-
$li¢ no$nos¢ podtoza wg norm zwia-
zanych lub w inny sposéb uzasad-
niony technicznie. Jezeli podtoze nie
spetnia warunkéw podanych w tych
normach, nalezy wykona¢ odpowied-
nie wzmocnienie podtoza wg norm
zwiazanych, np. poprzez dozbrojenie,
utwardzenie, utozenie podktadow itp.
dostosowane do przeniesienia obcia-
zenia z konstrukgji systemu.

11.Celem zapewnienia stabilnosci pod-
toza konieczne jest wykonanie sku-
tecznego odprowadzenia wody poza
obrys poziomej siatki konstrukcyjnej
ustawionego na podtozu systemu
PERI. Przy spadkach podtoza przekra-
czajacych 6° (10%), do ustawienia lub
zakotwienia konstrukcji systemu PERI
konieczne jest wykonanie odpowied-
nich taraséw lub schodow.

Typowe zastosowanie systemu PERI

Dane ogolne

Na potrzeby niniejszej dokumentacji
pokazano rozwiazania z zastosowaniem
wybranych elementéw systemoéw PERI.
Zastosowanie innych elementéw nie
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zwalnia uzytkownika z przestrzegania
zasad oraz stosowania rozwiazan poda-
nych w niniejszej dokumentacji.
Niektére z przedstawionych w niniejszej
dokumentacji rozwiazan, ze wzgledu na
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ich czytelno$¢ pokazano bez srodkdw
ochrony zbiorowej. Srodki takie musza
by¢ jednak bezwzglednie stosowane.

Za stosowanie takich srodkéw odpowie-
dzialny jest uzytkownik systemow PERI.



Wprowadzenie

Podstawowe wymogi bezpiecznego uzytkowania

1. Uzytkownik systemow PERI zobo-
wigzany jest do:
a) zapoznania pracownikow z zasadami

uzytkowania okreslonymi w niniejszej
dokumentacji oraz przeszkolenia ich
w zakresie bezpiecznej eksploatacji ze
szczegdlnym uwzglednieniem etapu
montazu i demontazu,

b) zapewnienia odpowiedniego nadzoru

podczas catego procesu eksploatacji
ze szczegoblnym uwzglednieniem
etapu montazu i demontazu,

c) zapewnienia pracownikom niezbed-

nych narzedzi oraz $rodkéw ochrony
zbiorowej koniecznych do bezpieczne-
go prowadzenia robét z zastosowa-
niem systeméw PERI, a w przypadku,
gdy nie ma mozliwosci stosowania
$rodkoéw ochrony zbiorowej, do stoso-
wania $rodkdéw ochrony indywidualnej
(szelki bezpieczenstwa itp.),

d) zapewnienia statecznosci elementow

systemédw PERI w kazdej fazie ich
uzytkowania oraz do zapewnienia bez-
piecznego przeniesienia obciazen na

otoczenie (inny element konstrukcji
budowlanej, podtoze, itp.),

e) zapewnienia bezpiecznych stanowisk

pracy, dostepu do nich, wydzielenia
pionéw komunikacyjnych, wyznacze-
nia i oznakowania stref niebezpiecz-
nych oraz zabezpieczenia wszelkich
luk, przetazéw o otwordw technolo-
gicznych (w szczegolnosci w ciagach
i pionach komunikacyjnych),

f) bezwzglednego stosowania sie do

wytycznych podanych w niniejszej
dokumentacji, instrukcji montazu

a w szczegdlnych wypadkach

w projekcie technologicznym PERI,

g) biezacej kontroli hakow i zawiesi

transportowych, zgodnie z wytyczny-
mi producenta oraz obowiazujacymi
przepisami,

h) zapewnienia szczegdlnej starannosci

w procesie eksploatacji systemow
PERI majacej zapewnié unikniecie
zniszczen elementéw systemodw PERI
oraz ich uszkodzen; uszkodzenia takie
moga zagraza¢ bezpieczenstwu uzyt-

PERI

kownikow systemow PERI, a w
szczegolnych wypadkach spowodo-
wac zagrozenie zdrowia i zycia,
bezwzglednego wycofania z uzytko-
wania elementoéw uszkodzonych,
udostepnienia pracownikom oraz
organom kontroli niniejszej dokumen-
tacji w miejscu uzytkowania syste-
mow PERI,

k) przeprowadzania przegladow syste-
mow PERI nie rzadziej niz co 30 dni
oraz kazdorazowo po silnym wietrze,
opadach atmosferycznych, dziataniach
innych czynnikoéw stwarzajacych za-
grozenie oraz przerwach w pracy
dtuzszych niz 10 dni; zakres przegla-
dow powinien obejmowac szczegol-
nie prawidtowo$¢ posadowienia wraz
z kontrola sprawnosci funkcjonowania
odwodnienia, prawidtowos¢ stezen
i zakotwien, prawidtowo$¢ obciazen
oraz zakotwien pomostow oraz
wszystkie inne czynnosci majace
wptyw na stateczno$é konstrukgji
i bezpieczenstwo uzytkowania.

Sktadowanie i transport

1

. Do podejmowania i przemieszczania

elementow systemow PERI nalezy
stosowac systemowe palety, haki

i zawiesia transportowe oraz
wciagarki.

. Elementy systeméw PERI powinny

by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby
w czasie transportu lub sktadowania
tadunek nie maégt przesunac sie. Haki
transportowe i zawiesia mozna odcze-
pi¢ od odstawionego fadunku dopiero
po upewnieniu sie, ze fadunek nie
zmieni swojego potozenia.

. Zasady uzytkowania i kontroli syste-

mowych hakdw i zawiesi transpor-

towych opisane sa m.in. w osobnych
dokumentacjach techniczno-ruchowych
opracowanych dla tego rodzaju urzadzen.

. Elementy systemoéw PERI powinny

by¢ zabezpieczone w taki sposob, aby
w czasie podejmowania lub przemiesz-
czania tadunku nie mogty wysliznac,
rozsypac, rozsunaé lub przewrocic sie.

. Przy przemieszczaniu lub w transporcie

luzne elementy systeméw PERI nalezy
usunaé badz zabezpieczy¢ je przed
przesunieciem sie lub spadnieciem.

. Przy przemieszczaniu tadunku zawie-

szonego na haku zurawia wymagane

jest prowadzenie go przy pomocy
linek sterujacych.

7. Podtoze w miejscu sktadowania

powinno by¢ czyste, wypoziomowane
i utwardzone.

8. Zrzucanie elementow systemow

PERI z wyzszego poziomu na nizszy
powoduje uszkodzenia tych elemen-
tow, zagraza bezpieczenstwu uzyt-
kownikéw systemow PERI, innych
pracownikéw oraz oséb postronnych,
a w szczegdlnosci stwarza zagrozenie
zdrowia i zycia.

Uzytkowanie

1.

Przy stosowaniu systeméw PERI
nalezy przestrzegac¢ ogdlnie obowia-
zujacych przepisdw bezpieczenstwa
i higieny pracy, przepiséw ochrony
Sro-dowiska i aktualnych norm.

. W przypadku wystapienia szczegdlnie

niekorzystnych czynnikow atmosfery-
cznych okreslonych w stosownych
przepisach uzytkownik zobowiazany
jest podjac¢ odpowiednie $rodki
techni czne i organizacyjne dotyczace
bezpieczenstwa pracy.

3. W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-

jacymi przepisami zastosowanie ele-
mentéw systemow PERI wymaga
wykonania uziemienia oraz instalacji
piorunochronnej, uzytkownik zobowia-
zany jest do wykonania takiej instalacji.

. W przypadku stosowania zakotwien

do betonu obciazenie ich moze nasta-
pi¢ dopiero po uzyskaniu przez beton
odpowiedniej wytrzymatosci.

. Demontaz elementéw systemow

PERI moze rozpoczac¢ sie jedynie
po uzyskaniu zgody od kierownika
budowy? lub od osoby przez niego

upowaznionej. Demontaz nie moze
rozpoczaé sie przed uzyskaniem przez
beton odpowiedniej wytrzymatosci.
Jezeli w miejscu uzytkowania nie
ustanowiono kierownika budowy,
demontaz elementdéw systemow
PERI moze rozpoczac¢ sie jedynie po
uzyskaniu zgody od zamawiajacego
lub pracodawcy oséb zatrudnionych
przy montazu, eksploatacji lub
demontazu, ktorzy odpowiadaja za
bezpieczenstwo pracy zgodnie z prze-
pisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksupracy.

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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Wprowadzenie

6. Odrywanie elementéw deskowan od
powierzchni betonu przy pomocy
Zurawia jest zabronione.

7. Uzytkownik zobowiazany jest do
stosowania wszelkich zabezpieczen
gwarantujacych unikniecie uszkodzen
poszycia elementéw systemdw PERI,
a w szczegolnosci:

a) stosowania gumowych naktadek na
butawy wibratoréw wgtebnych,

b) stosowania odpowiednich podktadow
podczas sktadowania elementow
systemoéw PERI lub sktadowania
innych ciezkich przedmiotéw na
poszyciu elementdéw systemow PERI,

¢) stosowaniu odpowiednich elementéw
dystansowych do zbrojenia, zapew-
niajacych powierzchnie przylegania
ich do poszycia elementéw deskowan
gwarantujaca zabezpieczenie poszy-
cia przed uszkodzeniami.

8. W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga pionéw
komunikacyjnych, niezbedne jest

wydzielenie takich pionéw.4

9. W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemdw PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia stanowisk pracy
na wysokosci przed upadkiem z
wysokosci siatkami ochronnymi, siat-
kami bezpieczenstwa i pomostami
zabezpieczajacymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takich srodkow.

10.W przypadku gdy zgodnie z obowia-
Zujacymi przepisami zastosowanie
systemow PERI wymaga dodatko-
wego zabezpieczenia daszkami
ochronnymi, zamawiajacy lub
uzytkownik zobowiazany jest do
zastosowania takiego zabezpieczenia.

".W przypadku gdy zgodnie z obowiazu-
jacymi przepisami zastosowanie sys-
teméw PERI wymaga dodatkowego
zabezpieczenia ogrodzeniem, odbo-
jami, tablicami ostrzegawczymi i $wia-
ttami ostrzegawczymi, zamawiajacy
lub uzytkownik zobowiazany jest do

PERI

zastosowania takiego zabezpieczenia.

12.W przypadku gdy organizacja robot
przy zastosowaniu systeméw PERI
wymaga stosowania urzadzen techni-
cznych, takich jak m.in.: wysiegniki
transportowe z wciagarkami i wcia-
gnikami oraz konieczne jest zamonto-
wanie takich urzadzen do konstrukgji
wykonanej z systeméw PERI, wyko-
nawca montazu lub uzytkownik zobo-
wiazany jest do uzgodnienia sposobu
ich mocowania z kierownikiem
budowy oraz do uzyskania akceptaciji
sposobu mocowania takich urzadzen
do elementéw systemow PERI. Brak
takie] akceptacji oznacza, ze odpowie-
dzialno$¢ za prawidtowe i bezpieczne
zamontowanie urzadzen transporto-
wych ponosi wykonawca montazu lub
uzytkownik. Dodatkowo eksploatacja
takich urzadzen technicznych odby-
wac sie musi zgodnie z dokumentacja
ich producenta i z przepisami o dozo-
rze technicznym.

Zatozenia systemowe

1. Przy sktadowaniu na elementach
systemédw PERI innych, ciezkich
przedmiotow nalezy przestrzegac
dopuszczalnych obciazen obowiazuja-
cych dla tych elementow.

2. Przy uzytkowaniu systeméw PERI
nalezy przestrzegac¢ zalecen w ninigj-
szej dokumentacji oraz wymagan
i przepisow ustalonych w aktualnie
obowiazujacych aktach, normach
i dokumentacjach. Wg stanu na dzien
wydania niniejszej dokumentacji;
naleza do nich m.in.:

M Rozporzadzenie Ministra Pracy i Poli-
tyki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997
w sprawie ogolnych przepiséw bez-
pieczenstwa i higieny pracy — tekst
jednolity z dnia 28 sierpnia 2003
(Dz. U. Nr 169, poz. 1650 z 2003 roku);

B Rozporzadzenie Ministra Infrastruk-
tury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas wykonywania robo6t budowla-
nych (Dz. U. Nr 47, poz. 401);

llekro¢ w niniejszej dokumentaciji
techniczno-ruchowej jest odwotanie
do Dz.U.03.47.401 nalezy przez to
rozumie¢ ww. rozporzadzenie;

B Rozporzadzenie Ministra Gospodarki
z dnia 20 wrzeénia 2001 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy pod-
czas eksploatacji maszyn i innych
urzadzen technicznych do robét ziem-
nych, budowlanych i drogowych
(Dz. U. Nr 118, poz. 1263);

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z
dnia 30 pazdziernika 2002 r. w spra-
wie minimalnych wymagan dotycza-
cych bezpieczenstwa i higieny pracy
w zakresie uzytkowania maszyn przez
pracownikow podczas pracy (Dz. U.
Nr 191, poz. 1596);

M Rozporzadzenie Ministra Gospodarki,
Pracy i Polityki Spotecznej dnia 30 wrze-
$nia 2003 roku zmieniajace rozporzadze-
nie w sprawie minimalnych wymagan
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy w zakresie uzytkowania maszyn

przez pracownikow podczas pracy
(Dz. U. Nr 178, poz.1744 i 1745);

M Dyrektywa Parlamentu Europejskiego
i Rady 2001/95/WE z dnia 3 grudnia
2001 roku w sprawie ogodlnego bezpie-
czenstwa produktow (Dz. U. L 11/4);

B PN-EN 12810
Rusztowania fasadowe z elementéw
prefabrykowanych (Fassadengeriste);

B PN-EN 12811 Konstrukcje tymczaso-
we dla budowli (Temporare Konstruk-
tionen flr Bauwerke);

B PN-EN 12812 Rusztowania podporowe
(Traggeruste);

B DIN 18202 Tolerancje wymiarowe
w budownictwie ladowym
(Maf3toleranzen im Hochbau);

B DIN 4420 Rusztowania robocze
i zabezpieczajace
(Arbeits- und SchutzgerUste);

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
. Palety tadunkowe i ktonice pietrzace”;

B Dokumentacja techniczno-ruchowa PERI
Wozek podnosny do palet tadunkowych”;

1 Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych

(Dz. U. Nr47, poz. 401 -8 1 pkt. 6-8).

2 Jezeli w miejscu uzytkowania nie ustanowiono kierownika budowy za wykonawce montazu lub uzytkownika rozumie sie zamawiajacego lub pracodawce osoéb zatrudnio-
nych przy montazu, eksploatacji oraz demontazu systeméw PERI, ktérzy odpowiadaja za bezpieczenstwo pracy zgodnie z przepisami art. 207 § 1, 2, 3 kodeksu pracy.

b~ w

Ustawa Prawo budowlane (zob. art. 3 pkt 1 ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Dz. U. z 2006 r. Nr 156, poz. 1118 z p6zn. zm.).
Zgodnie z obowiazujacym na dzien wydania niniejszej dokumentacji Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny

pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401) odlegto$¢ najbardziej oddalonego stanowiska pracy od pionu komunikacyjnego rusztowania nie
powinna by¢ wigksza niz 20 m, a miedzy pionami nie wieksza niz 40 m.
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Wprowadzenie

Konfiguracja standardowa

Informacje ogélne

Pomosty MXP PERI MAXIMO to system

pomostéw dla deskowan ramowych

PERI MAXIMO i PERITRIO posiada:

- zintegrowana drabine i luki
przejsciowe

- zintegrowana porecz zabezpieczajaca,

- tacznik zastrzatéw

- rozwiazania dla naroznikéw, kompensa-

cji luk i zastawek czotowych.
Szybki montaz za pomoca tacznika po-
mostu MXP.
Po pierwszym montazu pomostu ele-
menty sktadowe pozostaja z nim pota-
czone
- podczas transportu w miejscu budowy
- ztozone podczas transportu z jednej
budowy na druga.

Wymiary:
Dtugos$¢ pomostéw: 240, 120, 90, 72 cm
Szeroko$¢ pomostdw: 100 cm

PERI

Dane techniczne

Pomost:

Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m?2.
Klasa obciazenia 2

Trawers MXP: No$nos¢ 2,2 t

Zasady stosowania systemow i wyrobow PERI

1. Produkty PERI zostaty zaprojektowane
wytacznie jako techniczne urzadzenia
robocze do stosowania w sektorach
przemystowych tylko przez odpowiednio
przeszkolony personel.

2. Niniejsza dokumentacja techniczno-ru-
chowa stuzy jako podstawa do sporza-
dzenia oceny ryzyka i zalecen dotycza-
cych przygotowania i zastosowania
systemu przez wykonawce. Nie zastepu-
je ich jednak.

3. Moga by¢ wykorzystywane tylko ory-
ginalne komponenty PERI. Stosowanie
innych elemntéw i czesci zamiennych
stanowi nieprawidtowe uzytkowanie

z potencjalnym ryzykiem zagrozenia bez-

pieczenstwa.

4. Przed kazdym uzyciem czesci kon-
strukcyjnych nalezy skontrolowac ich
stan.

5. Dokonywanie wszelkich zmian przy
produktach i czesciach zamiennych jest
niedozwolone i zwiazane jest z potencjal-
nym ryzykiem.

6. Nalezy przestrzegac¢ instrukcji bezpie-
czenstwa i dopuszczalnych obciazen.

7. Elementy dostarczane przez klienta
musza by¢ zgodne z wiasciwosciami wy-
maganymi w niniejszej dokumentacji
techniczno-ruchowej oraz ze wszystkimi
obowiazujacymi przepisami i normami.

O ile nie podano inaczej, obowiazuja na-

stepujace wymogi:

— Elementy drewniane: klasa wytrzyma-
tosci C24 dla drewna litego zgodnie
z norma EN 338.

— Rury rusztowania: ocynkowane rury
stalowe @ 48,3 x 3,2 mm zgodnie
znorma EN 12811-1:2003 4.2.1.2.

— Zfacza rur rusztowaniowych zgodnie
znorma EN 74.

8. Odstepstwa od konfiguracji standardo-
wej sa dopuszczalne tylko po dokonaniu
dalszej oceny ryzyka przez wykonawce.
Na jej podstawie nalezy przedsiebra¢ od-
powiednie $rodki bezpieczenstwa.

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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Wprowadzenie

Instrukcje bezpieczenstwa

Informacje ogoélne

1. Odstepstwa od konfiguracji standardo-
wej i/lub standardowego zastosowania
sa zwiazane z potencjalnym ryzykiem
bezpieczenstwa.

2. Podczas stosowania naszych produk-
tow nalezy przestrzega¢ wszystkich kra-
jowych przepisdw i norm bezpieczen-
stwa.

3. Przy niekorzystnych warunkach pogo-
dowych nalezy przedsiewzia¢ odpowied-
nie srodki w celu zagwarantowania bez-
pieczenstwa pracy.

4. Podczas wykonywania prac wykonaw-
ca musi zapewni¢ bezpieczenstwo. Musi
on zagwarantowac i dowiezé, ze wszyst-
kie wystepujace obciazenia beda bez-
piecznie przenoszone.

5. Wykonawca musi zapewnic bezpiecz-
ne miejsca pracy, do ktérych mozna do-
trze¢ bezpiecznymi drogami komunika-
cyjnymi. Strefy niebezpieczne musza by¢
odgrodzone i oznakowane, Luki przej-
Sciowe i otwory na powierzchniach, na
ktérych poruszaja sie osoby, musza by¢
zabezpieczone podczas prac.

6. W celu lepszego zrozumienia rysunki
detali zostaty czeSciowo uproszczone.
Systemy bezpieczenstwa, pominiete

w niektdérych przypadkach na tych rysun-
kach, musza zosta¢ zastosowane.

Sktadowanie i transport
1. Zabrania sie zrzucania elementéw!

2. Elementy przechowywac i transporto-
wac w sposob uniemozliwiajacy nieza-
mierzone przemieszczenie. Osprzet do-
podnoszenia i transportu
demontowactylko wtedy, gdy transporto-
wane elementy sa zabezpieczone przed
niezamierzonym przesunieciem.

3. Podczas przemieszczania elementow
nalezy je podejmowac i opuszczaé w taki
sposob, by byty zapieczone przed nieza-
mierzonym przesunieciem, obrotem

i upadkiem,

4. Stosowac urzadzenia do podnoszenia i za-
wiesia PERI oraz wytacznie punkty moco-
wania wystepujace na danym elemencie.

5. Podczas przemieszczania usunaé lub
zabezpieczy¢ luzne elementy.

6. Podczas przemieszczania elementow
zawsze stosowac liny.

7. Elementy mozna sktadowa¢ wytacznie
na czystej, rownej powierzchni o odpo-
wiedniej no$nosci.

PERI

Specyfika systemu

1. Elementy moga by¢ demontowane do-
piero wtedy, gdy beton osiagnie wystar
czajaca wytrzymatosé i gdy osoba odpo-
wiedzialna zlecita demontaz.

2. Zakotwienie obciazy¢ dopiero, gdy be-
ton osiggnie wymagana wytrzymatosgé.

Informacje ogolne

Dodatkowe informacje o produktach

PERI

- Dokumentacja techniczno-ruchowa
deskowania MAXIMO MX 18
Deskowanie ramowe 270 oraz 330

— Instrukcja uzytkowania Trawersy MXP 2,2 t

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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Czynnosci montazowe, przedstawione
w niniejszej dokumentacji techniczno-
ruchowej pokazano na przyktadzie tylko
jednej wielkosci elementéw. Obowiazuja
one dla wszystkich wymiaréw wymienio-
nych w konfiguracji standardowe;.



A1 Skladowanie i transport

- Przestrzegac przepisow i zalecen
okreslonych w dokumentacji
techniczno-ruchowej ,,Palety
tadunkowe i ktonice pietrzace”!

- Upewnié sie, ze przechowywane
i transportowane elementy sa bez-
piecznie utozone i zabezpieczone za
pomoca odpowiedniego osprzetu!

Transport

Palety tadunkowe i ktonice pietrzace
PERI mozna podejmowac i przemiesz-
czaé za pomoca dzwigow, zurawi i woz-
kow widtowych.

Palety moga by¢ przemieszczane za
pomoca wobzka podnosnego do palet
PERI. Wszystkie palety i kfonice pietrza-
ce mozna podejmowac zaréwno od stro-
ny dituzszego, jak i krotszego boku.

Sktadowanie

Uszkodzenie materiatu!

Tylko ptyty jednakowej wielkosci
moga by¢ bezpiecznie uktadane
w stos i transportowane!

llos¢ ptyt w stosie dla transportu sa-
mochodem ciezarowym.

Plyty MAXIMO lub TRIO o jednakowym
wymiarze: maks. 8 sztuk.

Liczba transportowanych palet zalezy od
obowiazujacych przepisow i regulacji
krajowych.

Wysokos$¢ stosow w miejscu
sktadowania
2 stosy, jeden na drugim.

Stosy ze sklejka skierowana w dot, nale-
zy uktada¢ na krawedziakach.
(Rys. A1.01)

PERI

2,82 m
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A2 Konserwacja i czyszczenie

W celu zachowania sprawnosci rucho-
wej produktow PERI, elementy desko-
wan nalezy czysci¢ po kazdym uzyciu.

Wskazéwki dotyczace konserwacji

1. Stosowanie wibratorow wgtebnych

z ostonami gumowymi butaw zmniejsza
ry-zyko uszkodzenia poszycia ze sklejki.
2. Dystanse o duzej powierzchni kontak-
tu stosowane do zbrojenia chronia przed
wgnieceniami i uszkodzeniami po-
wierzchni poszycia.

3. W celu unikniecia uszkodzen poszycia
podczas sktadowania ciezkich przedmio-
tOW na poszyciu deskowania nalezy sto-
sowac¢ odpowiednie podktadki, np. kra-
wedziaki.

4. Przed kazdym uzyciem deskowanie
nalezy spryskac z obu stron $rodkiem
antyadhezyjnym PERI Bio Clean.
Bezposrednio po betonowaniu tylna
strona deskowania nalezy spryskacé
woda. (Rys. A2.01)

5. W razie potrzeby ruchome czesci
spryskac¢ srodkiem antyadhezyjnym PERI
Bio Clean.

6. W celu unikniecia uszkodzen
deskowa-nia podczas transportu
stosowacé palety tadunkowe i ktonice
pietrzace PERI.

(Rys. A2.02)

Ze wzgledu na powtoke proszkowa ram
deskowania czyszczenie mechaniczne
elementéw zostato zredukowane do
minimum. Zabronione jest usuwanie
wszelkich pozostatosci po betonie za
pomoca ostrych przedmiotéw.

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A3 Zastosowanie pomostow
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PERI
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Pomost czotowy

Rys. A3.04
Rys. A3.04a
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A3 Zastosowanie pomostow
bezpieczone poreczami czotowymi MXP. /

zgodnie z szerokoscia ptyt. Pozostate po-
(Rys. A3.04 + A3.04a)

Plyty deskowan montowac w pozycji le-
zacej. Pomosty MXP nalezy montowac¢
wierzchnie sa uzupetniane za pomoca
pomostu koncowego MXP przedtuzaczy
pomostu MXP i kompensacji poszycia
dostarczonych przez wykonawce. Prze-
rwy miedzy pomostami powinny by¢ za-

(Rys. A3.04b bez pomostu MXP)
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A3 Zastosowanie pomostow

Kompensacje luk

Ryzyko wypadku!

Zabezpieczenie luk kompensacyjnych
za pomoca ptyt kompensacyjnych

i poreczy!

Montaz poreczy zabezpieczajacych.
W zaleznoéci od szerokosci luk kompen-
sacyjnych, zamontuj przedtuzacz pomo-
stu MXP do jednego lub obu pomostéw
MXP Ptyty deskowan montowac

W pozycji lezacej.

1. Osadz przedtuzacze pomostu MXP
(11.2) w przedniej cze$ci pomostu i za-
bezpiecz je sworzniami i zawleczkami.
(Rys. A3.05a)

2. Dostosuj porecz czotowa MXP (3.1) do

odpowiedniej diugosci kompensacji.(Rys.

A3.05Db)

3. Kompletny modut podnies, wyréwnaj
i dopasuj za pomoca klinow.

4. Wstawki (11.3) kompensacyjne rozt6z
i zabezpiecz gwozdziami.

(Rys. A3.05)

Kompensacje luk

Przedtuzacz pomostu MXP 15:

do 40 cm.

Przedtuzacz pomostu MXP 25:

od 30 cm do 60 cm.

W razie potrzeby w odpowiednich otwo-
rach mozna zamontowac sworznie.

Rys. A3.05b

Rys. A3.05

PERI

1,2
- =
—=> 0w
Rys. A3.05a
1,3
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A3 Zastosowanie pomostow

Zastawki czotowe

Ryzyko wypadku!
Zabezpieczy¢ luki kompensacyjne za
pomoca wstawek kompensacyjnych

i poreczy!

Montaz poreczy zabezpieczajacych
W kazdym module zamontowaé pomost
koncowy MXP i przedtuzacze pomostu
MXP Ptyty deskowarn montowac¢ w
pozycji lezacej.

1. Rozt6z pomost korncowy MXP (11),
osadz przedtuzacze pomostu MXP (11.2)
i zabezpiecz za pomoca sworzni i zawle-
czek. (Rys. A3.06a)

2. Zamontuj porecze czotowa MXP (11.1)
na koncu skrajnego pomostu MXP

3. Do pomostéw MXP (3) zamontuj po-
mosty koncowe MXP (11) i zabezpiecz za
pomoca sworzni oraz zawleczek.

(Rys. A3.06b)

4. Kompletny modut podnies, wyréwnaj
i dopasuj za pomoca klindw.

5. Uzupetnij poszycie pomostéw (11.3)

i zabezpiecz gwozdziami.

(Rys. A3.06)

6. Porecz czotowa MXP dopasuj do dfu-
gosci luki kompensacyjnej (3.1).

Kompensacje luk

Przedtuzacz pomostu MXP 15:

do 40 cm.

Przedtuzacz pomostu MXP 25:

od 30 cm do 60 cm..

W razie potrzeby w odpowiednich otwo-
rach mozna zamontowac sworznie.

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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o

Iy

Rys. A3.06a

Rys. A3.06
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A4 Montaz pomostu MIXP

Montaz do deskowania

tacznik pomostu MXP
tacznik pomostu MXP zamontuj do skraj-
nego profilu ramy ptyty deskowania.

Montaz

1. Zwolnij klin i wysun ruchoma cze$¢
(2.1). (Rys.A4.01)

2. Umies¢ hak zamka facznika pomostu
MXP (2) we wgtebieniu profila ramy.
tacznik potacz do zebra ponizej za
pomoca $rub i nakretek (2.2) - nie
dokrecaj catkowicie.

(Rys. A4.02)

3. Dosun czes$¢ ruchoma i whij klin za po-
moca mtotka. Haki sa umieszczone na
gornym profilu ramy deskowania.

(Rys. A4.02)

Mocowanie pomostu MXP do tacznika
pomostu MXP

1. Ustaw pomost MXP (1) i zabezpiecz ja
za pomoca sworzni i zawleczek (1.1).
(Rys. A4.03)

2. Dokreé $ruby i nakretki (2.2), SW 24.

Adapter tacznika MXP

Jesli tacznik pomostu MXP nie moze by¢
przymocowany do zewnetrznego profilu
ramy, nalezy zamocowac adapter taczni-
ka MXP. Adapter kompensuje réznice

w wysokosci profili.

Montaz

1. Zamocuj adapter tacznika MXP (2.3) do
tacznika pomostu MXP za pomoca
sworznia (2.4).

(Rys. A4.04a)

2. Osadz adapter od dotu do otwordw

w zebrze ptyty i zamontuj facznik
pomostu MXP za pomoca $rub i nakretek
(2.2) jak wyzej.

(Rys. A4.04)

2,2
Rys. A4.01
Rys. A4.02 SW 24
11 1 2,2
Tt L% (q \ E=am i :*E:E’

Rys. A4.03

Rys. A4.04a

2,2
N

Rys. A4.04

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A5 Sekwencje montazu pomostu MXP

Rozktadanie poreczy
1. Roztéz porecz (3) do maksimum =>
obrdo¢ 0 90 °. (Rys. A5.01)

Rys. A5.01

Rozktadanie pomostu.

1. Chwy¢ rozpory (b) i odchyl w gore
wraz z podestem platformy tak daleko,
jak to mozliwe, => 90 °.

2. Wysun sworzen. (1.2).

3. Wysun rozpory.

(Rys. Ab.02)

Rys. A5.02

4. Obréc¢ rozpory w dét i oprzyj je na ra-
mie deskowania. (Rys. A5.03)

Rys. Ab.03

5. Obro¢ pomost w dét do okoto 2/3, do
momentu, gdy sworznie rozpory potacza
sie z otworami ramy deskowania.

(Rys. Ab.04)

Rys. A5.04

6. Obro¢ pomost do pozycji roboczej i za-
bezpiecz za pomoca sworzni (1.2).
(Rys. A5.05 + A5.05a)

Rys. Ab.05

MAXIMO MXP Pomost roboczy
Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa
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A6 Nadstawianie deskowania PERI

Nadstawianie w pozycji
lezacej

Postepuj zgodnie z instrukcja dla
trawersu MXP

Przygotuj tacznik pomostu MXP
Zwolnij klin, odsun ruchoma czesé
zamka (2.1).
(Rys. A6.01)

Montaz dodatkowej ptyty

Ptyta jako wstawka od dotu:
wys. = 120 cm

Ptyty do nadstawiania:

wys. = 30, 60, 90 cm.

Montaz

1. Podnie$ ostone (zo6tta uszczelka) (6)

2. Potacz deskowanie z dotaczona po-
most MXP do przygotowanego modutu
deskowania.

3. Przesun cze$¢ ruchoma zamka (2.1) az
dotknie ramy profilu deskowania.

4. Whij kliny rygla.

(Rys. AB6.02 + A6.02a)

Kolejne elementy zamontuj w ten sam
sposob.

Rys. A6.01

Rys. AB6.02a

Rys. A6.02

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A7 Porecz czotowa MXP PERI

Porecz czotowa MIXP S

Montaz Jmitj’% .
Przed montazem wysun porecz czotowa 7
MXP (3.1) pomostu MXP i dopasuj do %
jego szerokosci &

(Rys. A7.01) [ l

3.1 &

Rys. A7.01

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A8 Porecz frontowa MXP PERI

Montaz

1. Poluzuj $ruby oczkowe i zdejmij rozpor-
ke (4.1) poreczy frontowej MXP (4). ‘ ‘ G~
(Rys. A8.01) \

2. Wsun porecz frontowa w prowadnice
(2.2) tacznika pomostu i przetédz je przez 5,1

prowadnice rozpdr (5.1). (Rys. A8.02) /

3. Osadz haki (4.2).
4. Wsun rozporke (4.1) i zabezpiecz ja

Srubami oczkowymi. @-—% Rys. A8.02

(Rys. A8.03)

4,2

s

a

Rys. A8.01 4.1 Rys. A8.03 4.1

W16z porecz frontowa tak daleko, jak 4,2

to tylko mozliwe (do konca)

1. Wysun porecz frontowa do momentu, 5,1
az haki (4.2) sie poluzuja i wysuna z

otwordw.

2. Nacisénij barierke czotowa w dot (w kie-

runku deskowania) tak, by haki przeszty

pod prowadnicami (5.1).

(Rys. A8.04)

Zamontowana porecz frontowa MXP Rys. A8.04
(Rys. A8.05)

/
\\\

Rys. A8.05

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A9 Drabina wejsciowa PERI

Montaz posrodku pomostu
MXP

tacznik drabiny MXP

W zaleznosci od mozliwosci, gtowice
(7.5) zamocuj w otworach w ptycie

i dokre¢ je za pomoca nakretek.
(Rys. A9.01)

Drabina dolna

1. Podstawe drabiny (7.1) zamocuj do
drabiny za pomoca zaciskow (7.2).

(Rys. A9.02a)

2. Przetéz drabine (7) od dotu przez wiaz,
umieszczajac szczeble w uchwycie

i zabezpiecz je za pomoca tacznikow
(7.3).(Rys. A9.02b)

3. Przymocuj drabine do tacznika drabiny
MXP (74) za pomoca tacznikow.
(Rys. A9.02 + A9.02a)

Montaz dodatkowych drabin

1. Drabine przet6z przez otwory wtazow,
ustawiajac szczebelki w uchwytach

i zabezpieczajac je za pomoca tacznikow
(73).

2. Przymocuj drabine do dolnej drabiny
i zabezpiecz ja za pomoca facznikow
(72).(Rys. A9.02c)

MAXIMO MXP Pomost roboczy

75

Rys. A9.01 Rys. A9.02a

Rys. A9.02

Rys. A9.02b Rys. A9.02¢
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PERI

ina wejsciowa

A9 Drab

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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Rys. A9.03a
Rys. A9.03b

wchodzenie odbywa sie z boku pomostu.

wione na dole lub jesli wejscie za pomo-
(Rys. A9.03a)

ca drabiny posrodku nie jest mozliwe,

>
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Montaz boczny

Adapter drabiny 120

W przypadku, gdy elementy sa dosta-
1. Osadz adapter drabiny 120 (7.6)

w profilu pomostu i zabezpiecz
zawleczka.(Rys. A9.03b)

Montaz
20



A10 Rozbudowa systemu PERI

Rozpora podstawy

Montaz

1. Wysun facznik (14.1) i zamontuj

2 x rozpory MXP 118.

(Rys. A10.01b)

2. Zamocuj rozpore podstawy MXP (13)
o odpowiedniej dtugosci do rozpér MXP
118 (14) i zabezpiecz sworzniami.

(Rys. A10.01 + A10.01a)

Usztywnienie dla wiekszych
wysokosci

Zastrzaty MXP

1. Potacz zastrzaty MXP (15) z tacznikiem
pomostu (1.3) oraz rozpora MXP (14) i za-
bezpiecz za pomoca sworzni i zawleczek.
(Rys. A10.02)

2. Wykre¢ zastrzat tak, by dopasowac go
do odpowiedniej dtugosci.

Podpora MXP

Zamocuj podpore MXP (12) do tacznika
pomostu (1.3) zabezpieczajac ja za pomo-
ca sworzni i zawleczek. (Rys. A10.02a)
UWAGA: tacznik zastrzatow jest umiesz-
czony po stronie zewnetrznej na gorze.

MAXIMO MXP Pomost roboczy

Rys. A10.01a

Rys. A10.01
14.1
Rys. A10.01b
12
Rys. A10.02a 1,3
1,3
\ N
L 3
12
1,3
15
\ /14
Rys. A10.02
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A10 Rozbudowa systemu

Wzmocnienie transportowe
pomostu MXP

Dopuszczalne obciagzenie na kazdy
punkt mocowania zawiesi

- bez wzmocnienia transportowego
pomostu MXP (16) 11 kN

- ze wzmocnieniem transportowym
pomostu MXP (16) 20 kN

* Dane odnosza sie do kata rozwarcia zawiesia
o szerokosci maks 23 st.

Pomosty MXP o szerokos$ci 240 cm nalezy trans-
portowac za pomoca zawiesi o dtugosci co naj-
mniej 5,0 m lub dtuzszych.

Montaz

1. Poluzuj $rube M16 x 130, SW 24 (16.4)
w podstawie pomostu (punkt mocowa-
nia zawiesi).

2.Nasun na srube pierscien
dystansowy (16.1).

3.Srube z pierscieniem dystansowym
osadz od strony wewnetrznej wsporni-
ka pomostu.

4.Na s$rube natéz tulejke dystansowa
(16.2).

5.WWzmocnienie transportowe pomostu
MXP (16.3) zabezpiecz po zewnetrzne;j
stronie konsoli nakretka M16.

(Rys. A10.03 — A10.03b)

22

@)

Rys. A10.03

Rys. A10.03a

PERI

~= 4

16,3 16,2 16,1

Przekroj

16,3 16,2 16,1 16.4
SW 24

Rys. A10.03b

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A11 Podnoszenie, przemieszczanie PERI

Zastrzaty

W zaleznos$ci od wariantu nadstawek,
zastrzaty podtrzymujace modut nalezy
montowac w pozycji poziome;.

Montaz

1. Zamontuj stopki (9.1) do zastrzatéw (9)
Za pomoca sworzni.

2. Zastrzaly potacz z facznikiem pomostu
lub podpory MXP (12) za pomoca
SwWorzni.

(Rys. A11.01 + A11.01a) Rys. A11.01
3. Po podniesieniu, zastrzaty zakotw

w podfozu np. za pomoca $rub
kotwiacych PERI 14/200x130. Zdemontuj
trawers

i ustaw modut w pozycji pionowej.

(Rys. A11.02)

4. W zaleznosci od wariantu nadstawia-
nia zamontuj rozpory w gtowicy zastrzatu
(9.2), patrz B1 lub B2. (Rys. A11.01b)

9,2

Rys. A11.01a

Rys. A11.01b

NP

KN Ty

TS

AN

\Va

X

\7

\Va

A\

AN
2\ Vammn

T

R
2

A"
=

N\
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A11 Podnoszenie, przemieszczanie PERI

Trawers MXP

Stosowac¢ zgodnie z dokumentacja
techniczno ruchowa!

Nieuwaga moze spowodowac uraz
i/lub zniszczenie sprzetu!

Za pomoca trawersy MXP moga by¢
transportowane moduty systemowe
deskowan PERI MAXIMO i PERI TRIO
o wysokoséci = 5,40m - 9,00m

(Rys. A11.03) 10

W przypadku zawiesi dzwigowych, moga 10,1

byé transportowane moduty o wysokoséci  Rys- A11.03 Rys. A11.03a
do = 5,40m. (Rys. A11.03a)

Wymiary:

Trawers MXP mozna regulowac

w przedziale od 240 cm do 120 cm ?
zaleznie od szerokosci deskowania.

Dane techniczne \
Dopuszczalna obciazenie robocze 2,2t.

Podnoszenie \
1. Podnos zawiesie MXP (10) za pomoca \
dzwigu do momentu, w ktorym element
taczacy (10.1) oprze sie o porecz.

(Rys. A11.03)

2. Podnie$ caty modut do géry.

Wtedy element taczacy odsuwa sie od
poreczy, a calty modut unoszony bedzie
za pomoca trawersu MXP (Rys. A11.04)
3. Transport (Rys. A11.05) Rys. A11.04

Rys. A11.05

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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PERI

1. Zaczep trawers MXP (10) do punktow
mocowania zawiesi i przytrzymaj moduty

A12 Demontaz
W Mmiejscu za pomoca dzwigu.

Moduty transportowe

Przygotowanie

).

2. Zwolnij zastrzaty (9

(Rys. A12.01)

EERAN

::::: AN

X
\
/// R
)
NI\
/33 e — g —\ — \—

N i

T\

WAR

2. Zdemontuj zastrzaty (9) i podpory MXP
(12), w przypadku gdy uzyte sa rozpory
podstawy MXP z zastrzatem MXP row-
niez nalezy je zdemontowac.

Tymczasowe sktadowanie na placu
3. Zdemontuj drabiny (7).

budowy
1. Powoli i ostroznie opus¢ modut.

6. Zdemontuj porecz czotowa MXP (4).

5. Zaczynajac od najnizszego pomostu:
(Rys. A12.02)

4. Usun taczniki ukosne (5) i ztdz pomo-
267 i obroé porecze (3).

sty MXP patrz Ab.

Rys. A12.01

Y

Rys. A12.02

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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A12 Demontaz

Moduty transportowe

W przypadku transportowania modutéw
na placu budowy przy pomocy samocho-
du ciezarowego, deskowanie nalezy po-
dzieli¢ na pojedyncze elementy pomo-
stéw MXP

Rozdzielanie modutéw

Podnie$ pomost MXP pamietajac przed
Ztozeniem o tym, by:

1. zwolni¢ kliny tacznikéw pomostu MXP (2)
2. Odsuna¢ ruchoma czes¢ zamka (2.1)

i pchnac¢ ja do tytu. (Rys. A12.03)

3. Potozy¢ pomost MXP. Zwrédé uwage na
uszczelnienie ( zotta guma) (6)

4. Przenie$¢ gdrna ptyte za pomoca dzwigu.
(Rys. A12.04)

5. W przypadku krétkiego sktadowania,
drabiny moga by¢ pozostawione

w uchwytach. (Rys. A12.05)

Widok X
(od dotu)

B
=

=

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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Rys. A12.03

Rys. A12.04

Rys. A12.05
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B1 Warianty nadstawiania z zastosowaniem PERI

zastrzatow RS
Wys. =2,70-6,30 m

Wys.=2,70 m
Zastrzat RS 450
Zastrzat RS 300
Stopka RS 210 - 1400

Wys. =3,00 m
Zastrzat RS 450
Zastrzat RS 300
Stopka RS 210 - 1400

270

Wys. =3,30 m
Zastrzat RS 450
Zastrzat RS 300
Stopka RS 210 - 1400

Wys. =3,60 m
Zastrzat RS 450
Zastrzat RS 300
Stopka RS 210 - 1400

Wys.= 3,90 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

Wys.=4,20 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

Ll Ll

=N YT =N ]
- ﬁ?w i 81 iZ

270
270

420

390

s

120
120

LT NE

Wys. =450 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

270

450

120

Wys. =4,80 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

JLLr

90

480
270

120

Wys. =5,40 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

Wys.=5,70 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

270

270

Wys. =6,00 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

2 BFD dodatkowo |

.

o
©
[

270

270

Wys. =6,30 m
Zastrzat RS 650
Zastrzat RS 450
Stopka RS 210 - 1400

2 BFD dodatkowo 1y

27
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B1 Warianty nadstawiania z zastosowaniem PERI

zastrzatow RS
Wys. =6,60 - 750 m

Wys. = 6,60 m Wys. =6,90 m
Zastrzat RS 1000 Zastrzat RS 1000
Zastrzat RS 650 Zastrzat RS 650
Stopka RS 210 - 1400 Stopka RS 210 - 1400
LLle Ll

270

660

270

120

Wys. =720 m
Zastrzat RS 1000
Zastrzat RS 650
Stopka RS 210 - 1400

2 BFD dodatkowo | &b

T

o

ta| | =1
]7\%7 i

270

270

120

Wys. =750 m
Zastrzat RS 1000
Zastrzat RS 650
Stopka RS 210 - 1400

2 BFD

dodatkowo ‘#i :L
T
8 =]
Wk

7

270

N

270

120

T RE

MAXIMO MXP Pomost roboczy
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B1 Warianty nadstawiania z zastosowaniem

zastrzatow RS
Wys. = 8,10 - 9,00 m ze wzmochieniem
transportowym pomostu MIXP

Przy modutach ze wstawka z dotu z ptyta
o wys. 120 nalezy zastosowac¢ dodatko-
wo rygle kompensacyjne MAR.

Wys.=8,10 m

Zastrzat RS 650

Zastrzat RS 450

Stopka RS 210 - 1400
dodatkowo RS dla pomostow
dolnych: RS 300

270

810
270

3

270

Wys. =8,40 m

Zastrzat RS 650

Zastrzat RS 450

Stopka RS 210 - 1400
dodatkowo RS dla pomostow
dolnych: RS 300

270

Wys.=8,70 m

Zastrzat RS 650

Zastrzat RS 450

Stopka RS 210 - 1400

dodatkowo RS dla pomostéw dolnych:

RS 300

60

270

2 BFD dodatkowo

U\

\8 |
—| D

PERI

Wys. =9,00 m

Zastrzat RS 650

Zastrzat RS 450

Stopka RS 210 - 1400
dodatkowo RS dla pomostow dol-
nych: RS 300

d

270

29
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PERI

9,00 m

OV ZAAN

\s S — N\ — 7= 7~
AN

WA N \ A \S O\ S\ \ O -

CRA ZANR

Wys.

S A\ — —\—_\

RNV

I

750 m

Warianty nadstawienia — przykiady

z zastrzatami RS
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B2 Warianty nadstawiania z zastrzatami RSS PERI
I rozporami AV,
Wys.=2,70- 6,30 m

Wys.=2,70 m Wys. =3,00 m Wys.=3,30 m Wys. = 3,60 m
Zastrzal RSS | Zastrzal RSS 1l Zastrzal RSS 1l Zastrzal RSS I
Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210

H | | — T 0 H
T
=1 Tor =1 3 =1 =n
_ ™y &v i\ 1 e\ Y [ :

90

3

I 1]
o ol o ® o o
~ ™~ ~ ~
~N o~ o~ ~N

Wys.= 3,90 m Wys. = 4,20 m Wys. = 4,50 m Wys. = 4,80 m
Zastrzat RSS Il Zastrzat RSS 1lI Zastrzat RSS 1lI Zastrzat RSS Il
Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210
11 1T e AT
A A : T
ﬁ?' = = _w%_ = 8| |l =D @ % =
T A TR Vil %N
o
il I 3 7| Rl
§ =] § Ié? - | . =]
I I I I
Wys. =5,40 m Wys.=5,70 m Wys. =6,00 m Wys. =6,30 m
Zastrzat RSS Il Zastrzat RSS 1lI Zastrzat RSS 1lI Zastrzat RSS IlI
Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210
L L L L
H “L 2 BFD dodatkowo 2 BFD dodatkowo |
T 1 o
i=ss) For Mo =h 3 =b > i=ss)
_ i oy .ﬁ”’v i 1. i = i
o o o o
Al il il I
3
=D o = § =b © =D
g yr is Bl L. i v I is Y i
o o o o
N N N N

MAXIMO MXP Pomost roboczy
31 Dokumentacja techniczno-ruchowa — konfiguracja standardowa



B2 Warianty nadstawiania z zastrzatami RSS PERI
I rozporami AV, Wys. =6,60 - 750 m

2 BFD dodatkowo

ey

BN

Wys. =6,60 m Wys. =6,90 m Wys. =720 m
Zastrzat RS 1000 Zastrzat RS 1000 Zastrzat RS 1000
Stopka RS 1000 Stopka RS 1000 Stopka RS 1000
Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210
LLLr L1y Ly

270

270

660

270
270

120
120

Wys. =750 m
Zastrzat RS 1000
Stopka RS 1000
Rozpora AV 210

2 BFD
dodatkovyoik

o
o
ST

A

270

270

750
‘r
— \2

120
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B2 Warianty nadstawiania z zastrzatami RSS PERI
I rozporami AV, Wys. = 8,10 - 9,00 m ze
wzmochieniem transportowym pomostu MXP

Przy modutach ze wstawka z dotu z pty-
ta 0 wys. 120 nalezy zastosowa¢ dodat-
kowo rygle kompensujace MAR.

Wys.=8,10 m Wys. =8,40 m Wys.=8,70 m Wys.=9,00 m
Zastrzat RS 1000 Zastrzat RS 1000 Zastrzat RS 1000 Zastrzat RS 1000
Stopka RS 1000 Stopka RS 1000 Stopka RS 1000 Stopka RS 1000
Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210 Rozpora AV 210

| | UL

2 BFD dodatkowo 1%

| i
= =r | =1 81»> ==s — \i :Bﬁ3
il

SAC)

N i [ N

270
270
270
270

U
2
0
D

i i)

AN
<

840
870

810
270

I
NL
\‘,5L

[
Nv

I
NL

o o o o
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PERI

9,00 m

Wys.

750 m

B2 Warianty nadstawiania z zastrzatami RS

I rozporami AV

Przyktad:

Wys.

\ . / \-

_ W === MW 5 b
& |\VA RERRR Y, %X»//////Zy/a/////ﬁ |
ZANMAHERZA VR VR

o200

>

NN

. )
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MAXIMO MXP Pomost roboczy

Nrart. Ciezar kg

PERI

115935 169,000
115937 137000

115947 13,000

Pomost MXP z wlazem
Pomost MXP 240 x 100 wiazem
Pomost MXP 120 x 100 wiazem

Pomost roboczo-betoniarski dla deskowarn MAXIMO
i TRIO z zamykanym wtazem komunikacyjnym.

Z porecza czofowa

O

N\

‘9\\
\\
/X

\\}
3

\

Osprzet:
tacznik pomostu MXP

W komplecie z

1 szt. 115945 porecz czotowa MXP lewa.
1 szt. 115946 porecz czotowa MXP prawa.
Dane techniczne

Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m2.

1146

1133

177,5  825/2025 1775 1319
T T
1180/2380

115936 188,000
115938 131,000

115947 13,000

Pomost MIXXP bez wtazu

Pomost MIXP 240 x 100

Pomost MXP 120 x 100

Pomost roboczo-betoniarski dla deskowan
MAXIMO i TRIO z porecza czotowa

Osprzet:
tacznik pomostu MXP

W komplecie z

1 szt. 115945 porecz czotowa MXP lewa.
1 szt. 115946 porecz czotowa MXP prawa.
Dane techniczne

Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m2.

1146

1133

1775  825/2025 1775 1319
e 097289
1180 /2380
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MAXIMO MXP Pomost roboczy PERI

Nrart. Ciezar kg

115939 94,600 Pomost MXP 90 x 100 Dane techniczne
Pomost roboczo-betoniarski dla deskowan Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m?.
MAXIMO i TRIO

1116

1133

1775 525 1775 1319
T 880
Osprzet:
115947 13,000 tacznik pomostu MXP
115940 85,700 Pomost MXP 72 x 100 Dane techniczne
Pomost roboczo-betoniarski dla deskowan Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m?.

MAXIMO i TRIO

1116

1133

1775 345 1775 1319
" 100
Osprzet:
115947 13,000 tacznik pomostu MXP
115948 1,460 Adapter tacznika MXP W komplecie z
Do mocowania pomostow MXP na zebrach 1 szt. 018050 sworzen @ 16 x 65/86, ocynk.
posrednich deskowan MAXIMO i TRIO 1 szt. 018060 zawleczka 4/1, ocynk.
|l
2 - | ~—1016x65/86
e, o
98 94
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MAXIMO MXP Pomost roboczy PERI

Nrart. Ciezar kg

115947 13,000 tacznik pomostu MXP W komplecie z
Do potaczenia pomostéw MXP z deskowaniem 2 szt. 721729 $ruba ISO 4014 M16 x 90-8.8, ocynk.
MAXIMO i TRIO. 2 szt. 070890 nakretka ISO 7042 M16-8, ocynk.

115949 44,700 Pomost koncowy MXP Dane techniczne
Pomost roboczo-betoniarski dla deskowan Dopuszczalne obciazenie 150 kg/m?.
MAXIMO i TRIO

1196

157,5 710 157,5
1025

Porecz deskowania MXP L X
114569 13,100  Porecz deskowania MXP 72 680 192
116376 14,200  Porecz deskowania MXP 90 860 372
115944 15,800 Porecz deskowaniaMXP 120 1160 672
115943 23,000 Porecz deskowania 240 2360 1872
Zabezpieczenie przed upadkiem z pomostow MXP W komplecie z
od strony deskowania. 2 szt. 722802 $ruba oczkowa DIN 580 M 10, ocynk.

g —— 1

i
—

©

N

/ 244 X 244 L
L

2367
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MAXIMO MXP Pomost roboczy

PERI

Nrart. Ciezar kg
Porecz czotowa MXP W komplecie z
115945 10,700 Porecz czotowa XP lewa 2 szt. 722802 $ruba oczkowa DIN 580 M10, ocynk.
115946 10,700 Porecz czotowa MXP prawa
Dla pomostéw MAXIMO MXP
Na rysunku pokazano porecz czotowa MXP lewa.
min 580 max 925 58
] _ﬁ I “
Q 2 i
j ¥
115950 18,800 Porecz pomostu koncowego MXP W komplecie z
Dla pomostow MAXIMO MXP 4 szt. 722802 Sruba oczkowa DIN 580 M10, ocynk.
2 szt. 018050 sworzen @ 16 x 65/86, ocynk.
2 szt. 018060 zawleczka 4/1, ocynk.
1000
710 5
| — 8
[ 1
1) 21 S
Przedtuzacze pomostow MXP W komplecie z
115933 1,090  Przedtuzacz pomostu MXP 15 1 szt. 018050 sworzen @ 16 x 65/86, ocynk.
115926 1,480  Przedtuzacz pomostu MXP 25 1 szt. 018060 zawleczka 4/1, ocynk.

Do kompensacji luk pomiedzy pomostami MXP.

110/210

255/355

——1016-65/86
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MAXIMO MXP Pomost roboczy

PERI

Nrart. Ciezar kg
Podpory MXP L X
116804 10,000  Podpora MXP 240 2320 2260
115941 11,100 Podpora MXP 270 2620 2560
115942 13,400  Podpora MXP 330 3220 3160
W komplecie z
2 szt. 018050 sworzen @ 16 x 65/86, ocynk.
1 szt. 027170 sworzen & 16 x 42, ocynk.
3 szt. 018060 zawleczka 4/1, ocynk.
= s O 115 <
‘r X 1‘ @16x65/86 :
‘ L | 50
Rozpory podstawy MXP W komplecie z
115952 6,210 Rozpora podstawy MXP 120 2 szt. 101439 tacznik @ 16 x 80.
115951 11,300 Rozpora podstawy MXP 240 1 szt.780807 Tuleja rozprezna ISO 8752-08,
Stosowana jako element podporowy i do mocowania 0 x 028, verz.
drabiny MXP u podstawy deskowania na dolnej ptycie
z gniazdem dla drabiny. Dla szerokos$ci drabin 240 i 120.
= <
" 9302130 |3
D I N An
L U o
by U_
118450 3,120  Wzmocnienie transportowe pomostu MXP
== % 5
149
o= g £
111979 7610 Rozpora MXP 118

1263 |
.
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MAXIMO MXP Pomost roboczy PERI

Nrart. Ciezar kg

Zastrzaty MXP W komplecie z
115954 12,100  Zastrzat MXP 120 1 szt. 018050 sworzen @ 16 x 65/86, ocynk.
115953 18,200 Zastrzat MXP 270 1 szt. 027170 sworzen @ 16 x 42, ocynk.

2 szt. 018060 zawleczka 4/1, ocynk.

. min 1031 max 1713 / min 2055 max 2885
[ o ]
(CXE| o §Go [5T)
o
@16x42 S| 916x65/86
L 871/1915 u

" ]

115955 19,600  Trawers MXP Wskazowka
Do podnoszenia kompletnych modutdéw transpor- Stosowac¢ zgodnie z dokumentacja techniczno
towych (deskowania i pomostéw) przy systemach ruchowa!
MAXIMO i TRIO Z mozliwoscia regulacji dla szero-  Dane techniczne

kosci pomostéw 240 i 120. Dopuszczalna obciazenie robocze 2,2t.
/@ . 1792 N 240
S — A
1753 l 250
5 O 1
11t 1,1t
115915 12,200  Drabina MXP 270
Do pomostéw MXP z wtazem.
° g
L 8 x 300 = 2400 J
2860
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MAXIMO MXP Pomost roboczy PERI

Nrart. Ciezar kg

Drabiny RFP
114871 4,900 Drabina RFP 90
114870 8,540 Drabina RFP 180
Do wchodzenia przy systemach pomostow RFP

=
-
195 | 2x300 = 600 ‘
895 165,
116346 2,430 Podstawa drabiny MXP
do drabiny MXP
N 8¢ ] [ 27

405

115430 8,320  tacznik drabiny MXP
Do taczenia drabiny MXP z ptytami deskowania
MAXIMOIi TRIO.

H

206

‘ 1014

2
116665 8,240 Adapter drabiny MXP 120 W komplecie z
Do taczenia drabiny MXP ze strong czotowa pomo- 2 szt. 018050 sworzen @ 16 x 65/86, ocynk.
stow MXP 2 szt. 018060 zawleczka 4/1, ocynk.
i e—" —
I | _| o16x65/86
— =] “

775 267
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PERI Polska

B Oddziat W Oddziat PERI W Oddziat W Oddziat W Oddziat W Oddziat

PERI Warszawa
ul. Stoteczna 62
05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 330

Filia

PERI Biatystok

ul. Stoteczna 2 lok. 304
15-879 Biatystok

tel.: 85 74 22 080

Filia

PERI t6dz

ul. Aleksandrowska 67/93
91-205 Lodz

tel.: 42 61 10 891

42

Gdansk

ul. Budowlanych 21
80-298 Gdansk
tel.: 58 34 75 580

PERI Wroctaw

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

Filia

PERI Opole

ul. Zielonogorska 3
45-955 Opole

tel.: 77 44 16 560

PERI Krakow

ul. Wiosny Ludéw 19 ¢
43-608 Jaworzno

tel.: 32 61 68 400

Filia

PERI Zabierzow

Budynek KBP-200, | pietro
ul. Krakowska 280

32-080 Zabierzow

tel.: 12 36 29 500

Filia

PERI Rzeszé6w

ul. Geodetéw 1/101
35-328 Rzeszow
tel.: 17 85 47 213

PERI Poznan

ul. Drukarska 61
62-023 Koninko
tel.: 61 63 42 400

Filia

PERI Szczecin

ul. A. Struga 67
70-784 Szczecin
tel.: 91 46 12 887

Rusztowan PERI
ul. Przemystowa 1
55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 3342 920

B Centrum Obrotu

Sklejka PERI

ul. Przemystowa 1

55-080 Katy Wroctawskie
tel.: 71 33 42 920

W Centrum Obrotu

Akcesoriami PERI
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
tel.: 22 72 17 440



PERI

PERI Polska Sp. z o.0.

Desk
Doradztwo techniczne
ul. Stoteczna 62

05-860 Ptochocin
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Legenda

W Oddzialy

W Filie

4 Centra logistyczne (CL)
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Optymalne rozwiazanie
dla kazdego projektu

Namioty technologiczne

PERI

Deskowania mostowe

Rusztowania fasadowe

Systemy zabezpieczen

PERI Polska Sp. z o.0.
Deskowania Rusztowania
Doradztwo techniczne

ul. Stofeczna 62

05-860 Ptochocin

tel.: +48 22.72 17-400

fax: +48 22.72 17-401
info@peri.com.pl
www.peri.com.pl

Osprzet uniwersalny

Rusztowania podporowe

Ustugi serwisowe

INT pl 798067 © PERI SE
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